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IT PRIMA ACCENSIONE

Modalita pompa singola

Prima di effettuare I’avviamento
consultare il manuale di istruzione

per il collegamento dell’inverter.

1. Avviamento

Appena acceso 'EASYMAT, dopo una prima
fase di verifica del sistema, verra visualizzata sul
display la scritta Er06, sara necessario
impostare sul variatore di frequenza i seguenti
parametri:

- UP0O2 corrente nominale

- UPO3 frequenza nominale

- UPO5 pressione di lavoro

2. UP02 corrente nominale
(vedere anche schema capitolo 23)

Premere i pulsanti (menu) ed (enter),
con il pulsante (piu) portarsi al parametro
UPO02. Premendo (enter) si accede al
parametro. Modificare il valore con i pulsanti

(piu) o (meno), riportando la corrente
nominale dell’elettropompa presente sulla

targhetta e confermare con il tasto (enter).

Premere ripetutamente il tasto (menu) per
ritornare alla videata base.

3. UP03 frequenza nominale
(vedere anche schema capitolo 23)

Premere i pulsanti (menu) ed (enter),
con il pulsante (piu) portarsi al parametro
UPO03. Premendo (enter) si accede al
parametro. Modificare il valore con i pulsanti

(piu) o (meno), riportando la frequenza
dell’elettropompa presente sulla targhetta.

Confermare con il tasto @ (enter) e premendo

ripetutamente il tasto (menu) ritornare alla
videata base.

4. UPO5 pressione di lavoro

Premere il pulsante @ (menu) e poi il
pulsante (enter).

Con il pulsante (piu) portarsi al parametro
UPO5 e premere (enter) per accedere al

parametro.

Con i pulsanti @ (piu) o (meno) variare il

valore della pressione di lavoro fino al valore
desiderato e confermare con il pulsante

(enter). Premere ripetutamente il tasto
(menu) per ritornare alla videata base.
A questo punto il variatore di frequenza € pronto

per essere avviato. Premere il tasto @ (play)
per variare lo stato della pompa da STOP ad in
funzione.

Quando il motore comincia a girare

controllare il senso di rotazione della
pompa.

5. Inversione del senso di

rotazione della pompa UP04

(motore trifase)
Per cambiare il senso di rotazione del motore,

premere il pulsante (menu). Premere il

pulsante (enter) e con il pulsante (piu)

portarsi al parametro UP04, confermare con il

pulsante (enter) e premere il pulsante

(piu) fino a che appare il senso di rotazione

desiderato. Confermare con (enter).
Per uscire dalla programmazione, premere

(menu) fino a quando non si ritorna ai
parametri visualizzati, quando si € usciti dalla
modalita programmazione, scompare

l'indicatore di stato f

A questo punto avviare il variatore di frequenza

premendo il tasto @ (play).
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1. Premessa

Raccomandiamo l'utente di leggere attentamente
ed osservare le norme contenute nel presente
manuale di istruzioni del variatore di frequenza.

Simboli utilizzati:
Questo simbolo indica pericolo per alta
Atensione. Attenzione per componenti o
operazioni che potrebbero rappresentare
un potenziale pericolo per lincolumita
fisica dell'operatore.
Questo simbolo viene utilizzato per
Arichiamare I'attenzione dell’operatore di
fronte a situazioni di potenziale pericolo

per le persone o per operazioni che
potrebbero causare un danneggiamento

del prodotto.

2. Avvertenze
riguardanti
frequenza

Raccomandiamo
attentamente ed osservare
contenute nel presente manuale di
istruzioni del variatore di frequenza.

particolari
del variatore di
'utente di leggere
le norme

In nessun caso il VARIATORE DI
FREQUENZA deve essere aperto,
manomesso o privato delle protezioni

di cui é provvisto.

Il variatore di frequenza deve essere
installato, regolato e manutenuto solo da
personale qualificato e consapevole dei
rischi che esso comporta.

Devono essere previsti dispositivi per la

A protezione da sovratensione e
sovraccarico in accordo alle vigenti norme
di sicurezza.

RISCHIO DI SHOCK ELETTRICO!
Togliere l'alimentazione elettrica prima di
accedere all'inverter.

| livelli di tensione all’interno dell’inverter
rimangono pericolosi fintanto che la luce
luminosa  sul tastierino
dellinverter non si spegne.

digitale

Le connessioni degli allarmi possono
erogare tensione anche quando il
variatore di frequenza €& spento.
Assicurarsi che sui terminali degli allarmi
non ci siano tensioni residue.

Tutti i terminali di potenza e altri terminali
devono essere inaccessibili una volta
completata l'installazione.

La frequenza massima di uscita deve
Aessere adeguata al tipo di pompa da
comandare. Lavorare con una frequenza
superiore a quella consentita causa un

maggior assorbimento di corrente e danni
all’apparecchio.

Nel caso si renda necessaria la rimozione
Adel variatore di frequenza, togliere solo le
protezioni che permettono di scollegare i
cavi elettrici. Osservare le dovute

precauzioni. Attenzione a non
danneggiare le schede elettroniche.

Una mancata  osservanza  delle
Aavvertenze pud creare situazioni di

pericolo per le persone o le cose e far

decadere la garanzia del prodotto.

Responsabilita:

Il costruttore non risponde di malfunzionamenti
qualora il prodotto non sia stato correttamente
installato, sia stato manomesso, modificato, fatto
funzionare in modo improprio od oltre i dati di
targa. Si declinano inoltre eventuali responsabilita
per le inesattezze inserite nel manuale qualora
fossero dovute ad errori di stampa o trascrizione.
Il costruttore inoltre si riserva di apportare al
prodotto le modifiche che riterra necessarie o utili
senza che vadano a pregiudicarne le
caratteristiche essenziali.

La responsabilita del costruttore si esauriscono
relativamente al prodotto rimanendo esclusi costi
0 maggior danni dovuti a malfunzionamento di
installazioni.

3. Tipi
Tipo Massima corrente  Potenza tipica
(monofase) erogata dal variatore motore
di frequenza 230V
A kW
Easymat 9,2MM 9,2 0,37-1,5
Tipo Massima corrente  Potenza tipica
(trifase) erogata dal variatore motore
di frequenza 230V
A kW
Easymat 9,2MT 9,2 0,37 -2,2




4. Condizioni di impiego
(Esecuzione standard)
Il prodotto funziona correttamente solo se
vengono rispettate le seguenti caratteristiche di
alimentazione e di installazione:
- Fluttuazione di tensione: +/-10% max
- Variazione di frequenza: +/- 4 % max
- Temperatura ambiente: -10°Ca+40°C
- Umidita relativa: da 20% a 90% senza condensa
- Vibrazioni: max 5,9 m/s? (0,6 g) a 10-55 Hz
- Altitudine: non superiore a 1000 m, all'interno di
un locale.
- Massima temperatura del liquido:
+ 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT
+ 40 °C EASYMAT 7,5MT
- Portata minima: 3 I/min

La corrente erogata dal variatore di

A frequenza deve essere uguale o maggiore
della corrente massima assorbita dal motore
da comandare.

5. Costruzione
(Esecuzione standard)

Il sistema € composto da:

- Variatore di frequenza.

- Sensore di pressione.

- Culle per connessione al tubo.

- Viti di fissaggio

- Morsettiera generale.

- Pressacavi.

- Guarnizione a fori multipli.

5.1. Caratteristiche tecniche
Alimentazione: 230V + 10%
Protezione: IP55
Display: a cristalli liquidi
Tastiera: 6 pulsanti
Ingressi digitali: - galleggiante contro il
funzionamento a secco
- galleggiante riempimento vasca
- pressostato di emergenza
Ingressi analogici: trasduttore di pressione 4-20 mA
Uscite digitali: allarmi, sul  display viene
visualizzato il tipo di allarme (vedi
paragrafo 7.6. € 9.3.)
Connettivita: RS485
Protezioni: - marcia a secco
- amperometrica
- sovratemperatura dell'elettronica
- tensione di alimentazione anomala
- corto circuito tra le fasi di uscita

5.2. Funzione pulsanti

[= calpeda

ce
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@ Permette di attivare la pompa.

@ Permette di fermare la pompa.

Attraverso questo pulsante si accede ai

@ parametri di programmazione del variatore di
frequenza. Se si €& gia in funzione di
programmazione, premendo questo
pulsante, si risale il menu.

Attraverso questo pulsante si accede ai
parametri di programmazione del variatore di
frequenza una volta entrati in modalita
programmazione. Se si & cambiato un

parametro, premendo questo pulsante si
conferma il valore indicato.

Permette di decrementare i parametri o di
(' cambiare parametro visualizzato.

) Permette di incrementare i parametri o di
*P) cambiare parametro visualizzato.

5. 3 Interfaccia grafica
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L’interfaccia grafica del dispay si suddivide in tre
aree di visualizzazione: - indicatori base

- display informazioni

- modalita operative



a1

.3.1. Indicatori base

Modalita di funzionamento automatico
A Indica che il drive funziona in modalita
automatica.
W Modalita di funzionamento manuale

Indica che il drive funziona in modalita
manuale.

Modalita di programmazione attiva
%ﬂ Indica che si e nel menu di

programmazione. Quando I'icona

lampeggia si sta modificando un valore.

Confermare con @ enter.

Indicatore di allarme

Indica la presenza di un allarme. Sul display
apparira il codice dell'errore avvenuto.
Quando si € in modalita di programmazione
non appare l'indicatore di allarme.

>

Indica la presenza di un sensore di
pressione. Se lampeggiante. il sensore
non e presente o € guasto.

Stato di funzionamento della pompa
| due simboli evidenziano se pompa € in
funzione oppure in pausa.

Modalita di funzionamento multipompa
Indica la modalita multipompa attiva. | due

@ simboli superiori evidenziano quale pompa
e in funzione e quale in pausa. Il simbolo
inferiore informa se la pompa risulta
essere master (icona fissa) o slave (icona
intermittente).

&& Indicazione di stato sensore
00
>00

5.3.2. Display informazioni

E’ composto da una barra incrementale
proporzionale al valore visualizzato sul display e
relative unita di misura.

Il display & retroilluminato e lilluminazione si
spegne dopo 20 s di inattivita del sistema.

5.3.3. Modalita operative
Opzione pressione costante
Il drive mantiene la pressione costante.

Opzione velocita fissa
I drive funziona a velocita
selezionata dall'utente.

fissa,

5.4. Applicazione con pompe
sommerse o cavi di elevata
lunghezza

Nel caso si vogliano comandare pompe sommerse (0

di superfice) la cui distanza dal variatore di frequenza
sia superiore a 10 m, consultare il paragrafo 18.

Il motore sommerso deve funzionare con
una frequenza compresa fra 30 Hz
(frequenza minima di lavoro) e 50 Hz

(frequenza massima) per i motori a 50 Hz
e fra 30 e 60 Hz per i motori a 60 Hz.

La rampa di accelerazione da 0 a 30 Hz e

Adecelerazione da 30 Hz a 0 deve essere
piu breve possibile, compatibilmente con
la potenza del motore da comandare.

6. Installazione

Per un piu agevole montaggio e smontaggio del
variatore di frequenza si consiglia di rispettare le
distanze minime qui sotto riportate.

Nel caso le distanze risultino inferiori collegare il
variatore di frequenza mediante appositi
bocchettoni (vedere paragrafo 16.3.).

Non installare il quadro in luoghi esposti al diretto
irraggiamento del sole, direttamente esposti alle
intemperie o vicino a fonti di colore.

Collegare il dissipatore di calore (a) al tubo di
mandata della pompa tramite le culle (b71-b2) e le
viti (¢) in dotazione.

——
493412
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Il sensore di pressione (d) deve essere installato
sullimpianto. E’ sempre consigliata l'installazione un
piccolo vaso di espansione (e) (minimo 8 litri) dopo la
mandata della pompa.

e~

7. Collegamento elettrico
Il collegamento elettrico deve essere
eseguito da un elettricista qualificato, nel
rispetto delle prescrizioni locali.
Seguire le norme di sicurezza.
Eseguire il collegamento a terra.
Rispettare le indicazioni riportate sullo
schema elettrico allegato.
Reti IT:
Questo prodotto non pud essere installato in
impianti con rete IT.

Fare attenzione durante il collegamento
Aelettrico che eventuali spezzoni di filo,
guaine, rondelle o altri corpi estranei non
cadano all'interno del variatore di frequenza.

La morsettiera della linea di alimentazione e
del motore consentono I'utilizzo di cavi con
sezione massima di 2,5 mmz. In questo caso
si consiglia I'utilizzo di puntali.

Le connessioni non corrette possono
danneggiare il circuito elettronico del
variatore di frequenza.

7.1. Linea di alimentazione
La linea di alimentazione deve essere conforme a
quanto descritto al paragrafo 4.

Se si intende adottare una protezione di
tipo differenziale, si deve installare un
interruttore differenziale di tipo A,

protetto contro gli scatti intempestivi e con
soglia di intervento di 30 mA.

Collegamento elettrico

LINE

4934136

Easymat .. MT Easymat .. MM
Corrente Interruttore Corrente Interruttore
motore consigliato motore consigliato
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 3.7<la<6.0 10
44<la<6.9 16 6.1<la<9.2 16
70<la<8.6 20
87<la<9.2 25

7.2. Collegamento motore
| cavi di alimentazione del motore elettrico devono
essere collegati direttamente alla morsettiera di
uscita del variatore di frequenza.
Per rispettare le norme di compatibilita
Aelettromagnetica si deve usare cavo
schermato tripolare (per modelli MM) o
quadripolare (per modelli MT) con calza
esterna di protezione.
Il cavo di alimentazione del motore non deve mai
correre parallelo al cavo di alimentazione del
variatore di frequenza.
Collegamento elettrico

MOTOR
1~

c
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7.3. Collegamento trasduttore di

pressione
Il trasduttore di pressione € uno strumento
analogico con segnale di uscita 4-20 mA che
permette una lettura continua della pressione in un
impianto.
| trasduttori standard non sono adatti per
acqua di mare.

Caratteristiche:
Norme di riferimento: EN 50081-1, EN 50082-2.
Alimentazione: 8-28 V

Campo di pressione: 0-6; 0-10; 0-16 bar
Uscita: 4-20 mA

Temperatura di lavoro: da 0 a +50 °C
Protezione: IP 65

Connessione idraulica: G 1/4 maschio
Peso: ~60 g

Collegamento elettrico

ARG
123|456|%89
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Morsettiera  del
trasduttore di
pressione da noi
fornito.

>00
7.4. Modalita multipompa G8
| variatori di frequenza EASYMAT sono predisposti
per essere utilizzati in gruppi di pressurizzazione con
massimo di 3 pompe nelle seguenti versioni:
- gruppo di pressurizzazione con 2 pompe a
velocita variabile
- gruppo di pressurizzazione con 3 pompe a
velocita variabile
- gruppo di pressurizzazione con 1 pompa a
velocita variabile e 1 a velocita fissa (monofase).

7.4.1. Installazione multipompa
Collegare i variatori di frequenza alle tubazioni di
mandata delle pompe, linstallazione dei variatori
deve essere conforme a quanto descritto nel
paragrafo 6.
Collegare i sensori di pressione al collettore di
mandata del gruppo.
Per un migliore funzionamento del gruppo
Aé consigliato installare i sensori di
pressione nello stesso punto del collettore
e installare un manometro per la
visualizzazione della pressione.

7.4.2. Collegamento elettrico
multipompa
Collegare i cavi di alimentazione ai motori elettrici
e alla linea seguendo le indicazioni del paragrafo
7. La linea di alimentazione deve essere conforme
a quanto descritto nel paragrafo 4-5.
Il collegamento alla linea di alimentazione
Adeve essere fatto mediante interposizione
di interruttori magnetici bipolari (uno per
ciascun variatore di frequenza).
Per questi variatori di frequenza deve essere
utilizzato un interruttore differenziale di tipo B o un
interruttore salvavita di tipo B.
Gli interruttori devono essere contrassegnati con i

seguenti simboli: El
[AYAS

7.4.3. Collegamento multipompa
con pompe a velocita variabile

Collegamento con 2 pompe
Mediante apposito cavo effettuare il collegamento
dei morsetti 4-5-6 dei due variatori di frequenza.
Hm 2 3|4 56 é“g 9”%“
[ A

T fL.fL SN
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RS 485
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Collegamento con 3 pompe

Mediante apposito cavo effettuare il collegamento

dei morsetti 4-5-6 dei tre variatori di frequenza.
L’'utente deve premunirsi di effettuare un

Acollegamento ponte su un variatore di

frequenza, come indicato in figura.

|456|u |456| |456|
[ | [ [ |
-+ -+0 -

Verificare che sia rispettata la sequenza di

Acablaggio e che le estremita di ciascun
cavo siano collegate al morsetto col
medesimo numero.

Per rispettare le norme di compatibilita
elettromagnetica per cavi di lunghezza
superiore a 1 metro, si raccomanda 'uso

di cavo schermato con calza connessa a
massa su entrambi gli apparecchi.

7.4.4. Collegamento multipompa
con 1 pompe a velocita variabile
e 1 a velocita fissa

Collegare i morsetti 10-11 a un teleruttore
max.250 Vac, 450 mA corrente massima,



collegare al teleruttore i cavi di linea e i cavi di
alimentazione della pompa a velocita fissa.

t

Il collegamento alla linea di alimentazione
A della pompa a velocita fissa deve essere

fatto mediante interposizione di interruttore

magnetico bipolare di adeguata taglia.

L’utilizzo della modalita multipompa con

A una pompa a velocita fissa non consente
il collegamento di segnali d’allarme o
quadro a distanza RA100.

7.4.5. Programmazione multipompa
Gruppi di pressurizzazione con 2 pompe a
velocita variabile.

A collegamento avvenuto, impostare il parametro
APOQ9 sul valore UU per entrambi i variatori di
frequenza, definire quale dei due variatori di
frequenza lavora in modalita master e cambiare
per questo variatore di frequenza il parametro
AP10 da SLA (slave) a MAS (master).

Gruppi di pressurizzazione con 3 pompe a
velocita variabile.

A collegamento avvenuto, impostare il parametro
AP09 sul valore UU per tutti i variatori di
frequenza, definire quale dei tre variatori di
frequenza lavora in modalita master e cambiare
per questo variatore di frequenza il parametro
AP10 da SLA (slave) a MAS (master). Modificare
poi il parametro AP15 dei 2 variatori slave, in
modo che sul 2° variatore sia impostato SLAT,
mentre sul 3° variatore sia impostato SLA2.

Per la corretta impostazione del gruppo é&
consigliato spegnere tutti gli inverter e poi
riaccenderli.

2 Quest'ultima impostazione serve per definire
un indirizzo univoco ad ogni inverter.
L’errata impostazione di questultimo
parametro comportera il non corretto
funzionamento della modalita multipompa.

Gruppo di pressurizzazione con 1 pompa a
velocita variabile e 1 a velocita fissa (monofase).
A collegamento avvenuto, impostare il parametro
APO9 sul valore UF sul variatore di frequenza.

7.4.6. Avviamento multipompa
Verificare che i parametri per il funzionamento
multipompa corrispondano ai valori desiderati, i
parametri che modificano il funzionamento in
modalita multipompa sono:

AP16 Calo pressione partenza multipompa
AP17 Ritardo di partenza multipompa
AP18 Calo pressione limite multipompa

Una volta verificato che i parametri corrispondano
a quelli desiderati effettuare I'avviamento del gruppo
seguendo le istruzioni riportate nel paragrafo 12.

7.5. Collegamento galleggiante [[611
Collegare ai morsetti 8-9 un eventuale
galleggiante. Pud essere utilizzato per:
- protezione contro il funzionamento a secco.
In modalita multi-pompa nel caso in cui linverter
A a cui & collegato il galleggiante & in avaria il
galleggiante non sara in grado di operare.

Collegamento elettrico

7.6. Collegamento segnale allarme @
Collegare ai morsetti 10-11 un eventuale segnale
di allarme o il quadro a distanza RA100.
Viene impiegato per segnalare a distanza:
- presenza di un errore nel variatore di
frequenza, (vedi paragrafo 9.3.).
- variatore di frequenza funzionante.

ALimite d’impiego: 250 Vac, 450 mA
corrente massima resistiva.

Collegamento elettrico



8. Protezione contro il
funzionamento a secco

Il variatore di frequenza é dotato di un sistema di
protezione contro il funzionamento a secco delle
pompe. Il sistema interviene quando la pressione
rimane al di sotto della pressione minima di marcia
a secco (APQ7) per un tempo superiore al tempo
di marcia a secco (AP05).

E’ possibile inoltre utilizzare un galleggiante
esterno per la protezione contro il funzionamento
a secco (vedi paragrafo 7.5.). In questo caso le
pompe ripartono con un ritardo (in secondi) pari al
valore del parametro AP19 (tempo di riattivazione
ingresso digitale), il conteggio del tempo verra
attivato dopo il cambio di stato del galleggiante.
Per le modalita di programmazione vedere il
paragrafo 10.

9. Parametri

Sul display del variatore di frequenza vengono
visualizzati:

- Parametri di stato delle pompe.

- Parametri di programmazione.

- Allarmi.

9.1. Parametri di stato delle pompe

Permettono di visualizzare:

-la frequenza di lavoro della pompa (videata
base).

- la pressione dell’impianto.

- la corrente assorbita dalla linea.

Partendo dalla videata base per visualizzare gli
altri parametri premere le frecce direzionali
(piu) o < (meno).

Esempio:

Hz

S
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c

=3
S
=

o
2.

Q

-,
§'
b

J
C

10

9.2. Parametri di programmazione
Per visualizzare i parametri di programmazione

premere il pulsante (menu).
Vengono visualizzati in successione:

UP - Impostazioni utente: sono le impostazioni
base accessibili dall’'utente.

AP - Impostazioni avanzate: sono le
impostazioni avanzate accessibili da
personale qualificato. Per accedere a questo
menu viene richiesta una password (vedi
paragrafo 10.1.).

SA - Impostazioni assistenza tecnica: sono le
impostazioni avanzate accessibili solamente
dal nostro personale tecnico. Per accedere a
questo menu viene richiesta una password
(vedi paragrafo 10.1.).

MAnR - Abilitazione velocita fissa: permette di
abilitare la modalita a velocita fissa e la
corrispettiva frequenza di funzionamento.
Sono impostazioni avanzate accessibili da
personale qualificato. Per accedere a
questo menu viene richiesta una password
(vedi paragrafo 10.1.).

AE - Visualizzazioni avanzate: permette
solamente di visualizzare alcuni parametri
secondari utili per la diagnostica del sistema.

AEO1 Versione software
AEO02 Tensione di alimentazione (V)
AEOQ3 Storico ultimi 5 allarmi

Esempio di visualizzazione della tensione di
alimentazione.

Premendo il pulsante (menu) appare |l
parametro UP. Selezionare il parametro AE

premendo il pulsante (piu) fino ad arrivare alla

schermata , dare conferma con il

pulsante @ (enter). Selezionare tramite il tasto

(piu) la videata e confermare con

(enter). Ora ¢ possibile visualizzare il valore
della tensione di alimentazione.



9.2.1. UP - Impostazioni utente

N° Descrizione Standard | Modifiche | Note
UPO1 | Modalita riavviamento mancanza alimentazione rA
[rA = automatico; rM = manuale]
UPO02 | Corrente nominale pompa (A) 0,1
UPO03 | Frequenza nominale di (Hz) 50
rotazione pompa
UPO04 | Senso di rotazione ---3
[ ---3 = rotazione std; E--- = inversione]
UPO05 | Pressione di lavoro (bar) 1,5

9.2.2. AP - Impostazioni avanzate
Per accedere al menu viene richiesta la password utente. (vedi paragrafo 10.1)

N° Descrizione Standard , Modifiche , Note
APO1 | Taratura sensore di pressione (bar) 10
[impostazione fondo scala del sensore]
AP02 | Tempo rampa di arresto (s) 3
APO3 | Tempo rampa di avvio (s) 2MT
(valore fisso per MM) 0 MM
APO04 | Ritardo di stop o Tempo pre-pausa (s) 30
APO5 | Tempo di marcia a secco (s) 10
APO06 | Primo tempo di marcia a secco (s) 60
APOQ7 | Pressione minima di marcia a secco (bar) 1,5
APO8 | Dinamica del sistema 3
[1 = dinamica piu rapida; 5 = dinamica piu lenta]
APQ9 | Modalita multipompa oFF

[oFF; UU = multipompa con doppio inverter;
dP = doppia pompa
UF = multipompa con un solo inverter]

AP10 | Impostazione Master/Slave SLA
MAS = master; SLA = slave

AP11 | Reset impostazioni di fabbrica

AP12 | Abilitazione ingresso digitale 1
[0 =oFF; 1 =no; 2=nC]

AP13 | Abilitazione uscita digitale 0
[0=0FF; 1=0n; 2=n0o; 3=nC]

AP14 | Impostazione del calo pressione (bar) 0,5
per ripartenza

AP15 | Indirizzo pompa SLA1

AP16 | Calo pressione partenza multipompa (bar) 0,3

AP17 | Ritardo partenza multipompa (s) 10

AP18 | Calo pressione limite multipompa (bar) 0,6

AP19 | Tempo riattivazione ingresso digitale  (s) 30
[tempo attesa galleggiante]

AP20 | Attivazione modalita safe-start Off

AP21 | Frequenza modalita safe-start (Hz) 32

AP22 | Tempo di attivazione modalita (minuti) 1

safe-start
CEE=)
> 7/

493410
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9.2.3. SA - Impostazioni assistenza tecnica
Per accedere al menu viene richiesta la password tecnica (vedi paragrafo 10.1)

N° Descrizione Standard | Modifiche | Note
SA01
SA02
SAQ3 | PID pressione (Proporzionale) 2.8
SA04 | PID pressione (Integrale) 5.5
SAQ5 | PID pressione (Derivativo) 5.0
SAQ6 | Frequenza minima di lavoro (Hz) 30
SA0Q7 | Frequenza massima di lavoro (Hz) 60
SAQ08 | Incremento pressione di lavoro (bar) 0,3
SAQ9 | Tempo di incremento pressione (s) 3
SA10 | Rampa di incremento pressione (bar/s) 0,3
SA11 | Rampa di controllo pressione di lavoro (bar/s) 0,4
SA12 | Frequenza di modulazione (kHz) 7010
SA13 | Frequenza di avvio monofase (Hz) 80
SA14 | Tensione avvio monofase (V) 195
SA15 | Tensione nominale V) 220
9.2.4. MAn - Abilitazione velocita fissa
Per accedere al menu viene richiesta la password utente (vedi paragrafo 10.1
N° Descrizione Standard | Modifiche | Note
MAnN1 | Abilitazione velocita fissa oFF
MAN2| Frequenza di lavoro [MAn2 < UP03]  (Hz) 45
9.3. Allarmi
N° | Allarmi visualizzabili sul display Cause
Er01 | Blocco per mancanza acqua Mancanza d'acqua nella vasca di aspirazione.
Il gruppo si ferma e poi riparte automaticamente.
- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi.
- Un tentativo ogni 1 ora per un totale di 24 tentativi.
- Un tentativo ogni 24 ore per un totale di 30 tentativi.
Er02 | Sensore Pressione Assente Cavo non collegato, rottura collegamento, sensore guasto.
Er03 | Blocco per tensione di alimentazione bassa | Tensione di linea bassa, minore di 190V.
- Si ripristina quando si torna ad una tensione al
morsetto superiore a 190 V.
Er04 | Blocco per tensione di alimentazione alta | Tensione di linea alta, maggiore di 250V.
- Si ripristina quando si torna ad una tensione al
morsetto inferiore a 250 V.
Er05 | Blocco per guasto memoria
Er06 | Blocco per sovracorrente nel motore
dell'elettropompa
Er07 | Blocco per sovracorrente del variatore di
frequenza
Er08 | Blocco per corto circuito sulle fasi di uscita
Er09 | Blocco per sovratemperatura
Er10 | Blocco per sovratemperatura modulo di potenza
Er11 | Blocco bassa tensione 24 V
Er12| Arresto per intervento del galleggiante Il sistema riparte con un ritardo pari al parametro
AP19 dal cambio di stato del galleggiante.
L’allarme non & segnalato dal quadro adistanza.
Er13 | Errore interno hardware Contattare assistenza.
Er14 | Errore di comunicazione multipompa Verificare connessione RS 485 e che entrambe le
pompe siano abilitate.

la sequenza di errori manifestatasi.

A

In caso di presenza di allarmi multipli, scorrere con i tasti @ (pit) o (meno) per visualizzare

In caso di blocco termico, accertarsi sulle cause che hanno provocato lintervento delle

protezioni prima di ripristinare il normale funzionamento della pompa.
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10. Programmazione

Per entrare in programmazione, premere

(menu). Con i pulsanti [S (piu) o @ (meno)
portarsi sul parametro di programmazione

prescelto e premere il pulsante (enter) per
confermare. Con i pulsanti (pit) o (meno)

portarsi sul parametro da variare e confermare
premendo il pulsante (enter), con i pulsanti

(piu) o (meno) aumentare o ridurre i valori.
Da questo momento l'icona di programmazione

/9 lampeggia fino a quando viene confermato il
valore variato con @ (enter).

Per uscire dalla programmazione, premere
(menu) fino a quando non si ritorna ai parametri
visualizzati.

Quando si entra in programmazione, compare

lindicatore di stato £ .
Esempio di variazione parametro.

Per variare la pressione di lavoro da 3,0 bar a 2,8
bar:

premere il pulsante @ (menu) e poi i pulsanti
(piu) o (meno) fino a portarsi sul menu UP.
Premere il pulsante [3 (enter) e poi i pulsanti (*)
(piu) o « (meno) fino a portarsi sul parametro
UPO5. Premere il pulsante [‘_3] (enter) e poi con i

pulsanti (piu) o (meno) variare fino al
valore desiderato. Da questo momento l'icona di

programmazione f lampeggia fino a quando
viene confermato il valore variato con [‘_3] (enter).

Per uscire dalla programmazione, premere
(menu) fino a quando non si ritorna ai parametri
visualizzati, quando si & usciti dalla modalita
programmazione, scompare lindicatore di stato

Va
10.1. Inserimento PASSWORD

Quando si desidera entrare in un menu con
PASSWORD, lampeggia la cifra da digitare. Con i

pulsanti > (piu) o ) (meno) si varia la cifre

lampeggiante. Con il pulsante (enter) si
conferma la cifra e si passa alla successiva.

Se tutte le cifre sono corrette si accede al MENU
altrimenti ricomincia a lampeggiare la prima cifra.

Per uscire dalla programmazione, premere
(menu) fino a quando non si ritorna ai parametri
visualizzati, quando si & usciti dalla modalita

programmazione, scompare l'indicatore di stato ﬁ .

password valore
utente 1959
Assistenza tecnica contattare il servizio
assistenza

11. Parametri da controllare al

momento della messa in funzione

Al momento della messa in funzione del prodotto,

si devono controllare 3 parametri di

programmazione:

- Parametro UP02
dell'elettropompa
Deve essere impostata la corrente nominale
dell'elettropompa.

Se il valore inserito non € corretto si

A rischia di danneggiare I'elettropompa o di
incorrere in allarme sovracorrente
inaspettato.

corrente nominale

- Parametro UP03 frequenza nominale di
alimentazione dell'elettropompa
Deve essere impostata la frequenza nominale
dell'elettropompa.

Se il valore inserito non € corretto si
rischia di avere un assorbimento diverso
dal nominale o il danneggiamento della
pompa.

- Parametro UP05 pressione di lavoro
Deve essere impostata la pressione di lavoro
delle pompe.
Se il valore inserito non € corretto rispetto alle
esigenze dell'impianto, deve essere aumentato
o diminuito.

Se durante il primo avviamento, il
A riempimento dell’impianto richiede un
tempo superiore a 1 minuto ed il variatore
di frequenza va in allarme per marcia a
secco, aumentare il parametro AP06
finché le pompe rimangono in lavoro
(Accertarsi che le pompe siano adescate).

11.1. Pressione serbatoio

Una volta fissata la nuova pressione di
A lavoro, deve essere modificata la
pressione di pregonfiaggio dei serbatoi
che deve essere circa 2/3 della pressione

di lavoro (esempio: pressione di lavoro 4
bar, serbatoi pregonfiati a 2,7 bar).



11.2. Abilitazione safe-start

E’ possibile abilitare la modalita di avviamento
safe-start, tale modalita consente di prevenire
picchi di pressione negli impianti. La modalita di
avviamento safe-start interviene ogni qualvolta ci
sia un’interruzione dell’alimentazione del variatore
di frequenza.

Per attivare tale modalita & necessario impostare
il parametro AP20 su On.

Ad ogni interruzione dell’alimentazione del
sistema quando ritorna I'alimentazione il variatore
partira ad una frequenza impostabile tramite il
parametro AP21 e funzionera a questa frequenza
per il tempo definito dal parametro AP22,
trascorso tale tempo il sistema tornera a
modulare normalmente. Tale sistema se attivato
sulla pompa master sara operativo anche in

configurazione multipompa.

12. Avviamento gruppo
ATTENZIONE: evitare assolutamente
Ail funzionamento a secco, neanche
per prova. Avviare la pompa solo dopo
averla riempita completamente di
liquido.
Dopo aver effettuato i collegamenti idraulici ed
elettrici e controllato la pressione di pregonfiaggio
(per i gruppi con serbatoi a membrana),
procedere all’avviamento del gruppo come segue:
Adescare le pompe (vedere anche istruzioni
pompe).

Pompe in aspirazione:

- Riempire i corpi pompa servendosi degli
appositi tappi vicino alla bocca di mandata.

- Riempire il tubo di aspirazione versando
acqua dal foro sul collettore di aspirazione
delle pompe.

Pompe sotto battente:

- Aprire la saracinesca sulla condotta di
aspirazione. Con sufficiente battente I'acqua
vince la resistenza delle valvole di non ritorno
montate sull’aspirazione delle pompe e
riempie i corpi pompa. In caso contrario
adescare le pompe servendosi degli appositi
tappi vicino alla bocca di mandata.

2 Non fare mai funzionare le pompe per

piu di 5 minuti con la saracinesca in
Partenza pompe

mandata chiusa.
Quando si da tensione al variatore di frequenza,
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le pompe sono ferme e sul display del variatore di
frequenza compare la videata con la scritta OFF.

Premere il pulsante @ (play) per variare lo
stato della pompa da STOP ad in funzione. La
pompa parte con la rampa di accelerazione
impostata per raggiungere la pressione
desiderata.

A

Se la pompa ¢ stata adescata correttamente,
dopo qualche secondo si vede sul display che la
pressione incomincia a salire.

Se dopo alcuni secondi di funzionamento la
pressione rimane fissa a 0,0, fermare la pompa

Quando il motore incomincia a girare,
controllare il senso di rotazione.

con il pulsante @ (stop) perche I'adescamento
non € stato eseguito in maniera corretta e la
pompa gira a vuoto. Riadescare la pompa e
ripetere I'avviamento.

12.1. Inversione del senso di

rotazione della pompa
Per cambiare il senso di rotazione del motore,

premere il pulsante (menu) e poi con il
pulsante @ (piu) fino a portarsi sul parametro
UP. Premere il pulsante (enter) e con il
pulsante (piu) portarsi sul parametro UP04,
confermare con il pulsante @ (enter) e premere
il pulsante > (piu) fino a che appare il valore
desiderato, quindi confermare con (enter).

Per uscire dalla programmazione, premere
(menu) fino a quando non si ritorna ai parametri
visualizzati, quando si & usciti dalla modalita
programmazione, scompare l'indicatore di stato

7.

13. Funzionamento

Il variatore di frequenza & programmato per
gestire il funzionamento automatico di 1 o 2
pompe, tutte a velocita variabile.

In base al consumo delle utenze, le pompe
intervengono per garantire la quantita d’acqua
necessaria alla pressione impostata. Quando una
pompa ha raggiunto la frequenza nominale e la
richiesta d’acqua aumenta, parte anche la
seconda pompa.



Le pompe sono protette contro:

- funzionamento a secco, integrato nel variatore di
frequenza (vedi paragrafo 8.) o tramite
interruttore a galleggiante, sonde di livello,

- sovra/sotto tensione (variatore di frequenza),

- sovraccarico termico (variatore di frequenza).

13.1. Variazione rapida della
pressione di lavoro

Durante il funzionamento automatico & possibile

effettuare la variazione della pressione di lavoro

senza dover accedere alle impostazione utente.

Mantenendo premuto il pulsante (enter) per
5 secondi si accede direttamente alla pressione di
lavoro (parametro UP05).

Con i pulsanti (pit) o (meno) variare la
pressione fino al valore desiderato e confermare

con il pulsante [3 (enter).
Premendo una volta il tasto (menu) il sistema si
riportera alla videata base (vedi paragrafo 9.1.).

14. Controllo mediante
Megaohmetro

Non & consentito utilizzare un megaohmetro in
un’impianto dove & presente il variatore di
frequenza, pioché i componenti elettronici ne
verrebbero danneggiati. Se fosse assolutamente
necessario, scollegare il variatore di frequenza,
utilizzare il megaohmetro sulla pompa,
direttamente nella scatola morsetti della pompa
stessa.

15. Manutenzione

Controllare periodicamente la pressione di
precarica del serbatoio a membrana
installato sulla mandata della pompa.

16. Accessori
16.1. RA 100

Quadro per allarme a distanza.
Dimensioni: 110x150x70

Alimentazione: 220-230 V monofase

Segnala qualsiasi anomalia che viene a verificarsi
sul gruppo pompe:

- Mancanza acqua in aspirazione.

- Gruppo in avaria.

- Avaria variatore di frequenza.
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Luce rossa lampeggiante 5 Watt piu segnale
acustico 75 dB - 3600 Hz, per installazioni in
ambienti rumorosi, in posizione tale da essere
visibile a distanza.

Il quadro € munito di led presenza tensione e
pulsante di tacitazione allarme.

N )
| ‘
o35,
2SF oA 100

16.2. Kit culle

Alloggiamento per tubo da G1, G1 1/4 oppure da
G11/2.

Per la versione G1 %> del EASYMAT é necessario
cambiare le viti montate sul dissipatore con le viti
fornite nel kit culle.

16.3. Kit bocchettoni

Tubo metallico filettato, completo di bocchettoni,
predisposto per il collegamento del sensore di
pressione.

17. Smaltimento
E Direttiva europea 2012/19/EU (WEEE)

Rispettare le norme locali e smaltire il dispositivo di
comando secondo quanto prescritto da esse. I
prodotto contiene componenti elettrici ed elettronici
e dovrebbe essere smaltito in modo conforme.



EN

Single pump mode

Before start the system, read the
frequency converter instructions

for the electrical connections.

1. Start

As soon as the EASYMAT is turned on, after an
inital check of the system the display shows
Er06, it will be necessary to set the motor
parameters on the frequency converter with the
following parameters:

- UP0O2 nominal current
- UPO3 nominal frequency
- UPO5 set point pressure

2. UP02 nominal current
(see also diagram chapter 23)

Push the buttons @ (menu) and (enter),
with the button (plus) move to the parameter
UPO02. Confirm with (enter) and then with
the buttons (plus) or (minus) set the

nominal current of the electric pump that you can
read on the data plate and confirm with @

(enter). By pushing the button (menu) go
out from the parameter.

3. UP03 nominal frequency
(see also diagram chapter 23)

Push the buttons @ (menu) and (enter),
with the button (plus) move to the parameter
UPO03. Confirm with (enter) and then with
the buttons (plus) or (minus) set the

nominal frequency of the electric pump that you
can read on the data plate and confirm with @

(enter). By pushing the button (menu) go
out from the parameter.

QUICK START
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4. UPO5 set point pressure

Push the buttons (menu) and (enter).
By pushing the buttons (plus) or (minus)

move to the parameter UP05 and confirm with
(enter) to enter parameter. With the buttons
(plus) or (minus) change the set point
pressure and confirm with @ (enter).

Exit from the program by pushing @ (menu)
until you arrive on the basic screen (the set-up
mode icon disappear).

Now the frequency converter is ready to run,

push the button @ (play) to change the pump
status from STOP to run.

When the motor starts turning, check
the direction of rotation of the pump.

5. Inversion of the direction of
rotation UPO04 (three-phase

motor)
To change the direction of rotation of the motor,

push the button (menu) and then with the
button (plus) move up to the programming
parameter UP. Confirm with (enter) and

with the button (plus) move up to the
parameter UP04, confirm with enter and by

pushing of the button (plus) change the
value, confirm with (enter).

To exit the program, push (menu) until you
reach the basic screen, when you are out from

the set-up mode the icon disappear %

Now you can start the frequency converter by

pushing the button @ (play).
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1. Introduction

We strongly suggest that the operator carefully
reads and follows the information contained in
this instruction manual for the frequency
converter.

Symbol used:
This symbol indicates high voltage
Ahazard. It draws attention to components
or procedures that could represent a

potential danger to the health and welfare
of the operator.

This symbol is used to draw the operator's

Aattention to situations of potential danger
for people or for operations that could
cause damage to the product.

2. Special warnings regarding
the frequency converter

We strongly suggest that the operator

carefully reads and follows the information

contained in this instruction manual for the

frequency converter.

The FREQUENCY CONVERTER should
NEVER be opened or tampered with
and guards that come with it should
never be removed.

The frequency converter must be
installed, adjusted and maintained by
qualified personnel who understand the
risks involved.

The frequency converter must be fitted
with voltage surge and overload protection
devices, in accordance with the prevailing
safety standards.

The connection of the alarms can
distribute power even when the frequency
converter is turned off. Ensure that there is
no residual voltage on the terminals of the
alarms.

All the power terminals and other
terminals must be inaccessible after
installation is completed.

A\
A\
A\
A\
I\
A\
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The maximum output frequency must not
Aexceed the design frequency of the pump
being controlled. Operating at a frequency
higher than the allowable frequency can

cause higher current absorption and
damage to the device.

If it is necessary to remove the frequency
converter, remove only the covers
required in order to disconnect the
electrical cables. Take care not to damage
the electronic cards.

A\
A\

Failure to comply with the safety
regulations not only causes risk to
personal safety and damage to the
equipment, but also invalidates every right
to assistance under warranty.

Responsibility:

The manufacturer is not liable for malfunctioning if
the product has not correctly been installed,
damaged, modified, and/or run outside the
recommended work range or not in accordance
with other indications given in this manual.

The Manufacturer declines all responsibility for
possible errors in this instructions manual, if due to
misprint or error in copying.

The Manufacturer reserves the right to make any
modifications to products that it may consider
necessary or useful, without affecting the essential
characteristics.

The responsibility of the manufacturer is limited to
the product and excludes costs or greater damage
caused by incorrect installation.

3. Types

Type Fregeuency converter Standard power

(single-phase)  max current output V230 motor
A kW

Easymat 9,2MM 9,2 037-15

Type Freqeuency converter ~ Standard power

(three-phase) max current output V230 motor
A kW

Easymat 9,2MT 9,2 0,37 - 2,2




4. Operating conditions
(Standard execution)
The electrical panel functions correctly under the
following power and installation characteristics:
- Power fluctuation: +/-10% max
- Frequency fluctuations:  +/- 4 % max
- Ambient temperature: -10°Ca+40°C
- Relative humidity: from 20% to 90% without
condensation
- Vibration: max 5,9 m/s? (0,6 g) to 10-55 Hz
- Altitude: no higher than 1000 m, inside a closed
environment.
- Max liquid temperature:
+ 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT
*+ 40 °C EASYMAT 7,5MT
- Minimum delivery: 3 I/min

A

5. Construction
(Standard execution)

The system is composed of:

- Frequency converter.

- Pressure transducer.

- Pipe housings.

- Fixing screws.

- Terminal board.

- Cable glands.

- Multi-hole gaskets.

The current distributed by the frequency
converter must be equal to or lower than the
maximum current absorbed by the motor to
control.

5.1. Technical features
Power supply interface: 230V + 10%
Protection: IP55
Display: LCD Display
Keyboard: 6 buttons
Digital inputs: - float switch for
protection
- tank fill float switch
- safety pressure switch
Analogue inputs: pressure transducer 4-20 mA
Digital outputs: general alarm, the display shows
the type of alarm (see paragraphs
7.6.and 9.3.)
Connectivity: RS485
Protections: - dry-running protection
- over-current
- over-heating
- under-voltage and over-voltage
- short-circuit protection on
motor phase

dry-running

the
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5.2. Pushbuttons functions

[= calpeda

Ce
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@ Through this button you can start the pump.

@ Through this button you can stop the pump.

Through this button you have access to
frequency converter programming
parameters. If you already are on the
programming function, by pushing this
button you go up on the menu.

Through this button you have access to
frequency converter programming
parameters. If you have changed a
parameters, by pushing this button you can
confirm the indicated value.

Through this button you can increase
parameters or to change the visualized
parameter.

can decrease
the visualized

Through this button you
parameters or to change
parameter.

. Interface

%UU ) U

4.93.409.1

The graphic interface of the display is divided in
three visualization areas: - system icons

- display area

- operating icons



5.3.1. System icons

®
Y
Ve

&

AUTO MODE
The system is operating in auto mode.

MANUAL MODE
The system is operating in manual mode.

SET-UP MODE ACTIVATED
It shows that the set-up menu is activated.
When a icon is blinking you are modifying

a parameter. You can confirm with
enter.

ALARM

It indicates that there is a fault on the
system, the error number appears on the
display area. When you are on the set-up
mode the alarm icon will not appear

SENSOR STATE

It indicates that the system is connected
with the pressure transducer; if it is blinking
there is a fault on the pressure transducer.

0 PUMP STATE
It indicates if the pump is running or in
stand-by state.

0 CASCADE MODE
It indicates that the cascade control mode
is working. The 2 upper symbols show if
the pump is running or if the pump is in
stand-by. The lower symbol informs if the
pump is the master (lighted icon) or slave
(blinking icon).

>0

>0

5.3.2. Display area

It is composed from an incremental bar proportional
with the displayed value and its measure unit

The display is backlit, the light will be turn off after
20s of system inactivity.

5.3.3. Operating icons

Constant pressure mode
3 The system keeps the pressure constant

when the quantity of water requested by
the user changes.

Fixed speed mode
The system works at a fixed speed that
user can choose according to need.
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5.4. Submersible pumps
applications or long cables

To operate a submerged pump (or surface
pump),where the distance from the inverter is
more than 10 m, see paragraph 18.

A\
A

6. Installation

For easy assembling and disassembling of the
frequency converter we recommend to respect the
minimum distances as show in figure herebelow.

Submersible motor must operate with a
frequency between 30 Hz (minimum
operating frequency) and 50 Hz
(maximum frequency) for 50 Hz motors,
and between 30 and 60 Hz for 60 Hz
motors.

The running up time from 0 to 30 Hz and
the running down time from 30 Hz and O,
must be as short as possible, according to
the motor power to operate.

250
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In case of reduced distances connect the
frequency converter with the proper unions (see
paragraph 16.3.).

Do not install the control panel in places exposed
to direct sunlight, exposed to bad weather or near
sources of heat.

Fasten the heatsink (a) to the pipe by means of the
pipe housings (b71-b2) and the screws (c) in
equipment.

g
— s
b1 a




The pressure transducer (d) must be installed on the
system. We always advise the installation of a small
accumulator (e) (8 ltrs minimum) on the pump delivery

side.
&
e~_l
7. Electrical connection

Electrical connection must be carried out
by a qualified electrician in accordance
with local regulations.

Follow all safety standards.

The unit must be properly earthed
(grounded).

Follow the instructions in the wiring
diagram attached.

IT Network:
This product cannot be used in plant with IT
network.

Once the electrical connection has been

A completed, remove any pieces of wire, sheath,
washers or any other foreign bodies that may
be found inside the frequency converter.

For the electrical connections on both the
terminal board and the motor use cable with
a maximum section of 2,5mm2. We also
advise the use of insulated pin terminals.

Bad connections may damage the electronic
circuit.

21

7.1. Power supply line
Power supply line must comply with the provisions
under paragraph 4.
If a differential protection is necessary,
A install a type A differential switch,
protected against untimely activation and
with threshold of intervention of 30 mA.

Electrical connection

LINE

Easymat .. MT Easymat .. MM
Motor Suggested Motor Suggested
Current Breaker Current Breaker
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 3.7<la<6.0 10
44<la<6.9 16 6.1<la<9.2 16
70<la<86 20
87<la<9.2 25

7.2. Motor connection
The power supply line of the electrical motor must

be connected directly to the output terminal of the
inverter.
To comply with the standards of
Aelectromagnetic compatibility, use a
shielded three-pole cable (for MM models)
or a shielded four-pole cable (for MT
models) with external protection sheath.

The power supply line of the motor must never run
parallel to the power line of the electrical panel.

Electrical connection

11
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7.3. Pressure transducer &
The pressure transducer is an analogical
instrument with an output signal of 4-20 mA that
continuously reads the pressure in a system.

2 WARNING!

Standard transducer cannot be used in
sea water applications.

Features:

Standards: EN 50081-1, EN 50082-2.

Voltage: 8-28 V

Pressure range: 0-6; 0-10; 0-16 bar

Qutput: 4-20 mA

Working temperature: da 0 a +50 °C

Protection: IP 65

Hydraulic connection : G 1/4 male
Weigth: ~60 g

Electrical connection

ARG
123|456
RN

Pressure
transducer
terminal box
supplied by us

>00
7.4. Cascade mode GO
The EASYMAT frequency converters are
prearranged for use in pressure boosting sets with
up to 3 pumps in the following versions:
- Pressure boosting sets with 2 variable speed
pumps
- Pressure boosting sets with 3 variable speed
pumps
- Pressure boosting sets with 1 variable speed
pump and 1 fixed speed pump (single-phase)

7.4.1. Cascade mode installation
Connect the frequency converters on the delivery
pipes of the pumps, the installation must comply
with the provisions under paragraph 6.
Connect the pressure transducer to the delivery
manifold of the pressure boosting sets.
It is advised to install the pressure
Atransducers on the same point of the
delivery manifold and complete the
installation with a pressure gauge.
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7.4.2. Cascade mode electrical
connection

power supply following the instructions under

paragraph 7. The power supply must comply the
The connection with the power supply
must be made with interpositions of
each frequency converter).

For these frequency converters an earth leakage

type B.

This circuit breaker or interrupter must be marked
7.4.3. Cascade connection with
variable speed pumps
By means a proper cable make the connection of the
clamps number 4-5-6 of both frequency converters.

Fre I

Connect the supply cables to the motors and to the
provisions of the paragraph 4-5.
magnetothermal bipolar switches (one for
circuit breaker or ground fault circuit interrupter,
with the following symbols: EI
M
Electrical connection with 2 pumps
Hm 2 3|4 56 éwg QH
1
JIE IR

i

it

Electrical connection with 3 pumps
By means a proper cable make the connection of the
clamps number 4-5-6 of each frequency converters.

2 User must provide a jumper connection

into 1 frequency converter as shown in the

picture.
A e I
it an

RS 485

S

Check the correct connection sequence and
check that terminals of each cable are
connected on the clamp with same number.
To comply with the standards of
electromagnetic compatibility, for cable
length greater than 1 meter, it is
recommend the use of a shielded cable
with protection sheath connected on the
ground of both frequency converters.

A\
A

7.4.4. Cascade connection with
1 variable speed pump
and 1 fixed speed pump

Connect the clamps 10-11 with a contactor with

max.250 Vac and 450 mA maximum resistive

current, connect to the contactor the power supply
cable and the motor cable of the fixed speed pump.



A

10 11
||

K
The connection with the power supply must
be made with interpositions  of
magnetothermal bipolar switches with
proper size and with a type A differential
switch protected against untimely activation
and with threshold of intervention of 30 mA.

Dl

(@5 |- a—

4934137
Y,

I% I

=0 | —ur

A

The use of the cascade mode with 1 fixed
speed pump not allow connection of a
remote alarm or a control panel remote
alarm RA100.

A

7.4.5. Cascade mode programming
Pressure boosting sets with 2 variable speed
pumps.

After the connection, change the AP09 parameter
from OFF to UU for both frequency converters,
define which frequency converter will work on
master mode and for this frequency converter
change the AP10 parameter from SLA (slave) to
MAS (master).

Pressure boosting sets with 3 variable speed
pumps.

After the connection, change the AP09 parameter
from OFF to UU for both frequency converters,
define which frequency converter will work on
master mode and for this frequency converter
change the AP10 parameter from SLA(slave) to
MAS (master). Then parameter AP15 must be
changed for each “slave” frequency converter. The
first slave frequency converter must be set as
“SLA1”, and the second slave frequency converter
must be set as “SLA2”.

For the right behavior of the booster set it is
recommended to switch off and switch on all the
frequency converter.

2 This configuration define an address for each
frequency converter, if not correctly
configured, cascade mode will not work

properly.

Pressure boosting sets with 1 variable speed

pump and 1 fixed speed pump (single-phase).

After the connection, change the AP09 parameter

from OFF to UF for the frequency converter.
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7.4.6. Cascade mode plant starting
Check that all the cascade mode parameters are
with the desired values, the parameters that can
change the cascade mode operation are:

AP16 Cascade mode start fall pressure set-up
AP17 Cascade mode restart delay
AP18 Cascade mode fall pressure limit set-up

To do the plant starting follow the instructions
under paragraph 12.

7.5. Float switch connection ﬂ@]

To connect a float-switch connect to the
connections 8-9 the cables of the float switch. The
float switch can be used for:
- dry-running protection
2 if, in cascade mode, the frequency
converter which is connected the float
switch is failure, the float switch cannot
shut off the pumps.
Electrical connection

>00
¢ oo e

456
|11

7.6. Remote alarm connection &
Connect to the terminals 10-11 a possible remote
alarm or the control panel for remote alarm

RA100.
The remote alarm can be used to signal:

-error on the frequency converter (see
paragraph 9.3.) (nO).
- the frequency converter is running (nC).
AOperating limits: 250 Vac, 450 mA
maximum resistive current.

Electrical connection

A

10 11
I

G l—a—

A

::] — il

®

+ -

RA 100



8. Dry-running protection

The frequency converter is equipped with a dry-
running protection for the pumps. When the
pressure on the system remain for a time higher
than the dry-run time (APO5) lower than value of
the dry-run pressure (AP07) the protection system
stop the pump. It is possible the use of an external
float switch for the dry-running protection (see
paragraph 7.5.). In this case the pumps start with
a delay time (in seconds) defined by AP19 (Digital
input restart time), the time will be counted after
the change of the float switch state.

For entering the programming mode see
paragraph 10.

9. Parameters

On the frequency converter
informations are displayed:

- Parameters of pump status.

- Programming parameters.

- Alarms.

the following

9.1. Parameters of pump status

They allow to visualize:

- the modulation frequency of the pump (basic
display).

- the pressure of the system.

- the line absorbed current.

Starting form the basic display by pushing of the

directional arrow (plus) or (minus) the
other parameters are displayed.
Example:
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9.2. Programming parameters
To display the programming parameters, select

(menu).

Will be displayed progressively:

UP - User settings: these are the basis settings
that user can change.

AP - Advanced settings: these settings are
available only to qualified personnel. To
enter password is required (see paragraph
10.1.).

SA - Technical assistance settings: these are
the advanced parameters, only technical
assistance personnel are allowed to access
this menu. Password is required (see
paragraph 10.1.).

MAnR - Fixed speed mode activation: this allows
activation of the fixed speed mode and the
working  frequency. Only qualified
personnel are allowed to access this menu.
Password is required (see paragraph
10.1.).

AE - Advanced parameters: this allows for the
display of secondary parameters which can
be useful for system diagnostics.

AEO1 Software release
AEO02 Supply voltage (V)
AEOQ3 Last 5 faults

Supply voltage visualization example.

By pushing the button (menu) the UP
parameter appears. Select the AE parameter by

pushing the @ (plus) up to arrive at the correct

parameter , confirm with (enter).
Select the parameter by pushing the

button (plus) and confirm with [‘_3] (enter).
Supply voltage is displayed.



9.2.1. UP - User settings

N° Description Standard | Modifications | Note
UPO1 | restart mode power failure rA
[rA = automatic; rM = manual]
UPO2 | Nominal pump current (A) 0,1
UPO03 | Nominal pump frequency (Hz) 50
UPO04 | Direction of rotation ---3
[ ---3= std rotation; E--- = inverted rotation]
UPOQ5 | Set point pressure (bar) 1,6

9.2.2. AP - Advanced settings

To enter password is required (see paragraph 10.1.)

N° Description Standard | Modifications | Note
APO1 | Pressure transducer set-up (bar) 10
[sensor full-scale]
AP02 | Ramp down (s) 3
APO3 | Ramp-up (s)| 2MT
(fixed value for MM) 0 MM
APO04 | Time before stop (s) 30
APOQ5 | Dry-run time (s) 10
APO6 | First dry-run time (s) 60
APOQ7 | Dry-run pressure (bar) 1,5
APO08 | System dynamic 3
[1 = fast dynamic; 5 = slow dynamic]
APQ9 | Cascade mode oFF
[oFF; UU = cascade mode with double inverter;
dP = Twin pump
UF = cascade mode with an inverter]
AP10 | Master/Slave setting SLA
MAS = master; SLA = slave
AP11 | Reset to factory set-up
AP12 | Digital input activation 1
[0 =oFF; 1 =no; 2=nC]
AP13 | Digital output activation 0
[0=0FF; 1=0n; 2=n0; 3=nC]
AP14 | Restart fall pressure set-up (bar)
AP15 | Pump address SLA1
AP16 | Cascade mode start fall pressure set-up (bar) 0,3
AP17 | Cascade mode restart delay (s) 10
AP18 | Cascade mode fall pressure limit set-up (bar) 0,6
AP19 | Digital input delay time (s) 30
[float switch delay time]
AP20 | Safe-start activation Off p
AP21 | Safe-start operating frequency (Hz) 32
AP22 | Safe-start time (min) 1
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9.2.3. SA - Technical assistance settings
To enter password is required (see paragraph 10.1.)

N° Description Standard | Modifications | Note
SA01
SA02
SA03 | Pressure PID (Proportional gain) 2,8
SA04 | Pressure PID (Integral time constant) 55
SAO05 | Pressure PID (Derivative time constant) 5,0
SA06 | Min. run frequency (Hz) 30
SAQ07 | Max frequency (Hz) 60
SAQ8 | Set point pressure step up (bar) 0,3
SA09 | Pressure step up time (s) 3
SA10 | Pressure step up ramp (bar/s) 0,3
SA11 | Set point control ramp (bar/s) 0,4
SA12 | Carrier frequency 7010
SA13 | Singlephase starting frequency (Hz) 80
SA14 | Singlephase starting voltage (V) 195
SA15 | Nominal voltage V) 220
9.2.4. MAn - Fixed speed mode activation
To enter password is required (see paragraph 10.1.)
N° Description Standard | Modifications | Note
MAnN1 | Fixed speed mode activation oFF
MAn2| Working frequency [MAn2 < UPO3] (Hz) 45
9.3. Alarms
N° [ Displayed alarm Causes
Er01 | Blockage due to no water The device is in failure due to no water.
The system try to restart automatically.
- One attempt every 10 minutes for 6 times.
- One attempt every hour for 24 times.
- One attempt every 24hours for 30 times.
Er02 | Pressure transducer fault Not connected cable, broken connection, pressure
transducer spoiled.
Er03 | Blockage due to low supply voltage Supply voltage lower than 190V.
- The system automatically restart when the clamp
voltage is higher than 190V.
Er04 | Blockage due to high rectified voltage Supply voltage higher than 250V.
- The system automatically restart when the clamp
voltage is lower than 250V.
Er05 | Blockage for memory failure
Er06 | Blockage due to overcurrent in the electro
pump motor
Er07 | Blockage due to overcurrent in the
frequency converter
Er08 | Blockage due to direct short circuit between
the phases of output terminals
Er09 | Blockage due to overheating
Er10 | Blockage due to overheating of the power module
Er11 | Blockage due to low voltage 24 V
Er12| Stop for float switch intervention The system will restart with a delay defined by AP19
from the state variation of the float switch. The control
panel for remote alarm not report this alarm.
Er13 | Internal hardware error Contact the technical assistance
Er14 | Cascade mode communication error Check trl;;a (IjRS 485 connection or that both pumps
are enabled.

A

restart the pump operation.

In case of multiple fault, scroll with the buttons (#) (plus) or « (minus) to visualize the fault sequence.
In case of thermal block it is advised to check the causes that have created the problem before
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10. Programming

To enter programming, select (menu). Use

the buttons @ (plus) or [(_'] (minus) to move to the
programming parameter to be modified and select

(enter) to confirm. Use the buttons (plus)
or (minus) to move to the parameter to be
modified and select (enter) to confirm, with

the buttons (plus) or (minus) increase or
decrease the value. From this moment the set-up

icon /9 start blinking until the value is confirmed
with (enter).

To exit the program, push @ (menu) until when
you arrive on the basic display.
When you go in the set-up mode appear the icon

Z.

Example of parameter variation.
In order to modify the set point pressure from 3.0
bars to a 2.8 bars:

select @ (menu) and then with the buttons
(plus) or (minus) until you move to
programming parameter UP. Confirm with @

(enter) and then with the buttons (plus) or
(minus) move to the parameter UP05. Confirm

with [3 (enter) and then with the buttons

(plus) or S (minus) change the value up to the
desired value. From this moment the set-up icon

f start blinking until the value is confirmed with
@ (enter).

To exit the program, push (menu) until you
arrive on the basic video, when you are out from

the set-up mode the icon disappear ﬁ

10.1. PASSWORD insertion

To enter on a menu with password, four numbers
appear on the display, the number to insert is

blinking. By pushing buttons *) (plus) or )
(minus) you can change the blinking value. If you

confirm with (enter) the next number start
blinking.

If the password is correct you can enter on the
MENU, if the password is wrong the first number
restart blinking.
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To exit the program, push (menu) until you
arrive on the basic display, when you are out from

the set-up mode the icon disappear ﬁ

password value
user 1959
Technical assistance | contact the technical
assistance

11. Parameters to check when
starting up the unit
There are 4 programming parameters that need
to be checked when the unit is started up:
+ Parameter UP02 NOMINAL PUMP CURRENT
The nominal current of the pump must be set.

A

+ Parameter
FREQUENCY
The nominal frequency of the pump must be set.

2 If the value input is inappropriate there is
the risk of higher current absorption or
pump damage.

+ Parameter UP05 SET POINT PRESSURE

The working pressure of the pump must be set.
If the value input is inappropriate for the needs

of the system, the value can be increased or

decreased using the *) (plus) or © (minus)
keys.

A

If the value input is inappropriate there is
the risk of pump damage or to have an
unexpected overcurrent alarm.

UPO03

NOMINAL PUMP

If during the first start-up of the unit, filling
the system takes longer than 1 minute and
the unit signals a dry-running alarm,
Increase the parameter APO06, until the
pressure rises above the set value and the
pump remain on. (Make sure the pump
are primed).

11.1. Vessel pressure
Once the new working pressure is entered,
Athe tank pre-loaded pressure must be
changed to be 2/3 of the working pressure
(i.e. 4 bar working pressure,tanks to be
pre-loaded at 2.7 bar).



11.2. Enabling Safe-start

Safe-start function prevent a peak of pressure in
the system pipework. Safe-start function operates
any time there is a supply disconnection of the
frequency converter.

To enable this function it is necessary to set
parameter AP20 to value “On”.

At every disconnection of the supply voltage of
the system, when the supply is restored, the
frequency converter will start at a defined
frequency (selectable through the parameter
AP21) and it will operate at this frequency for a
time, defined in the parameter AP22. After that
time the system will return to operate in normal
mode. If this option is active in the master pump
the safe-start function will work even in cascade
mode.

12. Plant starting

ATTENTION: never run the pump dry
Anot even for a short trial run. Start the

pump after filling completely with liquid.
After completing hydraulic and electrical
connection and checked the preloaded pressure
(for booster set with membrane tank), start the
plant as indicated below:

Prime the pumps (see the pumps instructions).

Pump with suction lift:

- Fill the suction pipe and the pump body by
means of the plug hole located close to the
delivery port of the pump.

- Fill the suction tube by pouring water through
the plug hole on the suction manifold of the
pump.

Pump with positive suction head:

-Open the gate-valve in the suction
pipeline.With sufficient head, the water will
overcome the resistance of the non-return
valve fitted in the suction side of the pump and
will fill the pump body. Otherwise, prime the
pump with the plug hole near the delivery port.

A

Starting pump

When the freqeuncy converter is switched on, the
pump are not operating and on the screen
appears OFF.

Never run the pump for more than five
minutes with closed gate valve.
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Press the button @ (play) to change the pump
status from STOP to run. The pump starts up with
the acceleration ramp set to reach the wished
pressure.

A

If the pump has been primed correctly, after a few
seconds the pressure will begin to increase on the
display.

If, after a few seconds, operation the pressure

When the motor starts turning, check
the direction of rotation.

remains at 0.0, stop the pump by selecting @
(stop) as priming has not been carried out
correctly and the pump is idling. Re-prime the
pump and repeat the starting up procedure.

12.1. Inversion of the direction
of rotation
To change the direction of rotation of the motor,

push the button (menu) and then with the
button (plus) move up to the programming
parameter UP. Confirm with (enter) and with
the button (plus) move up to the parameter
UPO04, confirm with enter @ (enter) and by
pushing of the button (plus) change the value,
confirm with (enter). To exit the program,

push (menu) until you arrive on the basic
display, when you are out from the set-up mode

the icon disappear f

13. Operations

The frequency converter is programmed to
manage the automatic operation of 1 or 2 pumps,
all at variable speed.

Depending on user consumption, the pumps start
to guarantee the amount of water necessary at
the set pressure.

When one pump has reached 50 Hz and water
requirements increase, the second pump will
begin operations.

The pumps are protected against:

- operation when dry, by means of a floating
switch and level sensor,

- over/under voltage (frequency converter),

- thermal overload (frequency converter).



13.1. Quick set point modification

If the frequency converter is operating in constant
pressure mode it is possible to change the set
point pressure without enter on the user

parameter (UP menu). Pushing the button
(enter) for more than 5 seconds you will enter
directly to the set point pressure (UPO05
parameter).

By pushing of the buttons (plus) or
(minus) change the pressure value and confirm

with (enter).

By pushing of the button (menu) the system will
return to the basic display (see paragraph 9.1.).

14. Use of megaohmeter

Megging of an installation incorporating the
frequency converter is not allowed, because the
electronics may be damaged. If megging is
necessary, disconnect the frequency converter
and use the megaohmeter directly on the terminal
box of the pump.

15. Maintenance

A

16. Accessories

16.1. RA 100

Control panel for remote alarm.
Dimensions: 110x150x70

Power supply: 220-230 V single-phase

Signals all pump assembly malfunctions detected:
- No water intake.

- Assembly malfunction.

- Converter failure.

Inspect the tank pre-loaded pressure
of the delivery vessel periodically.

5-Watt flashing red light plus 75 dB - 3600 Hz
acoustic alarm, for use in areas of loud noise,
positioned in such a way as to be visible from a
distance.

The control panel is fitted to an energized panel
led and an alarm reset pushbutton.
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16.2. Pipe housings kit

Pipe housings for G1, G1 1/4 and G1 1/2 pipes.
For the G1 1/2 version of the EASYMAT it is
required change the screws assembled on the
heatsink with the screws provided with the G1 1/2
pipe housing Kit.

16.3. Unions kit
Steel pipe with unions and pressure transducer
arrangement.

17. Disposal
European Directive 2012/19/EU (WEEE)

Observe the local regulations and dispose of any
control gear accordingly. This product contains
electrical and electronic components and should be
disposed of accordingly.



F PREMIERE MISE EN SERVICE

Modalité pompe unique

Avant de procéder au démarrage,
consulter le manuel d'instructions

pour le branchement de I'onduleur.

1. Démarrage

Dés que EASYMAT est allumé, aprés une
premiere phase de vérification du systeme,
I'écran affiche Er06 et il sera nécessaire alors de
saisir sur le variateur de fréquence les
parametres suivants:

- UP02 courant nominal

- UPO03 fréquence nominale

- UPO5 pression de travail

2. UP02 courant nominal
(voir aussi le schéma chapitre 23)

Appuyer sur les touches (menu) et

(enter), avec la touche @ (plus) aller sur le

paramétre UP02. En appuyant sur (enter)

on accede au parametre. Modifier la valeur avec

les touches (plus) ou (moins), pour

arriver au courant nominal de I'électropompe
indiqué sur la plaquette et confirmer avec la

touche (enter). Appuyer plusieurs fois sur

la touche (menu) pour revenir a l'affichage
d'accueil.

3. UP03 fréquence nominale
(voir aussi le schéma chapitre 23)

Appuyer sur les touches (menu) et

(enter), avec la touche @ (plus) aller sur le

paramétre UP03. En appuyant sur (enter)

on accede au parametre. Modifier la valeur avec

les touches (plus) ou (moins), pour

arriver a la fréquence de I'électropompe indiquée

sur la plaquette. Confirmer avec la touche @
(enter) et en appuyant plusieurs fois sur la

touche (menu) revenir a l'affichage
d'accueil.
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4. UPO5 pression de travail

Appuyer sur les touches @ (menu) et ensuite
sur la touche (enter).
Avec la touche @ (plus) arriver au parametre

UPO5 et appuyer sur (enter) pour accéder

au parametre.

Avec les touches (plus) ou (moins)

modifier la valeur de la pression de travail
jusqu'a la valeur désirée et confirmer avec la

touche (enter). Appuyer plusieurs fois sur

la touche (menu) pour revenir a l'affichage
d'accueil.
Le variateur est a ce moment prét pour étre

démarré. Appuyer sur la touche @ (play) pour
modifier I'état de la pompe de "STOP" a "en
marche".

ALorsque le moteur commence a
tourner, controler le sens de rotation.
5. Inversion du sens de rotation

de la pompe uUP04

(moteur triphasé)
Pour changer le sens de rotation du moteur,

appuyer sur la touche (menu). Appuyer sur

la touche (enter) et avec la touche

(plus) arriver au paramétre UP04, confirmer
avec la touche (enter) et appuyer sur la
touche @ (plus) jusqu'a ce que le sens de

rotation désiré apparaisse. Confirmer avec
(enter). Pour sortir de la programmation,

appuyer sur (menu) pour revenir
jusqu'aux parametres affichés. Apres étre
sorti de la modalité de programmation,

l'indicateur d'état disparait f
A ce point, démarrer le variateur de fréquence en

appuyant la touche @ (play).
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1. Avant-propos

Nous recommandons a [utilisateur de lire
attentivement et de respecter les normes
contenues dans le présent manuel d’instructions
du variateur de fréquence.

Symboles utilisés:
Ce symbole indique un danger de haute
Atension. Attention aux composants ou aux
opérations qui pourraient présenter un
danger potentiel pour I'intégrité physique
de I'opérateur.
Ce symbole est utilisé pour attirer
Al’attention de l'opérateur face a des
situations de danger potentiel pour les
personnes ou dans le cas d’opérations qui
pourraient entrainer un endommagement
du produit.

2. Avertissements particuliers
concernant le variateur
Nous recommandons a l'utilisateur de lire
attentivement et de respecter les normes
contenues dans le présent manuel
d’instructions du variateur de fréquence.

LE VARIATEUR ne doit en aucun cas
étre ouvert, altéré ou privé des
protections dont il est doté.

Le variateur de fréquence doit étre
installé, réglé et entretenu uniquement
par du personnel qualifié et conscient des
risques que cela comporte.

Des dispositifs pour la protection contre

Ales surtensions et les surcharges doivent
étre prévus conformément aux normes de
sécurité en vigueur.

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE!
Couper I'alimentation électrique avant
d’accéder au variateur.

Les niveaux de tension a l'intérieur du
variateur de fréquence restent dangereux
tant que le témoin lumineux est allumé
sur le clavier numérique du variateur.

Les connexions des alarmes peuvent
fournir de la tension méme lorsque le
variateur de fréquence est éteint.
S’assurer qu'aucune tension résiduelle
n’est présente sur
alarmes.

les bornes des

Toutes les bornes de puissance et les
autres bornes doivent étre inaccessibles
une fois terminée l'installation.

La fréquence maximum de sortie doit étre
Aadaptée au type de pompe a commander.
Le fonctionnement avec une fréquence
supérieure a celle autorisée entraine une
augmentation de I'absorption de courant

et des dégats a I'appareil.

Si le retrait du variateur de fréquence de

Al’armoire électrique est nécessaire, retirer
uniquement les protections qui permettent
de débrancher les cables électriques.
Prendre les précautions nécessaires.
Attention a ne pas endommager les
cartes électroniques.

Le non respect des avertissements peut

Amettre en danger les personnes, entrainer
des dommages matériels et annule la
garantie du produit.

Responsabilité:

Le constructeur ne répond pas des
dysfonctionnements si le produit n’a pas été
correctement installé, a été manipulé, modifié ou
utilisé de fagon incorrecte et hors des limites de
travail conseillées. Il décline en outre toute
responsabilité pour les éventuelles erreurs
contenues dans ce manuel d’instructions, dues a
'impression ou la transcription. Le constructeur se
réserve aussi le droit d’apporter au produit les
modifications qu'’il retiendra nécessaires ou utiles
sans en compromettre les caractéristiques
essentielles.

Les responsabilités du constructeur se limitent
uniquement au produit, les colts et les dommages
dus au dysfonctionnement des installations étant
exclus.

3. Types
Type Courant maximum Puissance
(monophasé) fourni caractéristique
par le variateur Moteur 230V
A kW
Easymat 9,2MM 9,2 0,37-15
Type Courant maximum Puissance
(triphasé) fourni caractéristique
par le variateur Moteur 230V
A kW
Easymat 9,2MT 9,2 0,37-22




4. Conditions d’utilisation
(Exécution standard)
Le produit fonctionne correctement uniquement si
les caractéristiques d’alimentation et d’installation
suivantes sont respectées:
- Fluctuation de tension:
- Variation de fréquence: +/- 4 % max
- Température ambiante: -10°Ca+40°C
- Humidité relative: de 20 & 90 % sans condensation
- Vibrations: max 5,9 m/s2 (0,6 g) a 10-55 Hz
- Altitude: inférieure ou égale a 1000 m, a linté-
rieur d’un local.
- Température maximum du liquide:
+ 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT
*+ 40 °C EASYMAT 7,5MT
- Débit minimum: 3 I/min

A

5. Construction
(Exécution standard)
Le systéme est composé de:
- Variateur de fréquence.
- Capteur de pression.
- Berceaux pour le raccordement au tuyau.
- Vis de fixation.
- Bornier général.
- Serre-cable.
- Joint a trous multiples.

+/-10% max

Le courant fourni par le variateur doit étre
supérieur ou égal au courant maximum
absorbé par le moteur a commander.

5.1. Caractéristiques techniques
Alimentation : 230V = 10%
Protection: IP55
Ecran: a cristaux liquides
Clavier: 6 touches
Entrées numériques: - flotteur contre
fonctionnement a sec
- flotteur pour le remplissage
de la cuve
- pressostat de secours
Entrées analogiques: transmetteur de pression
4-20 mA
Sorties numériques: alarmes, le type d’alarme est
visualisé sur I’écran (voir
paragraphe 7.6. e 9.3.)
Connectivité: RS485
Protections:- fonctionnement a sec
- surintensité
- surchauffe de I'électronique
- tension d’alimentation anormale
- court-circuit entre les phases de
sortie

le
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5.2. Fonction des touches

[= calpeda

Ce

493410

@ Permet d’activer la pompe.

@ Permet d’arréter la pompe.

Avec cette touche, on accéde aux
parameétres de programmation du variateur
de fréquence. Si l'on est déja en mode
programmation, en appuyant sur cette
touche, on retourne au menu.

Avec cette touche, on accede aux
paramétres de programmation du variateur
de fréquence une fois entré en mode
programmation. Si un paramétre a été
changé, en appuyant sur cette touche, la
valeur indiquée est confirmée.

Permet d’accéder au paramétre précédent
ou de changer le parametre visualisé.

5. 3 Interface graphique

Permet d’accéder au parametre suivant ou
de changer le paramétre visualisé.

4.93.409.1

L’interface graphique de I'écran est subdivisée en

trois zones de visualisation:- indicateurs de base
- écran d’'informations
- modes d’opération



a1

.3.1. Indicateurs de base

Mode de fonctionnement automatique
Il indique que le drive fonctionne en mode
automatique.

Mode de fonctionnement manuel
Il indique que le drive fonctionne en mode
manuel.

Mode de programmation active

Il indique que I'on est dans le menu de
programmation. Au cours de la
modification d’une valeur, I'icéne clignote.

Valider avec “enter”.

N (E®

Indicateur d’alarme

Ilindique la présence d'une alarme. Le code
de l'erreur survenue apparaitra sur I'écran.
Quand on est en mode programmation,
I'indicateur d’alarme n’apparait pas.

>

Indication de I’état du capteur

Il indique la présence d’un capteur de
pression. S’il clignote, le capteur est
absent ou en défaut.

A

Etat de fonctionnement de la pompe
Les deux symboles indiquent si la pompe
est en marche ou en pause.

Vv

Mode de fonctionnement multi-pompe
Il indique que le mode multi-pompe est
actif. Les deux symboles supérieurs
indiquent quelle pompe est en marche et
laquelle est en pause. Le symbole inférieur
informe si la pompe est maitre (icone fixe)
ou esclave (icone intermittent).

8V

5.3.2. Ecran d’informations

I est constitué d’une barre incrémentée
proportionnelle a la valeur visualisée sur I'écran et
a la relative unité de mesure.

L’écran est rétro-illuminé et s’éteint aprés 20 s
d’inactivité du systéme.

5.3.3. Mode d’opération

)
B

Option pression constante
Le drive maintient la pression constante.

Option vitesse fixe
Le drive fonctionne a vitesse fixe,
sélectionnée par I'utilisateur.
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5.4. Application avec pompes
immergées ou cables de
longueur élevée

Dans le cas on l'on souhaite commander des

pompes immergées (ou de surface) dont

I’éloignement du variateur est supérieur a 10 m,

voir paragraphe 18.

Le moteur immergé doit fonctionner avec
une fréquence comprise entre 30 Hz

(fréquence minimum de fonctionnement)
et 50 Hz (fréquence maximum) pour les
moteurs a 50 Hz et entre 30 et 60 Hz pour
les moteurs a 60 Hz.
La rampe d’accélération de 0 a 30 Hz et
de décélération de 30 a 0 Hz doit étre la
plus courte possible, en accord avec la
puissance du moteur a commander.
6. Installation
Pour un montage et démontage plus facile du
variateur de fréquence, nous conseillons de respecter
les distances minimum reportées ci-dessous.
[ T T T T ]
[ [ T [ 1

250

4934125

Au cas ou les distances seraient inférieures,
brancher le variateur de fréquence au moyen des
raccords prévus a cet effet (voir paragraphe 16.3.).

N'installez pas le coffret dans des endroits exposés a
la lumiere directe du soleil, directement exposés aux

intempéries ou & proximité de sources de chaleur.
Monter le bloc aluminium (a) au tuyau de

refoulement de la pompe a l'aide des berceaux
(b1-b2) et des vis (c) fournis.

a  —
4.93.412

a



Le capteur de pression (d) doit étre monté sur
I'installation. I est toujours conseillé d’installer un
petit vase d’expansion (e) (minimum 8 litres) aprés
le refoulement de la pompe.

7. Branchement électrique

Le branchement électrique doit étre
effectué par un électricien qualifié dans le
respect des prescriptions locales.

Suivre les normes de sécurité.
Effectuer le branchement a la terre.
Respecter les indications reportées sur le
schéma électrique joint.

Régimes IT:
Ce produit ne peut pas étre installé sur
des systemes dotés d'un régime IT.

Faire attention lors du branchement
électrique que d’éventuels bouts de fil,
gaines, rondelles ou autres corps
étrangers ne tombent pas a l'intérieur du
variateur de fréquence.

Le bornier de la ligne d’alimentation et celui
du moteur permettent d'utiliser des cables
de section de 2,5 mm2 maximum. Dans ce
cas, nous conseillons d’utiliser des embouts.

Les mauvais branchements peuvent
endommager le circuit électrique du
variateur de fréquence.

I\
A\
A
A
A
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7.1. Ligne d’alimentation
La ligne d’alimentation doit étre conforme a ce qui

est décrit au paragraphe 4 .
intempestifs et avec un seuil de protection

2 En cas d’adoption d’une protection de
de 30 mA.

type différentielle, il faut installer un

interrupteur différentiel de type A,

protégé contre les déclenchements
Branchement électrique
LINE

4934136

Easymat .. MT Easymat .. MM
Motor Suggested Motor Suggested
Current Breaker Current Breaker
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 37<la<6.0 10
44<la<6.9 16 6.1<la<9.2 16
70<la<8.6 20
87<la<9.2 25

7.2. Branchement du moteur
Les cables d’alimentation du moteur électrique
doivent étre branchés directement au bornier de

sortie du variateur.
Pour respecter les normes de compatibilité

A électromagnétique, il faut utiliser un cable
blindé tripolaire (pour les modéles MM) ou
quadripolaire (pour les modeles MT) avec
une enveloppe externe de protection.

Le cable d’alimentation du moteur ne doit pas étre paralléle

au cable d’alimentation du variateur de fréquence.

Branchement électrique

MOTOR

—_ |||_

4934135




7.3. Branchement du

transmetteur de pression y
Le transmetteur de pression est un instrument
analogique avec un signal de sortie de 4-20 mA
qui permet une lecture continue de la pression
dans une installation.

2 ATTENTION: Les capteurs de pression

standard ne peuvent pas étre utilisés dans
des applications avec eau de mer

Caractéristiques:

Normes de référence: EN 50081-1, EN 50082-2.

Alimentation: 8-28 V

Plage de pression: 0-6; 0-10; 0-18 bars

Sortie: 4-20 mA

Température de fonctionnement: de 0 a

+50 °C

Protection: IP 65

Branchement hydraulique : G 1/4 male
Poids: ~60 g

Branchement électrique
>00
|| o
123|4

R

56
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4934130

Bornier du
transmetteur de
pression de
fourniture Calpeda

>00
7.4. Mode multi-pompe GO
Les variateurs de fréquence EASYMAT sont prévus
pour étre utilisés en groupes de surpression avec un
maximum de 3 pompes dans les versions suivantes:
- groupe de surpression avec 2 pompes a
vitesse variable
- groupe de surpression avec 3 pompes a
vitesse variable
- groupe de surpression avec 1 pompe a vitesse
variable et 1 a vitesse fixe (monophasée).

14

7.4.1. Installation multi-pompe
Raccorder les variateurs de fréquence aux tuyaux
de refoulement des pompes, linstallation des
variateurs doit étre conforme a ce qui est décrit
dans le paragraphe 6.

Raccorder les capteurs de pression au collecteur
de refoulement du groupe.

Pour un meilleur fonctionnement du
groupe, il est conseillé d'installer les
capteurs de pression au méme point du

collecteur et d’installer un manométre pour
visualiser la pression.
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électrique

7.4.2. Branchement

multi-pompe
Brancher les cables d’alimentation aux moteurs
électriques et a la ligne en suivant les indications du
paragraphe 7. La ligne d’alimentation doit étre
conforme aux instructions du paragraphe 4.

Le branchement a la ligne d’alimentation
Adoit étre réalisé avec des interrupteurs

magnétiques bipolaires (un pour chaque

variateur de fréquence).
Pour ces armoires, utiliser un disjoncteur a pertes
a la terre ou un interrupteur a court-circuit a la
masse de type B.
Le disjoncteur ou l'interrupteur doit étre marqué

mbol uivants:
des symboles suivants EI
7.4.3. Raccordement multi-pompe
avec pompes a vitesse variable
Branchement avec 2 pompes
A l'aide du céble adéquat, effectuer le raccordement
des bornes 4-5-6 des deux variateurs de fréquence.
Hm 2 3|4 5 6|éH8 QH
[ AR RN

S JIN

-+0

RS 485
Branchement avec 3 pompes
A l'aide du cable adéquat, effectuer le raccordement
des bornes 4-5-6 des trois variateurs de fréquence.

2 L'utilisateur doit effectuer une connexion a

JLL

L

ey

pont avec un changeur de fréquences
comme indiqué dans la figure.

sl sl fese
@ o =
Y Y

Vérifier que la réalisation du cablage est
respectée et que les extrémités de chaque
cable sont connectées a la borne du
méme numeéro.

Pour respecter les normes de compatibilité
électromagnétique pour les cables de
longueur supérieure a 1 métre, nous
recommandons ['utilisation de céable blindé

avec une enveloppe branchée a la masse
sur les deux appareils.

7.4.4. Raccordement multi-
pompe avec 1 pompe a vitesse
variable et 1 a vitesse fixe
Raccorder les bornes 10-11 a un contacteur
max.250 Vac, 450 mA courant maximum,
brancher les cables de ligne et d’alimentation de la
pompe a vitesse fixe au contacteur.
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Le branchement de la pompe a vitesse fixe

Aa la ligne d’alimentation est réalisé avec
l'installation en amont d’un interrupteur
magnétique bipolaire de calibre adéquat.
L’utilisation du mode multi-pompe avec

A une pompe a vitesse fixe ne permet pas le
branchement de signaux d’alarmes ou
d’armoire a distance RA100.
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7.4.5. Programmation multi-pompe

Groupes de pressurisation avec 2 pompes a
vitesse variable.

Une fois le branchement effectué, régler le
paramétre AP09 sur la valeur UU pour les deux
variateurs de fréquence, définir lequel des deux
variateurs de fréquence travaille en mode maitre et
changer pour ce variateur de fréquence le
parameétre AP10 de SLA (esclave) a MAS (maitre).

Groupes de pressurisation avec 3 pompes a
vitesse variable.

Aprés avoir effectué la connexion, régler le
parametre APQ09 avec la valeur UU pour tous les
changeurs de fréquences, choisir quel changeur
de fréquences parmi les trois disponibles travaille
en modalité master et régler le paramétre AP10 de
ce changeur de fréquences de SLA (slave) a MAS
(master). Ensuite, modifier le paramétre AP15 des
deux changeurs slave afin que le deuxieme
changeur soit réglé comme SLA1 et le troisiéme
changeur soit réglé comme SLA2.

Pour le correct réglage du groupe I'on conseille
d’éteindre tous les onduleurs et ensuite de les
rallumer a nouveau.

Ce dernier réglage permet d’associer une
Aadresse univoque a chaque onduleur. Le
réglage incorrect de ce parametre entraine
le malfonctionnement de la modalité multi-
pompe.
Groupe de pressurisation avec 1 pompe a
vitesse variable et 1 a vitesse fixe (monophase).
Une fois le branchement effectué, régler le
parametre AP09 sur la valeur UF sur le variateur
de fréquence.

7.4.6. Démarrage multi-pompe
Vérifier que les paramétres pour le
fonctionnement multi-pompe correspondent aux
valeurs désirées, les parametres qui modifient le
fonctionnement en mode multi-pompe sont:

AP16 Chute de pression au démarrage multi-pompe
AP17 Retard de démarrage multi-pompe
AP18 Chute de pression limite multi-pompe

Aprés  vérification que les parameétres
correspondent a ceux désirés, effectuer le
démarrage du groupe en suivant les instructions
reportées dans le paragraphe 12.

7.5. Branchement flotteur l@"
Brancher aux bornes 8-9 un éventuel flotteur. Il
peut étre utilisé pour:
- protection contre le fonctionnement a sec.
Dans la modalité multi-pompe, si 'onduleur
A auquel le flotteur est connecté est en panne,
le flotteur ne fonctionnera pas.

Branchement électrique

7.6. Branchement signal d’alarme
Brancher aux bornes 10-11 un éventuel signal
d’alarme ou I'armoire a distance RA100.
Il est employé pour signaler a distance:
- la présence d’une erreur dans le variateur de
fréquence, (voir paragraphe 9.3.).
- le variateur de fréquence en fonctionnement.

A Limite d’emploi: 250 Vac, 450 mA courant
maximum résistif.

Branchement électrique



8. Protection contre le

fonctionnement a sec
Le variateur de fréquence est équipé d’un systéme
de protection contre le fonctionnement a sec des
pompes. Le systéme intervient quand la pression
reste en-dessous de la pression minimum de
fonctionnement a sec (AP07) pendant un laps de
temps supérieur au temps de fonctionnement a sec
(AP05). I est aussi possible dutiliser un flotteur
externe pour la protection contre le fonctionnement
a sec (voir paragraphe 7.5.). Dans ce cas-la, les
pompes recommencent a fonctionner avec un
décalage (exprimé en secondes) correspondant a la
valeur du paramétre AP19 (temps de réactivation de
I’entrée digitale). Le comptage du temps commence
apres le changement d’état du flotteur.
Pour les modalités de réglage voir le paragraphe 10.

9. Parameétres

Sur I'’écran du variateur de fréquence sont
visualisés:

- Parameétres de I'état de pompes.

- Parameétres de programmation.

- Alarmes.

9.1. Parameétres de P’état des pompes

lls permettent d’afficher :

- la fréquence de travail de la pompe (page de
base).

- la pression de l'installation.

- le courant absorbé par la ligne.

En partant de la page de base pour visualiser les

autres parametres appuyer sur les fléches

directionnelles %) plus) ou ) (moins).

Exemple:
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9.2. Parameétres de programmation
Pour visualiser les paramétres de programmation,

appuyer sur la touche (menu).
On visualise successivement:

UP - Réglages utilisateur: ce sont les réglages
de base accessibles a I'utilisateur.

AP - Réglages avancés: ce sont les réglages
avancés accessibles a un personnel qualifié.
Pour accéder a ce menu, un mot de passe
est requis (voir paragraphe 10.1.).

SA - Réglages assistance technique: ce sont
les réglages avancés  uniquement
accessibles a notre personnel technique.
Pour accéder a ce menu, un mot de passe
est requis (voir paragraphe 10.1.).

MAn - Habilitation vitesse fixe: permet d’habiliter
le mode a vitesse fixe et la fréquence de
fonctionnement correspondante. Ce sont
des réglages avancés accessibles a un
personnel qualifié. Pour accéder a ce menu,
un mot de passe est requis (voir
paragraphe 10.1.).

AE - Visualisations avanceées: permet
uniguement de  visualiser  certains
paramétres secondaires utiles pour le
diagnostic du systeme.

AEO1 Version software

AEOQO2 Tension d’alimentation (V)

AEO3 Historique des 5 dernieres alarmes

Exemple de visualisation de la tension

d’alimentation.

En appuyant sur la touche (menu) le
parametre UP apparait. Sélectionner le parametre

AE en appuyant sur la touche (plus) jusqu’a

arriver a la page , valider avec la

touche @ (enter). Sélectionner la page

a l'aide de la touche (plus) et

valider avec (enter). Maintenant, il est
possible de visualiser la valeur de la tension
d’alimentation.



9.2.1. UP - Réglages de Plutilisateur

N° Description Standard | Modifications | Remarques
UPO1 | Mode redémarrage absence d’alimentation rA
[rA = automatique; rM = manuel]
UP02 | Courant nominal de la pompe (A) 0,1
UPO3 | Fréguence nominale de (Hz) 50
rotation de la pompe
UP04 | Sens de rotation -3
[ ---J= rotation std; E--- = inversion]
UPO5 | Pression de travalil (bar) 1,5

9.2.2. AP - Réglages avancées
Pour accéder au menu, le mot de passe utilisateur est requis. (Voir paragraphe 10.1)

N° Description Standard | Modifications | Remarques
APO1 | Etalonnage du capteur de pression  (bar) 10
[réglage bas de I'échelle du capteur]
AP02 | Temps rampe d’arrét (s) 3
APO3 | Temps rampe de démarrage (s) 2MT
(valeur fixe pour MM) 0 MM
AP04 | Retard de stop ou Temps pré-pause (s) 30
APO5 | Temps de fonctionnement a sec (s) 10
APO6 | Premier temps de fonctionnement a sec (s) 60
APOQ7 | Sécurité basse pression (bar) 1,5
APO08 | Dynamique du systéme 3
[1 = dynamique plus rapide; 5 = dynamique plus lente]
AP09 | Mode multi-pompe oFF
[oFF; UU = multi-pompe avec double inverter;
dP = double pompe
UF = multi-pompe avec un seul inverter]
AP10 | Réglage Maitre/Esclave SLA
MAS = Maitre; SLA = Esclave
AP11 | Reset réglages de fabrication
AP12 | Habilitation entrée numérique 1
[0 =oFF; 1 =no; 2=nC]
AP13 | Habilitation sortie numérique 0
[0 =oFF; 1 =o0n; 2=no; 3=nC]
AP14 | Réglage de la chute de pression (bar) 0,5
pour le redémarrage
AP15 | Adresse de la pompe SLA1
AP16 | Chute de pression démarrage multi-pompe (bar) 0,3
AP17 | Retard démarrage multi-pompe (s) 10
AP18 | Chute de pression limite multi-pompe (bar) 0,6
AP19 | Temps de réactivation de I'entrée digitale (s) 30
[temps d’attente du flotteur]
AP20 | Activation mode Safe-start Off
AP21 | Fréquence mode Safe-start (Hz) 32 s ~
AP22 | Durée d'activation mode Safe-start  (min) 1
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9.2.3. SA - Réglages de Passistance technique
Per accéder au menu, le mot de passe technique est requis. (Voir paragraphe 10.1

N° Description Standard | Modifications | Remarques
SAO01
SA02
SAQ3 | PID pression (Proportionnel) 2.8
SA04 | PID pression (Intégral) 5.5
SAQ5 | PID pression (Dérivé) 5.0
SAQ6 | Fréquence minimum de travail (Hz) 30
SA07 | Fréquence maximum de travail (Hz) 60
SA08 | Augmentation de la pression de travail (bar) 0,3
SAQ09 | Temps d’augmentation de la pression  (s) 3
SA10 | Rampe d’augmentation de la pression (bar/s) 0,3
SA11 | Rampe de contréle de la pression de travail (bar/s) 0,4
SA12 | Fréquence de modulation (kHz) 7010
SA13 | Fréquence de démarrage monophasée (Hz) 80
SA14 | Tension de démarrage monophasée (V) 195
SA15 | Tension nominale (\%] 220
9.2.4. MAn - Habilitation vitesse fixe
Per accéder au menu, le mot de passe technique est requis. (Voir paragraphe 10.1
N° Description Standard | Modifications | Remarques
MAnN1 | Habilitation vitesse fixe oFF
MAn2| Fréquence de travail [MAn2 < UP03] (Hz) 45
9.3. Alarmes
N° [ Alarmes affichées a I’écran Causes
Er01 | Blocage pour manque d’eau Manque d’eau dans la cuve d’aspiration.
Le groupe s’arréte et puis repart automatiquement.
- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6 tentatives.
- Une tentative toutes les heures pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures pour un total de 30 tentatives.
Er02 | Capteur Pression Absent Cable non raccordé, rupture de raccordement, capteur
en panne.
Er03 | Blocage pour tension d’alimentation basse Tension de ligne basse, inférieure a 190V.
- Rétablissement lorsque la tension a la borne est a
nouveau supérieure a 190 V.
Er04 | Blocage pour tension d’alimentation élevée Tension de ligne élevée, supérieure a 250V.
- Rétablissement lorsque la tension a la borne est a
nouveau inférieure a 250 V.
Er05 | Blocage pour défaut memoire
Er06 | Blocage pour surintensité dans le moteur
de I'électropompe
Er07 | Blocage pour surintensité dans le variateur
de fréquence
Er08 | Blocage pour court-circuit sur les phases de sortie
Er09 | Blocage pour surchauffe
Er10 | Blocage pour surchauffe du module de puissance
Er11 | Blocage basse tension 24 V
Er12 | Arrét suite a I'intervention du flotteur Le systtme recommencent a fonctionner avec un
décalage correspondant au parameétre AP19 depuis le
changement d’état du flotteur.
L’alarme n’est pas signalée par I'armoire a distance.
Er13 | Erreur interne du disque dur Contacter I'assistance.
Er14 | Erreur de communication multi-pompe Vérifier le branchement RS 485 et que les deux pompes

sont habilitées.

A

Dans le cas d’alarmes multiples, se déplacer avec les touches ) (plus) ou ) (moins) pour
visualiser la séquence des erreurs qui se sont manifestées.
En cas de blocage thermique, s’assurer des causes qui ont provoqué lintervention des

protections avant de rétablir le fonctionnement normal de la pompe.

40



10. Programmation
Pour entrer en mode programmation, appuyer sur la

touche @ (menu). Avec les touches (plus) ou
) (moins), se placer sur le parametre de
programmation choisi et appuyer sur la touche
(enter) pour valider. Avec les touches (plus) ou
(moins), se placer sur le parametre a modifier et
valider en appuyant sur la touche (enter), avec

les touches @ (plus) ou [(? (moins), augmenter ou
diminuer les valeurs. A partir de la, licoéne de

programmation f clignote jusqu’a ce que la valeur
modifiée soit validée avec [‘_7] (enter).

Pour sortir de la programmation, appuyer sur
(menu) jusqu’a revenir a la visualisation des
parameétres.

Quand on entre en mode programmation,

l'indicateur d’état apparait f
Exemple de modification de paramétre.

Pour modifier la pression de travail de 3,0 bars a
2,8 bars:

Appuyer sur la touche (menu) et puis sur les
touches (plus) ou (moins) jusqu’a atteindre le
menu UP. Appuyer sur la touche @ (enter) et puis

sur les touches (plus) ou (moins) jusqu’a
atteindre le paramétre UP05. Appuyer sur la touche

(enter) et puis sur les touches (plus) ou

(moins) pour atteindre la valeur désirée. A partir de |3,
l'icéne de programmation f clignote jusqu’a ce que
la valeur modifiée soit validée avec @ (enter).

Pour sortir de la programmation, appuyer sur
(menu) jusqu’a revenir a la visualisation des
paramétres, quand on est sorti du mode

programmation, l'indicateur d’état apparait ﬁ

10.1. Insertion du MOT DE PASSE

Quand on désire entrer dans un menu avec le
MOT DE PASSE, le chiffre a entrer clignote. Avec

les touches > (plus) ou ) (moins), on modifie

le chiffre clignotant. Avec la touche (enter), on
valide le chiffre et on passe au suivant.

Si tous les chiffres sont corrects, on accéde au
MENU sinon le premier chiffre recommence a
clignoter.
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Pour sortir de la programmation, appuyer sur
(menu) jusqu’a revenir a la visualisation des
parameétres, quand on est sorti du mode

programmation, lindicateur d’état apparait /9 .

mot de p valeur
utilisateur 1959
Assistance technique contacter le service
assistance
11. Parameétres a controler au

moment de la mise en fonction
Au moment de la mise en fonction du produit, il
faut contréler 3 paramétres de programmation:
- Paramétre UP02 courant nominal
I’électropompe
Le courant nominal de I'électropompe doit étre
défini.

A

- Paramétre UP03 fréquence
d’alimentation de I'électropompe
La fréquence nominale de I'électropompe doit
étre définie.

A

- Paramétre UPO05 pression de travail
La pression de travail des pompes doit étre
définie.
Si la valeur insérée n’est pas correcte par
rapport aux exigences de linstallation, elle doit
étre augmentée ou diminuée.

A

de

Si la valeur insérée n’est pas correcte, ily a
un risque d’endommager [I'électropompe
ou de déclencher I'alarme de surintensité.

nominale

Si la valeur insérée n’est pas correcte, il
y a un risque d’avoir une absorption
différente du nominal ou d’endommager
la pompe.

Si lors du premier démarrage, le
remplissage de linstallation requiert un
temps supérieur a 1 minute et le variateur
de fréquence se met en alarme pour
fonctionnement a sec, augmenter le
paramétre APO6 jusqu'a ce que les

pompes travaillent régulierement
(S’assurer que les pompes sont
amorceées).

11.1. Pression du réservoir

Une fois fixée la nouvelle pression de
Afcnctionnement, la pression de

prégonflage des réservoirs doit étre
modifiée pour étre environ égale a 2/3 de
la pression de fonctionnement (par
exemple, pression de fonctionnement de
4 bars, réservoirs prégonflés a 2,7 bars).



11.2. Activation safe-start

Il est possible d'activer le mode de démarrage
safe-start, qui permet d'empécher les pics de
pression dans les installations. Le mode de
démarrage safe-start s'active a chaque fois qu'il y
a une défaillance d'alimentation du variateur de
fréquence.

Pour activer ce mode il est nécessaire de
paramétrer AP20 sur On.

Aprés chaque interruption de l'alimentation du
systéme, le variateur redémarre, lorsque
I'alimentation est rétablie, a une fréquence
configurable au moyen du paramétre AP21 et il
fonctionne a cette fréquence pendant le laps de
temps défini par le paramétre AP22; ce délai
terminé, le systéme re-fonctionne normalement.
Si ce systeme est activé sur la pompe master, il
travaille méme avec configuration en cascade.

12. Démarrage du groupe

fonctionnement a sec, méme a titre

2 ATTENTION: éviter absolument le

d’essai. Démarrer la  pompe
uniquement apres [I'avoir remplie
complétement de liquide.

Aprés avoir effectué les branchements

hydrauliques et électriques et avoir contrélé la

pression de prégonflage (pour les groupes avec

réservoirs a membrane), procéder au démarrage

du groupe comme suit:

1) Amorcer les pompes (voir également les
instructions des pompes).

Pompes en aspiration:

- Remplir les corps de pompe en utilisant les
bouchons prévus a cet effet situés a
proximité de I'orifice de refoulement.

- Remplir le tuyau d’aspiration en versant de
'eau dans le trou sur le collecteur
d’aspiration des pompes.

Pompes sous charge d’eau:

- Ouvrir la vanne sur le conduit d’aspiration.
Avec une charge suffisante, I'eau vainc la
résistance des soupapes de non-retour
montées sur l'aspiration des pompes et
remplit les corps de pompe. Dans le cas
contraire, amorcer les pompes en utilisant les
bouchons prévus a cet effet situés a
proximité de I'orifice de refoulement.

Ne jamais faire fonctionner les pompes
Apendant plus de 5 minutes avec la
vanne en refoulement fermée.

Départ des pompes
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Quand le variateur de fréquence est mis sous
tension, les pompes sont arrétées et sur I'écran
du variateur de fréquence, la mention OFF

apparait. Appuyer sur la touche @ (play) pour
passer de I'état de la pompe de STOP a en
marche. La pompe démarre avec la rampe
d’accélération réglée pour atteindre la pression
désirée.

A

Si la pompe a été amorcée correctement, apres
quelques secondes la pression indiquée par
I’écran commence a monter

Si apreés quelques secondes de fonctionnement,
la pression reste fixe a 0,0, arréter la pompe avec

Lorsque le moteur commence a
tourner, contréler le sens de rotation.

la touche (stop), 'amorcage n’a pas été
effectué de maniere correcte et la pompe tourne a
vide. Réamorcer la pompe et redémarrer.

12.1. Inversion du sens
rotation de la pompe
Pour changer le sens de rotation du moteur,

de

appuyer sur la touche (menu) et puis sur la
touche (plus) jusqu’a se placer sur le
parametre UP. Appuyer sur la touche (enter)
et sur la touche @ (plus), se placer sur le
parametre UPO04, valider avec la touche @

(enter) et appuyer sur la touche (plus) jusqu’a
ce que la valeur désirée apparaisse et valider

de

programmation, appuyer sur (menu) jusqu’ a
revenir a la visualisation des parameétres, quand
on est sorti du mode programmation, l'indicateur

avec (enter). Pour sortir la

d’état apparait f .

13. Fonctionnement

Le variateur de fréquence est programmé pour

gérer le fonctionnement automatique de 1 ou 2

pompes, toutes a vitesse variable.

En fonction de [lutilisation, les pompes

fonctionnent pour garantir la quantité d’eau

nécessaire a la pression définie. Quand une

pompe a atteint la fréequence nominale et que la

demande d’eau augmente, la deuxiéme pompe

démarre aussi.

Les pompes sont protégées contre:

-le fonctionnement a sec, intégré dans le
variateur de fréquence (voir paragraphe 8.) ou a



I’aide de l'interrupteur a flotteur, de sondes de
niveau,

- sur/sous-tension (variateur),

- surcharge thermique (variateur).

13.1. Variation rapide de Ia
pression de travail
Lors du fonctionnement automatique, il est

possible de modifier la pression de travail sans
devoir accéder aux réglages de I'utilisateur.

En appuyant sur la touche (enter) pendant 5
secondes, on accéde directement a la pression
de travail (parametre UP05).

Avec les touches (plus) ou (moins),

modifier la pression jusqu’a la valeur désirée et
valider avec la touche [‘_7] (enter).

En appuyant une seule fois sur la touche @
(menu) le systéme reviendra a la page de base
(voir paragraphe 9.1.).

14. Contréle par Mégohmmeétre
L’utilisation d’'un mégohmmeétre n’est pas
autorisée dans une installation qui contient un
variateur de fréquence sous peine d’endommager
les composants électroniques. En cas de
nécessité absolue, débrancher le variateur de
fréquence, utiliser le mégohmmetre sur la pompe,
directement sur le boitier a bornes de la pompe
elle-méme.

15. Entretien

A\

Controler périodiquement la pressio
de précharge du réservoir a membran
installé sur le refoulement de |
pompe.

16. Accessoires
16.1. RA 100
Tableau pour alarme a
Dimensions: 110x150x70
Alimentation: 220-230 V monophasée

Signale toute anomalie se produisant sur le
groupe des pompes:

- Manque d’eau en aspiration.

- Groupe en avarie.

- Avarie variateur.

distance

Témoin rouge clignotant de 5 watts plus signal
acoustique de 75 dB — 3600 Hz, pour les
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installations en milieux bruyants, dans une
position permettant la visibilité a distance.

Le coffret est equipé d'un led de signalisation
présence tension et un bouton arrét alarme.

16.2. Kit berceaux

Emplacement pour tuyau de G1, G1 1/4 ou de
G11/2.

Pour la version G1 1 / 2 de 'EASYMAT il est
nécessaire de changer la vis montée sur le
radiateur par les vis fournies avec le kit berceaux.

16.3. Kit raccords

Tuyau métallique fileté, équipé de raccords pour le
branchement du capteur de pression.

17. Recyclage
Directive européenne 2012/19/EU (WEEE)

La mise au rebut du coffret se fera en respectant
les prescriptions locales. Ce produit contient des
composants électriques et électroniques et doit
étre éliminé de maniére conforme.



E PRIMER ENCENDIDO

Modalidad bomba individual

Antes de poner en marcha
consultar el manual de intrucciones

para conectar el inverter.

1. Arranque

Cuando se enciende el EASYMAT, después de
una primera fase de verificacion del sistema, se
visualizara el mensaje Er06, sera necesario
ahora imsertar los siguintes parametros:

- UP02 cCorriente nominal

- UPO3 Frecuencia nominal

- UPO5 Presion de utilizacion

2. UP02 Corriente nominal
(Vease el esquema de la capitulo 23)

Aprete el botén (Menu) y (enter), a

través del botén (mas) busque el parametro

UP02. Apretando el botén (enter) se
accede al parametro. A través de los botones

(mas) y (menos), modifique el valor,

seleccionando el valor indicado en la etiqueta de
la bomba; confirme con el boton (enter).

Aprete varias veces el boton (Menu) hasta
volver a la pantalla inicial.

3. UP03 Frecuencia nominal
(Vease el esquema a la Capitulo 23)

Aprete el botén (Menu) y (enter), a

través del botén (mas) busque el parametro

UPO03. Apretando el boton (enter) Enter)
se accede al parametro. A través de los botones

(mas) y (menos) modifique el valor,

seleccionando la frecuencia indicada en la
etiqueta de la bomba; confirme con el botén

@ (enter). Aprete varias veces el boton

(Menu) hasta volver a la pantalla inicial.
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4. UPO5 Presion de utilizacion

Aprete el boton (Menu) y luego

(enter) a través del boton (mas) busque el

parametro UP05. Apretando el botén
(Enter) se accede al parametro. A través de los

botones (mas) y (menos) modifique el

valor de la presion hasta seleccionar el valor
deseado; confirme con el boton (enter).

Aprete varias veces el boton (Menu) hasta
volver a la pantalla inicial.
El variador de frecuencia estd ahora listo para

ponerlo en marcha. Aprete el boton @ (play)
para poner en servicio la bomba.

ACuando el motor se pone en marcha,
controlar el sentido de rotacion.

5. Invertir el sentido de la
rotacion de la bomba UP04

(motor trifasico)
Para cambiar el sentido de rotacion del motor

aprete el boton (Menu). Aprete
(enter) y a través del boton (mas) busque el
parametro UP04. Confirme con el boton @
(enter) y seleccione con (mas) el sentido de

rotacion deseado. Confirme con el boton
(enter).
Para salir de la programacién aprete el botén

(Menu) hasta cuando no se visualicen
los parametros. Cuando salga de la
modalidad de programacion, desaparecera el

indicador fﬁ

Aprete el boton [:/ (play) para poner en
marcha el variador de frecuencia.



Variador de frecuencia

EASYMAT

INSTRUCCIONES DE USO

1. Recomendacion previa
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1. Recomendacion previa
Recomendamos al usuario leer con atencion y
respetar las normas contenidas en este manual
de instrucciones del variador de frecuencia.

Simbolos utilizados:
Este simbolo indica peligro por alta
Atensién . Poner atencién con respecto a
los componentes o a las operaciones que
podrian representar un peligro potencial

para la seguridad fisica del operador.

Este simbolo es utilizado para llamar la
atencion del operador frente a situaciones
de peligro potencial para las personas o
en cuanto a las operaciones que podrian
ocasionar algin dafio al producto.

2. Advertencias particulares

con respecto al inversor
Recomendamos al usuario
cuidadosamente y cumplir con las
normas contenidas en las presentes
instrucciones y en el MANUAL DE
INSTRUCCIONES del inversor.

leer

En ningun caso el inversor se debera
abrir, modificar y eliminar de las
protecciones de que dispone.

El inversor debe ser instalado, regulado y
mantenido Unicamente por personal
calificado consciente de los riesgos que
el mismo conlleva.

Deben ser predispuestos dispositivos

Apara la proteccion contra sobre-tensiones
y sobrecargas conforme con las normas
de seguridad vigentes.

iRIESGO DE FALLO ELECTRICO!
Retirar la alimentacion eléctrica antes de
acceder al inversor.

Los niveles de tension en el interior del
inversor mantienen su peligrosidad hasta
que la senal luminosa en el pequefio
teclado digital del inversor no se apaga.

Las conexiones de las alarmas pueden
producir tension aun cuando el inversor
estd apagado. Asegurarse de que en los
terminales de las alarmas no existan
tensiones residuales.

Todos los terminales de potencia y los
demas terminales deben quedar
inaccesibles una vez que la instalacion ha
sido completada.

La frecuencia maxima de salida debe ser
Aadecuada al tipo de bomba que debe
mandar.
Trabajar con una frecuencia superior a la
admitida ocasiona una mayor absorcion

de corriente y dafos al aparato.

En el caso de que sea necesario sacar el
Ainversor del cuadro eléctrico, retirar
Unicamente las protecciones que
permiten desconectar los
eléctricos.
Tomar todas las oportunas oportunas.
Poner atencién en no dafar los circuitos
electrénicos.

No respetar las advertencias puede crear

Asituaeiones de peligro para las personas o
para las cosas y eliminar decaer la
garantia del producto.

cables

Responsabilidad:

El fabricante no responde por el mal
funcionamiento en el caso que el producto no
haya sido instalado correctamente, haya sido
manipulado, modificado haya funcionado de
manera impropia o por encima de los datos de la
etiqueta. Se declinan ademas eventuales
responsabilidades por las inexactitudes
introducidas en el manual en el caso que las
mismas fueran debidas a errores de impresiéon o
de trascripcion.

El fabricante se reserva también la facultad de
aportar al producto las modificaciones que
considerara necesarias o Utiles sin que perjudique
las caracteristicas esenciales.

La responsabilidad del fabricante termina en lo
correspondiente al producto quedando excluidos
costos o mayores dafos debidos a malos
funcionamientos de instalaciones.

3. Tipos
Tipo Corriente maxima  Potencia tipica
(monofasico) suministrada por motor 230V
el inversor
A kW
Easymat 9,2MM 9,2 0,37-15
Tipo Corriente maxima  Potencia tipica
(trifasico) suministrada por motor 230V
el inversor
A kW
Easymat 9,2MT 9,2 0,37 - 2,2




4. Condiciones de empleo
(Ejecucion estandar)
El cuadro eléctrico funciona correctamente solo si
se respetan las siguientes caracteristicas de ali-
mentacion y de instalacion:
- Fluctuacion de tension:
- Variacion de frecuencia: +/- 4 % max
- Temperatura ambiente: -10°Ca+40°C
- Humedad relativa: de 20% a 90% sin condensacion
- Vibraciones: max. 5,9 m/s2 (0,6 g) a 10-55 Hz
- Altitud: no superior a los 1000 m, en el interior
de un local.

- Maxima temperatura del liquido:

» 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT

» 40 °C EASYMAT 7,5MT
- Caudal minimo: 3 I/min

A

5. Fabricacion
(Ejecucion estandar)

El sistema esta compuesto por:

- Variador de frecuencia.

- Sensor de presion.

- Anclajes para conexion al tubo.

- Tornillos de fijacion.

- Prensas.

- Sujeta-cables.

- Junta estanca.

+/-10% max

La entrada de corriente al inversor debe ser
igual o mayor a la corriente maxima
absorbida por el motor en funcionamiento.

5.1. Caracteristicas técnicas
Alimentacion : 230V + 10%
Proteccion: IP55
Pantalla : de cristal liquido
Teclado: 6 botones
Ingresos digitales: - flotador contra
funcionamiento en seco
- flotador de llenado de la cuba
- presostato de emergencia
Entradas analdgicas: transductor de presion 4-20 mA
Salidas digitales: alarmas, en el display se
visualiza el tipo de alarma
(véase el parrafo 7.6.y 9.3.)
Conectividad: RS485
Protecciones: - marcha en seco
- amperométrica
- sobretemperatura de la electronica
- tension de alimentacién anémala
- corto circuito entre las fases de
salida

el
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5.2. Funcion de los botones

[== calpeda

Ce

493410

@ Permite activar la bomba.

@ Permite detener la bomba.

A través de este pulsador se accede a los
parametros de programacion del variador de
frecuencia. Si ya se esta en funcién de
programacion, presionando este pulsador, se
vuelve al mend.

A través de este pulsador se accede a los
parametros de programacion del variador de
frecuencia una vez que se ha entrado en la
modalidad de programacién. Si se ha
cambiado un paréametro, presionando este
pulsador se confirma el valor indicado.

Permite disminuir los parametros o cambiar
el pardmetro visualizado.

5. 3 Interfaz gréfica

Permite incrementar los parametros o
cambiar el parametro visualizado.

4.93.409.1

La interfaz gréafica del dispay se subdivide en tres
areas de visualizacion: - indicadores base

- display informaciones

- modo de uso



a1

.3.1. Indicadores base

Modalidad de funcionamiento
automatico

Indica que el aparato funciona en
modalidad automatica.

Modalidad de funcionamiento manual
Indica que el drive aparato en modalidad
manual.

Modalidad de programacién activa

Indica que se estd en el meni de
programacion. Cuando el icono parpadear
se estd modificando el valor. Confirmar

con enter.

Indicador de alarma

Indica la presencia de una alarma. En el
display apareceré el cédigo del error que se
ha producido. Cuando se esta en modalidad
de programacion no aparece el indicador de
alarma.

(=2 ©

Indicacion de estado del sensor

Indica la presencia de un sensor de
presion. Si parpadea, el sensor no
funciona o esta en averia.

Estado de funcionamiento de la bomba
Los dos simbolos avisan si la bomba esta
en funcionamiento o en pausa.

Modalidad de
multibomba
Indica que la modalidad multibomba esta
activa. Los dos simbolos superiores avisan
que la bomba esta en funcionamiento y
cual esta en pausa. El simbolo inferior
informa si la bomba es master (icono fijo)
o slave (icono intermitente).

funcionamiento

5.3.2. Display informaciones

Esta compuesto por una barra incremental,
proporcional al valor visualizado en el display y las
correspondientes unidades de medida.

El display esta retro iluminado y la iluminacion se
apaga después de 20 s de inactividad del sistema.

5.3.3. Modo de uso

)
B

Opcién presion constante
El aparato mantiene la presion constante.

Opcidn velocidad fija
El aparato funciona a velocidad fija,
seleccionada por el usuario.
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5.4. Aplicacion con bombas
sumergibles o cables de gran
longitud

En el caso que se deseen mandar bombas

sumergibles (o de superficie) cuya distancia del

variador de frecuencia sea superior a 10 m, véase

el parrafo 18.

El motor sumergido debe funcionar con
una frecuencia comprendida entre 30 Hz

(frecuencia minima de trabajo) y 50 Hz
(frecuencia maxima) para los motores de
50 Hz y entre 30 y 60 Hz para los motores
de 60 Hz.
La rampa de aceleracién de 0 a 30 Hz y de
desaceleracion de 30 Hz a 0 debe ser lo mas
breve posible, compatiblemente con la
potencia del motor que se debe mandar.
6. Instalacion
Para un montaje y desmontaje mas facil del
variador de frecuencia se aconseja respetar las
distancias minimas indicadas a continuacion.
[ T T [ T 1
[ [ T 1T ]

En el caso que las distancias fueran inferiores
conectar el variador de frecuencia mediante las
boquillas especiales (véase el parrafo 16.3.).

No instale el panel de control en lugares expuestos
a la luz solar directa, directamente expuestos al mal
tiempo o cerca de fuentes de calor.

Conectar el disipador de calor (a) al tubo de
impulsiéon de la bomba a través de los anclajes
(b1-b2) y los tornillos (c) entregados con el aparato.

2
4.93.412




El sensor de presién (d) debe ser instalado en la
instalacion. Siempre se aconseja la instalacién de un
pequefo deposito de expansion (e) (minimo 8 litros)
después de la descarga de la bomba.

s

e~

~

. Conexion eléctrica

La conexion eléctrica debe ser efectuada
por un electricista calificado, en el marco
de las disposiciones locales.

Observar las normas de seguridad.
Ejecutar la conexion a tierra.

Respetar las indicaciones que aparecen
en el esquema eléctrico adjunto.

Esquemas IT:
Este producto no se puede instalar en
plantas con esquema IT.

Prestar atencion durante la conexion
eléctrica a que pequenos trozos de cable,
vainas, arandelas u otros cuerpos extrafios
no caigan en el interior del variador de
frecuencia.

Las prensas de la linea de alimentacion y del
motor permiten el uso de cables con seccion
méxima de 2,5 mm2 En este caso se
aconseja el uso de puntales.

Las conexiones no correctas pueden dafar
el circuito electronico del variador de
frecuencia.

A\
VAN
A\
A
A\
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7.1. Linea de alimentacion
La linea de alimentacion debe ser conforme a lo

descrito en el parrafo 4.
Si se desea adoptar una protecciéon de
tipo diferencial, es necesario instalar un
interruptor diferencial de tipo A,
intempestivos y con el margen de
intervencion de 30 mA.

Conexion eléctrica

LINE

protegido contra los disparos

4934136

Easymat .. MT Easymat .. MM
Motor Suggested Motor Suggested
Current Breaker Current Breaker
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 37<la<6.0 10
44<la<b.9 16 61<la<9.2 16
70<la<8.6 20
87<la<9.2 25

7.2. Conexion motor
Los cables de alimentacion del motor eléctrico

deben estar conectados directamente a los
prensas de salida del inversor .
2 Para respetar las normas de compatibilidad
blindado tripolar (para los modelos MM) o
cuadripolar (para los modelos MT) con malla
externa de proteccion.
nunca paralelo al cable de alimentacion del
variador de frecuencia.
Conexion eléctrica

electromagnética se debe usar un cable
El cable de alimentacion del motor no debe correr
3

— I

4934135




7.3. Conexion_transductor de
presion

El transductor de presion es un instrumento

analégico con sefal de salida 4-20 mA que

permite la lectura constante de la presion en una

instalacion.

2 LATENCION: Los transductores de

presion estandar no se pueden utilizar en
aplicaciones con agua de mar.

Caracteristicas :

Normas de referencia : EN 50081-1, EN 50082-2.

Alimentacion : 8-28 V

Campo de presion: 0-6; 0-10; 0-16 bar

Salida: 4-20 mA

Temperatura de trabajo: de 0 a +50 °C

Proteccion: IP 65

Conexién hidraulica: G 1/4 macho
Peso: ~60 g

Conexion eléctrica

& || |e
123|456
RN

o Prensas del
T O= tran_s’ductor de
fe) presion
O e} suministrados por
|©0  z | nosotros.

>00

7.4. Modalidad multibomba @8
Los variadores de frecuencia EASYMAT estan
predispuestos para ser utilizados en grupos de
presurizaciéon con un maximo de 3 bombas en las
siguientes versiones:

- grupo de presurizaciébn con 2 bombas de

velocidad variable

- grupo de presurizaciébn con 3 bombas de

velocidad variable

- grupo de presurizaciéon con 1 bomba de

velocidad variable y 1 a velocidad fija

(monofasica)

7.4.1. Instalacion de la multibomba
Conectar los variadores de frecuencia a las
tuberias de descarga de las bombas, la
instalacion de los variadores debe ser conforme a
lo descrito en el parrafo 6.
Conectar los sensores de presion al colector de
descarga del grupo.
Para obtener un mejor funcionamiento se
Aaconseja instalar los sensores de presion en el
mismo punto del colector e instalar un
mandmetro para la visualizacién de la presion.

50

7.4.2. Conexion eléctrica de la

multibomba
Conectar los cables de alimentacién a los motores
eléctricos y a la linea siguiendo las indicaciones
del parrafo 7. La linea de alimentacion debe ser
conforme a lo descrito en el parrafo 4.

La conexion a la linea de alimentacion debe
Aser hecha mediante interposicion de

interruptores magnéticos bipolares (uno para

cada uno de los variadores de frecuencia)
Para estos variadores de frecuencia es necesario
instalar un interruptor diferencial de tipo B, o un
interruptor cortacircuitos de tipo B.
Los interruptores deben estar marcados con los

iguient imbolos.
siguientes simbolos EI
7.4.3. Conexion de la multibomba
con bombas de velocidad variable
Conexion con 2 bombas
Mediante un cable especial efectuar la conexion a los
bornes 4-5-6 de los dos variadores de frecuencia.
Hm 2 3|4 56 éwg QH
[ AR RN

©

L

SIDIANE T
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P44

RS 485

Conexion con 3 bombas
Mediante un cable especial efectuar la conexion a los
bornes 4-5-6 de los dos variadores de frecuencia.
El usuaro debe realizar un puente de
Aconexién aplicado sobre un variador de
frecuencia, como se muestra en la figura.

|456|u |456| |456|
[ | [ [ |
-+ 0 -+0 -+

it

RS 485 RS 485
LT;F I M
Verificar que se respete la secuencia de
cableado y que los extremos de cada uno

de los cables esté conectada al borne con
el mismo numero.

i

A
A\

7.4.4. Conexion de la multibomba
con bomba de velocidad
variable y 1 de velocidad fija

Conectar los bornes 10-11 a un tele ruptor
max.250 Vac, 450 mA corriente maxima, conectar

Para respetar las normas de compatibilidad
electromagnética para cables de longitud
superior a 1 metro, se recomienda el uso de
cable blindado con malla conectada a la
masa en los dos aparatos.



al tele ruptor los cables de linea y los cables de
alimentacion de la bomba de velocidad fija.

A

0M
||

T
ﬂ
i

+ -

tH

La conexion a la linea de alimentacion de la
Abomba de velocidad fija debe ser hecha

mediante la interposicion de un interruptor

magnético bipolar de tamano adecuado.

El uso de la modalidad multibomba con
A una velocidad fija no permite la conexion

de sefnales de alarma o un cuadro a la

distancia RA100.

)=o) = —
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7.4.5. Programacion multibomba
Grupos de presurizacion con 2 bombas de
velocidad variable.

Una vez efectuada la conexion, configurar el
parametro AP09 en el valor UU para los dos
variadores de frecuencia, definir cual de los dos
variadores de frecuencia trabaja en modalidad
master y cambiar para este variador de frecuencia el
parametro AP10 de SLA (slave) a MAS (master).

Grupos de presurizacion con 3 bombas de
velocidad variable.
Una vez conectado, establezca el parametro AP09
en el valor UU para todos los variadores de
frecuencia, defina cual de los tres variadores de
frecuencia actia en modalidad Master y modifique
para este variador de frecuencia el parametro AP10
de SLA (slave) a MAS (master). Luego, modifique el
parametro AP15 de los 2 variadores slave,
demanera que el 2- variador esté ajustado en SLA1,
mientras el 3- variador esta en SLA2.
Para el ajuste correcto del grupo se aconseja apagar
todos los inversores y, luego, volver a encenderlos.
Este Ultimo ajuste es necesario para definit
A una direccion Unica para cada inversor. El
ajuste incorrecto de este Ultimo parametro
resultara en u funcionamiento incorrecto de
la modalidad multibomba.

Grupo de presurizacion con 1 bomba de
velocidad variable y 1 a velocidad fija
(monofasica).

Una vez terminada la conexion, configurar el
parametro AP09 en el valor UF en el variador de
frecuencia.

7.4.6. Puesta en marcha de la
multibomba

Verificar que los parametros para el
funcionamiento de la multibomba correspondan a
los valores deseados, los parametros que
modifican el funcionamiento son:

AP16 Caida de presion de la multibomba
AP17 Retraso de arranque de la multibomba
AP18 Retraso de arranque de la multibomba

Una vez verificado que los parametros
corresponden a los deseados efectuar la puesta
en marcha del grupo siguiendo las instrucciones
ilustradas en el parrafo 12.

7.5. Conexion del flotador @

Conectar a los bornes 8-9 un eventual flotador.

Puede ser utilizado para:

- Proteccién contra el funcionamiento en seco.

En modalidad multi-bomba, en caso de que el

A inversor al que estad conectado el flotador
esta en averia, el flotador no puede actuar.

Conexion eléctrica

7.6. Conexion de la seiial de alarma &
Conectar a los bornes 10-11 una eventual sefal
de alarma o el cuadro a distancia RA100.
Se utiliza para sefalar a distancia:
- presencia de un error en el variador de
frecuencia, (véase el parrafo 9.3.).
- variador de frecuencia en funcionamiento.

ALimite de empleo: 250 Vac, 450 mA
corriente maxima resistiva.

Conexion eléctrica



8. Proteccion contra el

funcionamiento en seco

El variador de frecuencia tiene un sistema de
proteccion contra el funcionamiento en seco de
las bombas. El sistema interviene cuando la
presion permanece por debajo de la presion
minima de marcha en seco (AP07) durante un
tiempo superior al tiempo de marcha en seco
(APO5). Es posible ademas utilizar un flotador
externo para la proteccion contra el
funcionamiento en seco (véase el parrafo 7.5.).
En este caso las bombas reinician con un retraso
(en segundos) igual al valor del parametro AP19
(tiempo de reinicio de la entrada digital), la cuenta
del tiempo se activara despuéd del cambio de
estado del flotador. Para las modalidades de
programacion, véase el parrafo 10.

9. Parametros

En la pantalla del variador de frecuencia se
visualizan :

- Parametros de estado de las bombas.

- Parametros de programacion.

- Alarmas.

9.1. Parametros de estado de las
bombas

Permiten visualizar:

- la frecuencia de trabajo de la bomba (pantalla
base).

- la presion de la instalacion.

- la corriente absorbida de la linea.

Partiendo de la pantalla base para visualizar los

otros parametros presionar las flechas de

direccion (mas) o © (menos).
Ejemplo:

cCr”
Ju
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9.2. Parametros de programacion
Para visualizar los parametros de programacion

presionar el pulsador (menu).
Se visualizan en sucesivamente:

UP - Configuraciones usuario: son las
configuraciones base accesibles al usuario.

AP - Configuraciones avanzadas: son las
configuraciones avanzadas accesibles a
personal calificado. Para acceder a este
menuU se requiere una contrasefa (véase el
parrafo 10.1.).

SA - Configuraciones asistencia técnica: son
las configuraciones avanzadas accesibles
solamente a nuestro personal técnico. Para
acceder a este menu se requiere una
contrasefia (véase el parrafo 10.1.).

MAnN - Acceso a la velocidad fija: permite

acceder la modalidad fija y la
correspondiente frecuencia de
funcionamiento.
Son configuraciones avanzadas accesibles
a personal calificado. Para acceder a este
menU se requiere una contrasefia (véase el
parrafo 10.1.).

AE - Visualizaciones avanzadas: permite
solamente visualizar algunos parametros
secundarios Utiles para el diagnéstico del
sistema.

AEO1 Version software
AEQ2 Tension de alimentacion
AEQ3 Histdrico ultimas 5 alarmas

)

Ejemplo de visualizacion de la tensiéon de
alimentacion.

Presionando el pulsador (menu) aparece el
parametro UP. Seleccionar el parametro AE

presionando el pulsador (més) hasta llegar a

la pantalla , dar una confirmacion con

el pulsador @ (enter). Seleccionar a través de la

tecla (més) la pantalla y confirmar

con @ (enter). Ahora es posible visualizar el
valor de la tension de alimentacion.



9.2.1. UP - Configuraciones usuario

N° Descripcion Estandar | Modificaciones | Notas
UPO1 | Modalidad de reencendido cuando
falta la alimentacion rM
[rA = automatico; rM = manual]
UPOQ02 | Corriente nominal bomba (A) 0,1
UPO03 | Frecuencia nominal de (Hz) 50
rotacion bomba
UPO04 | Sentido de rotacion g
[ ---5 = rotacién std; —--- = inversion]
UPO5 | Presion de utilizacion (bar) 1,5

9.2.2. AP - Configuraciones avanzadas
Para acceder al menu se necesita la contrasena de

usuario (ver

paragrafo 10.1)

N° Descripcion Estandar | Modificaciones | Notas
APO1 | Calibracion sensor de presion (bar) 10
[configuracién fondo escala del sensor]
AP0O2 | Tiempo rampa de parada (s) 3
APO3 | Tiempo rampa de puesta en marcha  (s) 2MT
(valor fijo para la MM) 0 MM
AP04 | Retraso del stop o Tiempo pre-pausa  (s) 30
APOQ5 | Tiempo de marcha en seco (s) 10
APO6 | Primer tiempo de marcha en seco (s) 60
APQ7 | Presién minima de marcha en seco (bar) 1,5
APO8 | Dindmica del sistema 3
[1 = dinamica més rapida; 5 = dindmica més lenta]
APOQ9 | Modalidad multibomba oFF
[oFF; UU = multibomba con doble inverter;
dP = doble bomba
UF = multibomba con un sélo inverter]
AP10 | Configuracion Master/Slave SLA
MAS = master; SLA = slave
AP11 | Reset configuraciones de fabrica
AP12 | Acceso entrada digital 1
[0 =oFF; 1 =no; 2=nC]
AP13 | Acceso salida digital 0
[0 =oFF; 1 =o0n; 2=no; 3=nC]
AP14 | Configuracion caida de presion (bar) 0,5
para nuevo arranque
AP15 | Direccién bomba 0
AP16 | Caida de presion arranque multibomba (bar) 0,3
AP17 | Retraso arranque multibomba (s) 10
AP18 | Caida de presion limite multibomba  (bar) 0,6
AP19 | Tiempo de reinicio de entrada digital (s) 30
[tiempo de espera del flotador]
AP20 | Activacion modalidad safe-start Off
AP21 | Frecuencia modalidad safe-start (Hz) 32 (" )
AP22 | Tiempo de activacién modalidad safe-start(min) 1
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9.2.3. SA - Configuraciones asistencia técnica

Para acceder al menu se necesita la contrasena de

asistencia técnica (ver paragrafo 10.1)

N° Descripcion Estandar | Modificaciones | Notas

SA01

SA02

SA03 | PID presién (Proporcional) 2.8

SA04 | PID presién (Integral) 5.5

SAQ5 | PID presién (Derivativa) 5.0

SAQ6 | Frecuencia minima de trabajo (Hz) 30

SA07 | Frecuencia maxima de trabajo (Hz) 60

SAQ08 | Incremento presién de trabajo (bar) 0,3

SAQ9 | Tiempo de incremento presién (s) 3

SA10 | Rampa de incremento presion (bar/s) 0,3

SA11 | Rampa de control presion de trabajo  (bar/s) 0,4

SA12 | Frecuencia de modulacién (kHz) 7010

SA13 | Frecuencia de arranque monofasica (Hz) 80

SA14 | Tension de arranque monofasica (V) 195

SA15 | Tension nominal V) 220

9.2.4. MAn - Habilitacion velocidad fija

Para acceder al menU se necesita la contrasefia de asistencia técnica (ver paragrafo 10.1)

N° Descripcién Estandar | Modificaciones | Notas

MAnN1 | Habilitacién velocidad fija oFF

MAN2| Frecuencia de trabajo [MAn2 < UP03] (Hz) 45

9.3. Alarmas

N° [ Alarmas que pueden aparecer en la pantalla | Causas

Er01 | Bloqueo por falta de agua Falta de agua en el deposito de aspiracion.
El grupo se detiene y luego arranca autométicamente.
- Un tentativo cada 10 minutos por un total de 6 tentativos.
- Un tentativo cada 1 hora por un total de 24 tentativos.
- Un tentativo cada 24 horas por un total de 30 tentativos.

Er02 | Sensor de Presion ausente Cable no conectado, rotura de la conexién, sensor
averiado.

Er03 | Bloqueo por tension de alimentacion baja | Tension de linea baja, menor de 190V.

- Se restablece cuando se vuelve a una tensién en
el borne superior a 190 V.
Er04 | Bloqueo por tension de alimentacion alta Tension de linea alta, mayor de 250V.
- Se restablece cuando se vuelve a una tension en
el borne inferior a 250 V.
Er05 | Bloqueo por fallo memoria
Er06 | Bloqueo por sobrecorriente en el motor
de la electrobomba
Er07 | Bloqueo por sobrecorriente del variador de
frecuencia

Er08 | Bloqueo por cortocircuito en las fases de salida

Er09 | Bloqueo por sobretemperatura

Er10 | Blogueo por sobretemperatura del médulo de potencia

Er11 | Bloqueo baja tensién 24 V

Er12| Parada para intervencion El sistema reinicia con un retraso igual al parametro
AP19 del cambio de estado del flotador.
La alarma no se sefala en el cuadro a distancia.

Er13 | Error interno hardware Contactar la asistencia.

Er14 | Error de comunicacion multibomba Verificar la conexion RS 485 y que las dos bombas
estén habilitadas.

A

En caso de presencia de alarmas multiples, recorrer con las teclas (més) o [(E (menos)
para visualizar la secuencia de los errores que se han manifestado.
En caso de bloqueo térmico, asegurarse sobre las causas que han provocado la intervencion

de las protecciones antes de restablecer el funcionamiento normal de la bomba.
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10. Programacion

Para entrar en programacion, presionar @ (mena).
Con los pulsadores @ (més) o [(_'] (menos)
colocarse sobre el parametro de programacion
elegido y presionar el pulsador @ (enter) para
confirmar. Con los pulsadores (mas) o
(menos) colocarse sobre el parametro por variar y
confirmar presionando el pulsador (enter), con
los pulsadores (més) o (menos) aumentar o
reducir los valores. Desde este momento el icono de
programacion /9 parpadea hasta cuando se
confirma el valor variado con (enter).

Para salir de la programacion, presionar
(menu) hasta cuando se retorna a los parametros
visualizados.

Cuando se entra en programacion, aparece el

indicador de estado f
Ejemplo de variacién de un parametro.
Para variar la presion de trabajo de 3,0 bar a 2,8 bar:

Presionar el pulsador @ (menl) y luego los

pulsadores (mas) o (menos) hasta
colocarse sobre el menu UP. Presionar el pulsador

@ (enter) y luego los pulsadores ) (mas) o )
(menos) hasta colocarse sobre el parametro UP05.

Presionar el pulsador (enter) y luego con los

pulsadores @ (més) o (menos) variar hasta el
valor deseado. Desde este momento el icono de

programacion f parpadea hasta cuando se
confirma el valor variado con (enter).

Para salir de la programacion, presionar

(menu) hasta cuando se retorna a los parametros
visualizados, cuando se ha salido de la modalidad
de programacioén, desaparece el indicador de

estado f .
10.1. Introduccion del PASSWORD

Cuando se desea entrar en un menu con
PASSWORD, la cifra por digitar parpadea. Con

los pulsadores (mas) o (menos) se varian

las cifras parpadeantes. Con el pulsador
(enter) se confirma la cifra y se pasa a la sucesiva.
Si todas las cifras son correctas se accede al
MENU de lo contrario vuelve a parpadear la
primera cifra.
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Para salir de la programacion, presionar
(menu) hasta cuando se retorna a los parametros
visualizados, cuando se ha salido de la modalidad
programacion, desaparece el indicador de estado

z.

contrasefa valor
Usuario 1959
Asistencia técnica contactar el servicio de
asistencia

11. Parametros para controlar en el
momento de Ila puesta en
funcionamiento

En el momento de la puesta en funcion del

producto, se deben controlar 3 parametros de

programacion:

- Parametro UP02 corriente nominal de la

electrobomba
Debe ser configurada la corriente nominal de la
electrobomba.

A

- Parametro UP03 frecuencia nominal
alimentacion de la electrobomba
Debe ser configurada la frecuencia nominal de
la electrobomba.

A

- Parametro UP05 presion de trabajo
Debe ser configurada la presion de trabajo de
las bombas.
Si el valor introducido no es correcto con
respecto a las exigencias de la instalacion, debe
ser aumentado o disminuido.

A

Si el valor introducido no es correcto se
arriesga de provocar una absorcién
diferente de la nominal o el dafio de la
bomba.

de

Si el valor introducido no es correcto se
arriesga de provocar una absorcion
diferente de la nominal o el dafio de la
bomba.

Si durante la primer puesta en marcha, el
llenado de la instalacion requiere un
tiempo superior a 1 minuto y el variador de
frecuencia va en alarma por marcha en
seco, aumentar el parametro AP06 hasta
que las bombas permanecen en trabajo
(asegurarse que las bombas estén
cebadas).

11.1. Presion del tanque
Una vez fijada la nueva presion de
trabajo, debe ser modificada la presion
de prehinchado de los tanques que debe
ser de aproximadamente 2/3 de la
presion de trabajo (ejemplo: presion de
trabajo 4 bar, tanques prehinchados con
2,7 bar).



11.2. Habilitacion safe-start

Es posible habilitar el arranque safe-start, esta
modalidad permite prevenir picos de presion en
las instalaciones. La modalidad de arranque safe-
start interviene cada vez que haya una
interrupcion en el suministro del variador de
frecuencia.

Para activar esta modalidad es necesario
establecer el parametro AP20 en On.

Para cada interrupcion del suministro del sistema
cuando el suministro vuelve, el variador partira a
una frecuencia configurable mediante el
parametro AP21 y funcionara en esta frecuencia
durante un tiempo definido por el parametro
AP22, transcurrido este tiempo, el sistema
volvera a modular normalmente. Este sistema, si
esta activado para la bomba master, estara
operativo incluso en configuracion multibomba.

12. Puesta en marcha del grupo

ATENCION: evitar absolutamente el
funcionamiento en seco, ni siquiera en
prueba. Poner en marcha la bomba sélo
después de haberla llenado completamente de
agua.

Después de haber efectuado las conexiones
hidraulicas y eléctricas y de haber controlado la
presién de prehinchado (para los grupos con
depésitos de membrana), proceder a la puesta en
marcha del grupo de la siguiente manera:
Cebar las bombas (véanse también
instrucciones de las bombas).

Bombas de aspiracion:

- Llenar los cuerpos de las bombas utilizando
las tuercas especiales que se encuentran
cerca da la boca de impulsion.

- Llenar el tubo de aspiracion introduciendo
agua desde el agujero sobre el colector de
aspiracion de las bombas.

Bombas bajo presion:

- Abrir la compuerta sobre el conducto de
aspiracion. Con una presién suficiente el
agua vence la resistencia de las valvulas de
no retorno montadas sobre la aspiracion de
las bombas y llena los cuerpos de las
bombas. En caso contrario cebar las bombas
utilizando las tuercas especiales colocadas
cerca de la boca de impulsion.

2 No hacer funcionar nunca las bombas

las

durante mas de 5 minutos con la llave
de compuerta de la impulsion cerrada.
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Arranque de las bombas

Cuando se da tension al variador de frecuencia,
las bombas estan paradas y en el display del
variador de frecuencia aparece la pantalla con la
frase OFF.

Presionar el pulsador @ (play) para variar el
estado de la bomba de STOP a en
funcionamiento. La bomba arranca con la rampa
de aceleracion configurada para alcanzar la
presion deseada.

A

Si la bomba ha sido cebada correctamente,
después de algunos segundos se ve en el display
que la presioén empieza a subir.

Si después de algunos segundos de funcionamiento
la presiéon permanece fija en 0,0, detener la bomba

Cuando el motor se pone en marcha,
controlar el sentido de rotacion.

con el pulsador @ (stop) porque el cebado no ha
sido efectuado de manera correcta y la bomba gira
en vacio. Cebar nuevamente la bomba y repetir la
puesta en marcha.

12.1. Inversion del sentido de
rotacion de la bomba
Para cambiar el sentido de rotacién del motor,

presionar el pulsador (mena) y luego con el
pulsador (mas) hasta colocarse sobre el
parametro UP. Presionar el pulsador (enter)
y con el pulsador (mas) colocarse sobre el
parametro UP04, confirmar con el pulsador

(enter) y presionar el pulsador (mas) hasta
que aparece el valor deseado, luego confirmar

con @ (enter). Para salir de la programacion,

presionar @ (mend) hasta cuando no se
retorna a los parametros visualizados, cuando se
ha salido de la modalidad programacion,

desaparece el indicador de estado f .

13. Funcionamiento

El variador de frecuencia esta programado para
gestionar el funcionamiento automatico de 1 o 2
bombas, todas de velocidad variable.

En base al consumo de los usos, las bombas
intervienen para garantizar la cantidad de agua
necesaria a la presion configurada. Cuando una
bomba ha alcanzado la frecuencia nominal y la
demanda de agua aumenta, arranca también la
segunda bomba.



Las bombas estan protegidas contra:

- funcionamiento en seco, integrado en el
variador de frecuencia (véase el parrafo 8.) o a
través del interruptor con flotador, sondas de
nivel,

- sobre/baja tensioén (variador de frecuencia),

- Sobrecarga térmica (variador de frecuencia).

13.1. Variacion rapida de Ia

presion de trabajo

Durante el funcionamiento automatico es posible

efectuar la variacion de la presion de trabajo sin

tener que acceder a las configuraciones del
usuario.

Manteniendo presionado el pulsador (enter)
durante 5 segundos se accede directamente a la
presion de trabajo (parametro UP05).

Con los pulsadores (mas) o (menos)
variar la presion hasta el valor deseado y

confirmar con el pulsador (enter).
Presionando una vez la tecla (menu) el sistema se
colocara nuevamente en la pantalla base (véase
el parrafo 9.1.)

14. Control mediante

Megaohmetro
No esta permitido utilizar un megaohmetro en una
instalacion donde hay un variador de frecuencia,
puesto que los componentes electronicos se
dafarian. Si fuera necesario, desconectar el
variador de frecuencia, utilizar el megaohmetro
sobre la bomba, directamente en la caja de
bornes de la bomba misma.

15. Mantenimiento

Controlar periédicamente la presion
de precarga del depodsito de
membrana instalado en la impulsién

A

de la bomba.

16. Accesorios
16.1. RA 100

Cuadro para la alarma a distancia
Dimensiones: 110x150x70

Alimentacion: 220-230 V monofasica

Indica cualquier anomalia que ocurre en el grupo
de bombas:

- Falta de agua en aspiracion.

- Averia en el sistema.

- Averia inversor.
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Luz roja intermitente 5 W, mas sefal acustica 75
dB - 3600 Hz, para instalar en ambientes ruidosos,
en una posicion tal que sea visible a distancia.

El cuadro lleva un led presencia tension y un
pulsador silencio alarma.

16.2. Kit de anclajes

Alojamiento para tubo de G1, G1 1/4 o0 de G1 1/2.
Para la version G1 1/2 del EASYMAT es
necesario cambiar los tornillos montados en el
disipador de calor con los tornillos suministrados
en el kit de anclajes.

16.3. Kit de boquillas

Tubo metalico roscado, con boquillas,
predispuesto para la conexion del sensor de
presion.

17. Eliminacion de residuos
Directiva europea 2012/19/EU (WEEE)

Observe las normativas locales al eliminar el
equipo de control. Al eliminar este producto, tenga
en cuenta que contiene componentes eléctricos y
electronicos.



Modus Einzelpumpe

Vor dem Einschalten, bitte im
Gebrauchsanweisungshandbuch

die Inverter-Verbindung nachsehen.

1. Einschalten
Nach dem Einschalten des Easymat und nach
der Testphase des Systems wird Er06 auf dem
Display angezeigt. Jetzt die folgenden
Parameter einstellen:

- UP0O2 Nennstrom
- UPO3 Nennfrequenz
- UPO5 Betriebsdruck

2. UP02 Nennstrom
(siehe auch Plan auf Kapitel 23)

Die Tasten (Menl) und (Enter)

dricken und mit der Taste (plus) den
Parameter UP02 wahlen. Beim Driicken von

(Enter) wird der Wert angezeigt. Mit den
Tasten (plus) und (minus) kann der

Wert veréndert werden, so dass dieser mit der
Angabe des Nennstromes auf dem Typenschild
Ubereinstimmt. Mit @ (Enter) bestatigen.

Mehrmals die Taste (Mendi) driicken um
auf die Basisebene zuriick zu kommen.

3. UP03 Nennfrequenz
(siehe auch Plan auf Kapitel 23)

Die Tasten @ (Ment) und

dricken und mit der Taste m (plus) den
Parameter UP0O3 wahlen. Beim Driicken von

(Enter)

(Enter) wird der Wert angezeigt. Mit den
Tasten (plus) und (minus) kann der

Wert veréndert werden, so dass dieser mit der
Angabe der Nennfrequenz auf dem Typenschild
Ubereinstimmt. Mit @ (Enter) bestatigen.

Mehrmals die Taste (Men) driicken um
auf die Basisebene zurlick zu kommen.

ERSTES EINSCHALTEN
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4. UPO05 Betriebsdruck

Die Tasten (Mend) und

dricken und mit der Taste C (plus) den
Parameter UPQ5 wahlen.

(Enter)

Beim Driicken von (Enter) wird der Wert
angezeigt.

Mit den Tasten (plus) und @ (minus) kann
der Wert verandert werden bis der gewlinschte

Betriebsdruck angezeigt wird. Mit (Enter)

bestatigen. Mehrmals die Taste (Menui)
dricken um auf die Basisanzeige zurlick zu
kommen.
Jetzt der

kann Frequenzumwandler

eingeschaltet werden. Auf den Taste E (Play)
driicken, damit die Pumpe von STOP bis in
Betrieb wird.

Die Pumpe nie ldnger als 5 Minuten
Amit geschlossenem Schieber auf der

Saugleitung laufen lassen.

5. Wechsel der Drehrichtung
des Motors UP04
(Drehstrommotor)

Um die Drehrichtung zu &andern, Taste

(Ment) driicken. Dann (Enter) driicken und
mit der Taste (plus) Parameter UP04
auswahlen. Mit (Enter) bestéatigen und mit
(plus) die Drehrichtung wéahlen. Erneut mit

(Enter) bestatigen.
Mehrmals @

Symbol f der Statusanzeige nicht mehr
angezeigt wird.

(Menu) betatigen bis das

@ (Play) driicken um den Frequenzumrichter
zu starten.
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1. Vorbemerkung

Wir empfehlen dem Benutzer, die im vorliegenden
Anleitungshandbuch aufgeflihrten Vorschriften des
Frequenzumwandlers aufmerksam zu lesen und zu
beachten.

Verwendete Symbole:

Dieses Symbol weist auf eine
AHochspannungsgefahr hin. Man sollte

auf Komponenten oder Arbeitsschritte
achten, die eine potentielle Gefahr fir die
kérperliche Unversehrtheit des Bedieners
darstellen.

Dieses Symbol wird benutzt, um die
AAufmerksamkeit des Bedieners auf

Situationen potentieller Gefahr  fir
Personen oder Arbeitsschritte, die
Schaden am Produkt verursachen
kénnten, zu lenken.

2. Besondere Hinweise bzgl. des
Frequenzumwandlers
Wir empfehlen dem Benutzer, die im
vorliegenden Anleitungshandbuch
aufgeflihrten Vorschriften des
Frequenzumwandlers aufmerksam zu lesen
und zu beachten.

Der FREQUENZUMWANDLER darf auf
keinen Fall gedffnet oder verdndert
werden. AuBerdem diirfen die in ihm
enthaltenen Schutzvorrichtungen nicht
entfernt werden.

Der Frequenzumwandler darf nur von einem
qualifizierten Personal installiert, eingestellt
und gewartet werden, das sich Uber die
Risiken bewusst ist, die diese Arbeitsschritte
beinhalten.

Es missen Schutzvorrichtungen gegen
AUberspannung und Uberbelastung
vorgesehen werden, die mit den glltigen
Sicherheitsvorschriften tibereinstimmen.

RISIKO EINES ELEKTRISCHEN
SCHOCKS! Die elektrische Speisung
trennen, bevor man den Inverter einschaltet.
Die Spannungspegel im Inneren des
Inverters bleiben so lange geféhrlich, bis
sich das Leuchtlicht auf der digitalen
Tastatur des Inverters ausschaltet.

Die Anschlisse der Alarme kdénnen
Spannung abgeben, auch wenn der
Frequenzumwandler ausgeschaltet ist. Sich
vergewissern, dass auf den
Anschlusssticken der Alarme keine
restlichen Spannungen vorhanden sind.

Alle Leistungsanschlussstiicke und andere

Anschlusssticke mussen unzugénglich
sein, sobald die Installation vollendet ist.
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Die maximale Ausgangsfrequenz muss dem
zu steuernden Pumpentyp angemessen
sein. Mit einer Frequenz zu arbeiten, die
héher ist als die zugelassene Frequenz
verursacht eine gréBere Stromaufnahme
sowie Sch&den am Gerat.

Falls man den Frequenzumwandler
entfernen sollte, muss man nur die
Schutzvorrichtungen entfernen, die eine

A\
A

Abtrennung der  elektrischen  Kabel
ermdglichen. Die entsprechenden
VorsichtsmaBnahmen  treffen.  Darauf

achten, nicht die elektronischen Karten zu
beschédigen.

Eine Nicht-Einhaltung der Warnungen kann
Gefahrensituationen fir Personen und
Gegenstande verursachen und fiihrt zum
Verfall der Garantie des Produktes.

A

Haftung:

Der Hersteller haftet nicht fur Fehlfunktionen,
soweit das Produkt nicht korrekt installiert oder
soweit es umgebaut, verédndert, ungeméaB oder
nicht gemé&B der Schilddaten bedient wurde.
AuBerdem enthalt sich der Hersteller jeglicher
Haftung fir eventuelle im Handbuch aufgefiihrten
Unrichtigkeiten, die durch  Druck-  oder
Ubertragungsfehler verursacht wurden. Der
Hersteller behalt sich auBerdem das Recht vor,
Anderungen am Produkt vorzunehmen, die er fir
notwendig oder nutzlich halt, ohne dass dabei
wesentliche Eigenschaften beeintrachtigt werden.
Die Haftung des Herstellers begrenzt sich auf das
Produkt. Kosten oder gréBere Schaden, die durch
Fehlfunktionen aufgrund einer nicht korrekten
Installation entstehen, sind von der Garantie
ausgeschlossen.

3. Typen
Typ Max. vom Typische
(einphasig) Frequenzumwandler Motorleistung
abgegebener Strom 230V
A kW
Easymat 9,2MM 9,2 037-15
Typ Max. vom Typische
(dreiphasig) ~ Frequenzumwandler Motorleistung
abgegebener Strom 230V
A kW
Easymat 9,2MT 9,2 0,37 -2,2




4. Einsatzbedingungen
(Standardversion)
Das Produkt arbeitet nur korrekt,
folgenden Speisungs-
Installationseigenschaften beachtet werden:
- Spannungsschwankung: +/-10% max
- Frequenzabweichung: +/- 4 % max
- Raumtemperatur: -10°Ca+40°C
- Relative Feuchtigkeit: von 20% bis 90% ohne
Kondensat
- Schwingungen: max 5,9 m/s? (0,6 g) bei 10-55 Hz
- Héhe: nicht héher als 1000 m, im Inneren eines
Gebéaudes.
- Max. Temperatur der Flussigkeit:
+ 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT
+ 40 °C EASYMAT 7,5MT
- Mindestlast: 3 L/Min

A

5. Bauweise
(Standardversion)
Das System besteht aus:
- Frequenzumwandler.
- Drucksensor.
- Stutzgehause fur den Rohranschluss.
- Befestigungsschrauben.
- Aligemeines Klemmbrett.
- Kabelverschraubung.
- Mehrlochdichtung.

wenn die
und

Der vom Frequenzumwandler abgegebene
Strom muss gleich oder héher als der vom
zu steuernden Motor aufgenommene
maximale Strom sein.

5.1. Technische Eigenschaften
Speisung: 230V + 10%

Schutzgrad: IP55

Display: mit Flussigkristall

Tastatur: 6 Tasten

Digitale Eingange: - Schwimmer gegen den
Trockenbetrieb
- Schwimmer Aufflllung des
Pumpenbehélters

- Notdruckregler
Analoge Eingange: Druckwandler 4-20 mA
Digitale Ausgange: Alarme, auf dem Display wird
der Alarmtyp angezeigt (siehe
Abschnitt 7.6. und 9.3.)
Verbindungsfahigkeit: RS485
Schutzvorrichtungen: - Trockenlauf
- Strommessfiihler
- Ubertemperatur der Elektronik
- Anomaler Speisedruck
- Kurzschluss zwischen den
Ausgangsphasen
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5.2. Funktion der Drucktasten

[= calpeda

ce

493410

@ Erméglicht, die Pumpe zu aktivieren.

@ Ermoglicht, die Pumpe anzuhalten.

Durch diese Taste gelangt man zu den
Programmierungsparametern des
Frequenzumwandlers. Wenn man bereits in
der Programmierungsfunktion ist, gelangt
man durch Dricken dieser Taste zum Mend.

Durch diese Taste gelangt man zu den
Programmierungsparametern des
Frequenzumwandlers, sobald man sich in
der Programmierungsmodalitdt befindet.
Wenn man einen Parameter geandert hat,
bestatigt man durch das Drucken dieser
Taste den eingegebenen Wert.

Ermdglicht, die Parameter zu verringern oder
den angezeigten Parameter zu &ndern.

5. 3 Grafik- Schnittstelle

Ermdglicht, die Parameter zu erhéhen oder
den angezeigten Parameter zu &ndern.

i 175
UZ@
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=
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4.93.409.1

Die Grafik-Schnittstelle des Displays unterteilt
sich in drei Anzeigebereiche: - Grundanzeigen

- Informationsdisplay

- Bedienungsmodalitaten



a1

.3.1. Grundanzeigen
Modalitat automatischer Betrieb
@ Zeigt an, dass der Drive in automatischer
Modalitat arbeitet.

Modalitat manueller Betrieb
Zeigt an, dass der Drive in manueller
Modalitat arbeitet.

Modalitat aktive Programmierung

Zeigt an, dass man sich im
Programmierungsmenl befindet. Wenn
das Symbol aufleuchtet, ist man dabei,

einen Wert zu dndern. Mit bestétigen.

Alarmanzeiger

Zeigt die Présenz eines Alarms an. Auf dem
Display wird der Code des erfolgten Fehlers
erscheinen. Wenn man sich in der
Programmierungsmodalitat befindet,
erscheint der Alarmanzeiger nicht.

Anzeige des Sensorzustands

Zeigt die Prasenz eines Drucksensors an.
Wenn diese aufleuchtet, ist der Sensor
nicht vorhanden oder kaputt.

Betriebszustand der Pumpe
Die beiden Symbole zeigen an, ob die
Pumpe arbeitet oder ob sie in Pause ist.

Betriebsmodalitat Multi-Pumpe

Zeigt die aktive Modalitat der Multi-Pumpe
an. Die beiden oberen Symbole zeigen an,
welche Pumpe in Betrieb und welche in
Pause ist. Das untere Symbol zeigt an, ob
es sich um eine Masterpumpe (fest
aufleuchtendes Symbol) oder um eine
Slave-Pumpe (intermittierendes Symbol)
handelt.

5.3.2. Informationsdisplay

Es besteht aus einem steigenden Balken, der
proportional zum angezeigten Wert und zu den
entsprechenden MaBeinheiten ist.

Das Display ist von hinten beleuchtet und die
Beleuchtung schaltet sich nach 20 Sek. Inaktivitat
des Systems aus.

5.3.3. Betriebsmodalitaten

)
B

Option konstanter Druck
Der Drive behélt den konstanten Druck bei.

Option gleichbleibende Geschwindigkeit
Der Drive arbeitet mit gleichbleibender
Geschwindigkeit, die vom Bediener
gewahlt wurde.
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5.4. Anwendung mit
Tauchpumpen oder Kabeln
mit hoher Lange

Falls man vorhat, Tauchpumpen (oder

Oberflachenpumpen) zu steuern, deren Entfernung

zum Frequenzumwandler bei Uber 10 Meter liegt,

muss man den Abschnitt 18 nachlesen.

Der Tauchmotor muss bei einer Frequenz
zwischen 30 Hz (min. Arbeitsfrequenz)

und 50 Hz (max. Arbeitsfrequenz) bei
Motoren von 50 Hz und zwischen 30 und
60 Hz bei Motoren von 60 Hz arbeiten.
6. Installation
Fir eine leichtere Montage und Demontage des
Frequenzumwandlers empfehlen wir, die hier unten
aufgefuhrten Mindestentfernungen zu beachten.

Die Beschleunigungsrampe von 0 auf 30
Hz und die Verzégerungsrampe von 30 Hz
auf 0 muss so kurz wie mdglich und mit
der Leistung des zu steuernden Motors
kompatibel sein.

250
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Falls die Entfernungen unter den aufgeflhrten
liegen sollten, sollte man den Frequenzumwandler
mit zweckmaBigen Stutzen verbinden (siehe
Abschnitt 16.3.).

Installieren Sie die Kontrolleinheit nicht an Orten,
die direktem Sonnenlicht, starker Witterung oder
direkten Warmequellen ausgesetzt sind.

Den Warmeableiter (a) mittels der Stutzgehause
(b1-b2) und der mitgelieferten Schrauben (c) an
die Druckleitung der Pumpe anschlieBen.

——
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Der Drucksensor (d) muss auf der Anlage installiert
sein. Wir empfehlen stets, einen kleinen
Ausgleichsbehélter (e) (mindestens 8 Liter) hinter der
Druckseite der Pumpe zu installieren.

~

. Elektrischer Anschluss

Der elektrische Anschluss muss von einem
qualifizierten Elektriker gemaB der ortlichen
Anforderungen durchgefiihrt werden.

Die Sicherheitsvorschriften beachten.
Den Erdanschluss durchfiihren.

Die auf dem beigefigten Schaltbild
aufgefiihrten Anleitungen beachten.

IT-Netzwerke:
Dieses Produkt kann nicht in Anlagen mit
IT-Vernetzung installiert werden.

Beim elektrischen Anschluss darauf
achten, dass eventuelle Drahtabschnitte,
Ummantelungen, Unterlegscheiben oder
andere Fremdkdrper nicht ins Innere des
Frequenzumwandlers fallen.

Das Klemmbrett der Speiseleitung und
des Motors ermdglichen den Einsatz von
Kabeln eines Durchschnittes von max. 2,5
mm2. In diesem Fall empfehlen wir den
Einsatz von Metallspitzen.

Nicht korrekt durchgefiihrte Anschliisse
kdnnen den elektronischen Schaltkreis des
Frequenzumwandlers beschadigen.

I\
VAN
A
A
A\
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7.1. Speiseleitung
Die Speiseleitung muss mit dem im Abschnitt 4
aufgefiihrten Ubereinstimmen.
Wenn man vorhat, eine differentiale
ASchutzvorrichtung zu verwenden, muss
man einen Differentialschalter Typ A
installieren, der gegen Fehlauslésungen

geschitzt ist und Uber eine
Eingriffsschwelle von 30 mA verflgt.
Elektrischer Anschluss
LINE
PE
L1 N &
Easymat .. MT Easymat .. MM
Motor Suggested Motor Suggested
Current Breaker Current Breaker
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 37<la<6.0 10
44<la<69 16 6.1<la<9.2 16
70<la<86 20
87<la<9.2 25

7.2. Motoranschluss

Die Speisekabel des Elektromotors missen direkt
an das Ausgangsklemmbrett des
Frequenzumwandlers angeschlossen werden.

2 Um die Vorschriften elektromagnetischer
dreipoliges abgeschirmtes Kabel (fur
Modelle MM) oder ein vierpoliges Kabel
(fir Modelle MT) mit einem externen
Schutzband verwenden.

Speisekabel des Frequenzumwandlers entlanglaufen.
Elektrischer Anschluss
b MOTOR
) 1~
Ty
2 3~

Kompatibilitdt zu beachten, muss man ein
Das Speisekabel des Motors darf nie parallel zum
uvw
I

—_ |||_

‘H]‘H
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7.3. Anschluss des Druckgebers (y
Der Druckgebers ist ein analoges Gerat mit einem
Ausgangssignal von 4-20 mA, das ein
durchgehendes Ablesen des Drucks in einer
Anlage erméglicht.

WARNUNG!
AStandardwandler kénnen  nicht in
Seewasseranwendungen verwendet werden.
Eigenschaften:
Bezugsvorschriften: EN 50081-1, EN 50082-2.
Speisung: 8-28 V
Druckbereich: 0-6; 0-10; 0-16 bar
Ausgang: 4-20 mA
Betriebstemperatur: da 0 a +50 °C
Schutzgrad: IP 65
Hydraulischer Anschluss: G 1/4
Gewicht: ~60 g

Elektrischer Anschluss

FAE IR E
123|456|L8 9L
[T T TEEET T

Klemmbrett des
von uns
gelieferten
Druckgebers.
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7.4. Modalitat Multi-Pumpe @8
Die Frequenzumwandler EASYMAT sind dafir
vorgesehen, um in Druckausgleicheinheiten mit max.
3 Pumpen in den folgenden Versionen verwendet zu
werden:

- Druckausgleicheinheit mit 2 Pumpen
variabler Geschwindigkeit;
- Druckausgleicheinheit mit 3 Pumpen

variabler Geschwindigkeit;

- Druckausgleicheinheit mit 1 Pumpe variabler
Geschwindigkeit und 1 Pumpe gleichbleibender
Geschwindigkeit (einphasig).

7.4.1. Installation der Multi-Pumpe
Die Frequenzumwandler an die Druckleitungen
der Pumpen anschlieBen. Die Installation der
Frequenzumwandler muss mit dem im Abschnitt 6
aufgefiihrten Ubereinstimmen.
Die Drucksensoren an die Sammelleitung der
Druckleitung der Einheit anschlieBen.
Fir einen besseren Betrieb der Einheit
Aempfehlen wir, die Drucksensoren an den
gleichen Punkt der Sammelleitung zu
installieren und einen Druckmesser zur
Anzeige des Drucks zu installieren.

7.4.2. Elektrischer Anschluss der
Multi-Pumpe
Die Speisekabel an die Elektromotoren und an die
Speiseleitung anschlieBen, indem man die
Anleitungen des Abschnitts 7 beachtet. Die
Speiseleitung muss mit dem im Abschnitt 4-5
aufgefiihrten Ubereinstimmen.
Der Anschluss an die Speiseleitung muss
Adurch die  Zwischenschaltung  von
zweipoligen Magnetschaltern (einer flr
jeden Frequenzumwandler)
Fur diese Motoren muss ein FI-Schutzschalter
vom Typ B verwendet werden. Der verwendete
Fl-Schutzschalter muss mit den folgenden

Symbolen gekennzeichnet sein: El
M

7.4.3. Anschluss der Multi-
Pumpe mit. 2 Pumpen variabler
Geschwindigkeit

Anschluss mit 2 Pumpen
Mit einem zweckmaBigen Kabel den Anschluss der
Klemmen 4-5-6 der beiden Frequenzumwandler
durchfiihren.

Hm 23|456| HS@H H

[ A AR

JIIIA SO
-+ 0 :

F44

RS 485

Anschluss mit 3 Pumpen
Mit einem zweckmaBigen Kabel den Anschluss der
Klemmen 4-5-6 der beiden Frequenzumwandler
durchfiihren.
Der Benutzer muss dafiir Sorge tragen,
Aeine Brickenverbindung auf einem
Frequenzumwandler vorzunehmen, wie
es in der Abbildung zu sehen ist.

456 456 456|
||| ||| [ |
-+0 -+0

RS 485 RS 485 RS 48

kil
et

Uberprifen, dass die Verkabelungssequenz

Abeachtet wurde und dass die Enden jedes
Kabels mit der Klemme der gleichen
Nummer angeschlossen sind.

Um die Vorschriften der elektromagnetischen
AKompatibilitét fir Kabel einer Lange von uber
1 Meter zu beachten, empfehlen wir die
Verwendung von abgeschirmten Kabeln mit
einem Masseband, das an beide Geréate

angeschlossen ist.




7.4.4. Anschluss der Multi-Pumpe an 1 Pumpe
mit variabler Geschwindigkeit und an 1
Pumpe mit gleichbleibender Geschwindigkeit

—Die Klemmen 10-11 an einen

ﬂ Fernschalter von max. 250 Vac; 450

'UmA max. Strom anschlieBen. An den

I Fernschalter die Leitungskabel und

die Speisekabel der Pumpe mit

& gleichbleibender Geschwindigkeit
anschlieBen.

Der Anschluss an die Speiseleitung der
Pumpe mit gleichbleibender Geschwindigkeit
muss durch die Zwischenschaltung eines
zweipoligen Magnetschalters angemessener
GroBe erfolgen.

Die Verwendung der Modalitat Multi-Pumpe
mit einer Pumpe mit gleichbleibender
Geschwindigkeit ermdglicht nicht den
Anschluss von Alarmsignalen oder von der
ferngesteuerten Schalttafel RA 100.

A
A

7.4.5. Programmierung der Multi-Pumpe
Druckausgleicheinheiten mit 2 Pumpen mit
variabler Geschwindigkeit.

Nach vollendetem Anschluss muss man den
Parameter AP09 auf den Wert UU fir beide
Frequenzumwandler einstellen und definieren,
welcher der beiden Frequenzumwandler in
Modalitat ,Master” arbeitet. Fir diesen
Frequenzumwandler den Parameter AP10 von
SLA (slave) auf MAS (master) andern.

Druckausgleicheinheiten mit 3 Pumpen mit
variabler Geschwindigkeit.

Nach vollendeter Verbindung den Parameter AP09 auf
den Wert UU fir alle Frequenzumwandler einstellen,
bestimmen, welcher der drei Frequenzumwandler in
Master-Modalitdt arbeiten soll und fiir diesen
Frequenzumwandler den Parameter AP10 von SLA
(Slave) auf MAS (Master) stellen. SchlieBlich den
Parameter AP15 der 2 Slave-Frequenzumwandler
andern, so dass auf dem 2. Frequenzumwandler SLA1
und auf dem 3. Frequenzumwandler SLA2 eingestellt ist.
Fur die korrekte Einstellung der Einheit wird
empfohlen, alle Inverter auszuschalten und diese
schlieBlich wieder einzuschalten.

2 Diese letzte Einstellung dient dazu, eine
eindeutige Adresse flir jeden Inverter zu
definieren. Eine fehlerhafte Einstellung des

letzten Parameters wird einen nicht korrekten
Betrieb der Multipumpen-Modalitat verursachen.

Druckausgleicheinheit mit 1 Pumpe mit

variabler Geschwindigkeit und 1 mit

gleichbleibender Geschwindigkeit (einphasig).

Nach vollendetem Anschluss muss man den

Parameter AP09 auf den Wert UF auf dem

Frequenzumwandler einstellen.
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7.4.6. Anlassen der Multi-Pumpe
Uberpriifen, dass die Parameter fiir den Betrieb
der Multi-Pumpe mit den gewlinschten Werten
Ubereinstimmen. Die Parameter, die den Betrieb
in Modalitat Multi-Pumpe andern, sind folgende:

AP16 Drucksenkung Starten der Multi-Pumpe
AP17 Verzug beim Starten der Multi-Pumpe
AP18 Drucksenkung Grenzwert der Multi-Pumpe

Sobald man Uberprift hat, dass die Parameter mit
den gewunschten Ubereinstimmen, das Anlassen
der Einheit durchfihren, indem man die im
Abschnitt 12 beschriebenen Anleitungen beachtet.

7.5. Anschluss des Schwimmers l@"
An die Klemmen 8-9 einen eventuellen
Schwimmer anschlieBen. Dieser kann fir folgende
Féalle verwendet werden:
- Schutz gegen Trockenbetrieb.
Falls der Inverter, mit dem der Schwimmer
A verbunden ist, gestort ist, wird der
Schwimmer in der Multipumpen-Modalitat
nicht in der Lage sein, zu arbeiten.

Elektrischer Anschluss

>00
¢ oo |
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7.6. Anschluss des Alarmsignals @

An die Klemmen 10-11 ein eventuelles
Alarmsignal oder die ferngesteuerte Schalttafel
RA100 anschlieBen. Dieses wird verwendet, um
folgendes aus Entfernung zu signalisieren:
- Prasenz eines Fehlers im Frequenzumwandler
(siehe Abschnitt 9.3).
- Arbeitender Frequenzumwandler.

Betriebsbelastbarkeit: 250 Vac; 450 mA;
max. Widerstandsstrom.
Elektrischer Anschluss

Al_



8. Schutz gegen Trockenbetrieb
Der Frequenzumwandler ist mit einem
Schutzsystem gegen Trockenbetrieb der Pumpen
ausgestattet. Das System greift ein, wenn der
Druck langer als die Trockenlaufzeit (AP05) unter
dem Minimaldruck des Trockenlaufes (APOQ7)
bleibt. Es ist auBerdem mdglich, einen externen
Schwimmer fir den Schutz gegen den
Trockenbetrieb (siehe Abschnitt 7.5) In diesem
Fall werden die Pumpen mit einem Verzug (in
Sekunden) anlaufen, der mit dem Wert des
Parameters AP19 (Reaktivierungszeit digitaler
Eingang) ubereinstimmt; die Zahlung der Zeit wird
nach dem Zustandswechsel des Schwimmers
aktiviert. Fir die Programmierungsmodalitaten
siehe Abschnitt 10.

9. Parameter

Auf dem Display des Frequenzumwandlers wird
folgendes angezeigt:

- Zustandsparameter der Pumpe.

- Programmierungsparameter.

- Alarme.

9.1. Zustandsparameter der
Pumpen
Sie ermdglichen, folgendes anzuzeigen:
- Die Betriebsfrequenz der Pumpe (Basis-
Bildschirminhalt).
- Der Druck der Anlage.

- Der von der Leitung aufgenommene Strom.

Vom urspriinglichen Bildschirminhalt ausgehe[mﬁ
muss man die Richtungspfeile (*?) (mehr) oder <
(weniger) dricken, um die anderen Parameter
anzuzeigen.

Beispiel:

N

-
§|

¥ N

c

=3
o
=

o
2.

Q

-
§|

b

!J§
c
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9.2. Programmierungsparameter
Um die Programmierungsparameter anzuzeigen,

die Taste (= (Menu) driicken.
Nachfolgend werden angezeigt:

UP - Benutzereinstellungen: es sind die
Grundeinstellungen, zu denen der Benutzer
Zugriff hat.

AP - fortschrittliche Einstellungen: es sind die
fortschrittlichen Einstellungen, zu denen nur
das qualifizierte Personal Zugriff hat. Um zu
diesem Menl zu gelangen, muss man ein
Passwort eingeben (siehe Abschnitt 10.1.).

SA - Einstellungen technischer Kundendienst:
es sind die fortschrittlichen Einstellungen, zu
denen nur unser technischer Kundendienst
Zugriff hat. Um zu diesem Menl zu
gelangen, muss man ein Passwort eingeben
(siehe Abschnitt 10.1.).

MAnR - Aktivierung gleichbleibende

Geschwindigkeit: ermoglicht, die

Modalitat der gleichbleibenden

Geschwindigkeit und die entsprechende

Betriebsfrequenz zu aktivieren. Es sind

fortschrittliche Einstellungen, zu denen nur

qualifiziertes Personal Zugriff hat. Um zu
diesem Meni zu gelangen, muss man ein

Passwort eingeben (siehe Abschnitt 10.1.).

AE - fortschrittliche Anzeigen: ermdglicht, nur
einige nebensachliche Parameter
anzuzeigen, die fur die Fehlersuche des
Systems nitzlich sind.

AEOQ1 Software-Release
AEOQ2 Speisespannung (V)
AEOQ3 Liste der letzten 5 Alarme

Anzeigebeispiel der Speisespannung.

Durch das Drucken der Taste @ (Menui)
erscheint der Parameter UP. Den Parameter AE

wahlen, indem man die Taste @ (mehr) druckt,

bis man zur Seite , kommt, mit der

Taste @ (Enter) bestatigen. Durch das Driicken
der Taste (mehr) den Bildschirminhalt

OCra
CLUIC | wahlen und mit der Taste (Enter)

bestatigen. Nun ist es mdglich, den Wert der
Speisespannung anzuzeigen.




9.2.1

. UP - Benutzereinstellungen

N° Beschreibung Standard | Anderungen | Anmerkungen
UPO1 | Modalitat Wiederanlauf fehlende Speisung rA
[rA = automatisch; rM = manuell]
UP02 | Nominalstrom Pumpe (A) 0,1
UPO3 | Nominale Drehfrequenz (Hz) 50
der Pumpe
UPO04 | Drehrichtung -3
[ ---o = Drehung std; —--- = Inversion]
UPO5 | Betfiebsdruck = (bar) 1,5

9.2.2. AP - fortschrittliche Einstellungen

m Meni zu gelangen, muss man das Benutzer-Passwort eingeben (siehe Abschnitt 10.1.)

Um zu

N° Beschreibung Standard | Anderungen | Anmerkungen

APO1 | Eichung Drucksensor (bar) 10
[Einstellung Anschlag des Sensors]

APQ2 | Zeiteinstellung der Stop-Rampe (Sek) 3

APO3 | Zeiteinstellung der Start-Rampe (Sek) 2MT
(Fester Wert fur MM) 0 MM

APO4 | Stop-Verzdégerung oder (Sek) 30
Zeiteinstellung Pra-Pause

APO5 | Trockenlaufzeit (Sek) 10

APO6 | Erste Trockenlaufzeit (Sek) 60

APOQ7 | Minimaldruck Trockenlauf (bar) 1,5

AP08 | Systemdynamik 3
[1 = Dynamik schneller; 5 = Dynamik langsamer]

APO09 | Modalitat Multi-Pumpe oFF
[oFF; UU = Multipumpe mit doppeltem Inverter;
dP = doppelte Pumpe
UF = Multipumpe mit nur einem Inverter]

AP10 | Einstellung Master/Slave SLA
MAS = master; SLA = slave

AP11 | Reset Herstellereinstellungen

AP12 | Aktivierung digitaler Eingang 1
[0 =0FF; 1=no; 2=nC]

AP13 | Aktivierung digitaler Ausgang 0
[0 =0FF; 1=0n; 2=no; 3=nC]

AP14 | Einstellung der Drucksenkung (bar) 0,5
fir den Wiederanlauf

AP15 | Adresse Pumpe SLA1

AP16 | Drucksenkung Start Multi-Pumpe (bar) 0,3

AP17 | Verzug Start Multi-Pumpe (Sek) 10

AP18 | Drucksenkung Grenzwert Multi-Pumpe (bar) 0,6

AP19 | Reaktivierungszeit digitaler Eingang (Sek) 30
[Wartezeit Schwimmer]

AP20 | Aktivierung Betriebsmodus Safe-Start Off

AP21 | Frequenz Betriebsmodus Safe-Start  (Hz) 32 e ~N

AP22 | Aktivierungszeit Betriebsmodus (Minuten) 1

Safe-Start
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9.2.3. SA - Einstellungen technischer Kundendienst
Um zum Menl zu gelangen, muss man das technische Passwort eingeben (siehe Abschnitt 10.1.)

N° Beschreibung Standard | Anderungen | Anmerkungen
SA01

SA02

SAO03 | PID Druck (Proportional) 2.8

SA04 | PID Druck (Integral) 5.5

SAQ5 | PID Druck (Derivativ) 5.0

SA06 | Min. Betriebsfrequenz (Hz) 30

SA07 | Max. Betriebsfrequenz (Hz) 60

SA08 | Inkrementierung Betriebsdruck (bar) 0,3

SA09 | Inkrementierungszeit Druck (Sek) 3

SA10 | Steigerungsrampe Druck (bar/Sek) 0,3

SA11 | Kontrollrampe Betriebsdruck (bar/Sek) 04

SA12 | Modulationsfrequenz (kHz) 7010

SA13 | Anlauffrequenz einphasig (Hz) 80

SA14 | Anlauf Spannung einphasigen (V) 195

SA15 | Nennspannung (\))] 220

9.2.4. MAn - Abilitazione velocita fissa

Um zum Menl zu gelangen, muss man das Benutzer-Passwort eingeben (siehe Abschnitt 10.1.)
N° Beschreibung Standard | Anderungen | Anmerkungen
MAnN1 | Aktivierung gleichbleibende Geschwindigkeit oFF

MAN2| Betriebsfrequenz [MAn2 < UP03] (Hz) 45

9.3. Alarme

N° [ Auf dem Display anzeigbare Alarme Ursache

Er01

Blockierung wegen fehlendem Wasser

Fehlendes Wasser im Absaugbehélter. Die Einheit
hélt an und startet schlieBlich automatisch wieder.
- Ein Versuch alle 10 Minuten flir insgesamt 6 Versuche.
- Ein Versuch pro Stunde fiir insgesamt 24 Versuche.
- Ein Versuch alle 24 Stunden flir insgesamt 30 Versuche.

Er02

Drucksensor nicht vorhanden

Kabel nicht angeschlossen, Bruch in der
Verbindung, Sensor kaputt

Er03

Blockierung wegen niedriger Speisespannung

Leitungsspannung niedrig, niedriger als 190V.
- Stellt sich wieder her, wenn es an der oberen
Klemme zu einer Spannung von Gber 190 V kommt.

Er04

Blockierung wegen hoher Speisespannung

Leitungsspannung hoch, héher als 250V.
- Stellt sich wieder her, wenn es an der unteren
Klemme zu einer Spannung von unter 250V kommt.

Er05

Blockierung wegen Speicherfehler

Er06

Blockierung wegen Uberstrom im Motor
der Elektropumpe

Er07

Blockierung wegen Uberstrom im
Frequenzumwandler

Er08

Blockierung wegen Kurzschluss auf
den Ausgangsphasen

Er09

Blockierung wegen Ubertemperatur

Er10

Blockierung wegen Ubertemperatur Leistungsmodul

Eri1

Blockierung niedrige Spannung 24 V

Er12

Stop wegen Eingriff des Schwimmers

Das System lauft mit einem Verzug wieder an, der mit dem Parameter
AP19 nach dem Zustandswechsel des Schwimmers (bereinstimmt.
Der Alarm wird nicht von der ferngesteuerten Schalttafel signalisiert

Er13

Interner Fehler Hardware

Kundendienst kontaktieren.

Er14

Kommunikationsfehler Multi-Pumpe

Anschluss RS 485 Uberprifen und kontrollieren
ob beide Pumpen aktiviert sind.

A

Im_ Falle einer Prasenz von mehreren Alarmen muss man die Seite mit den Tasten @ (mehr) oder
) (weniger) durchblattern, um die Sequenz der aufgetauchten Fehler anzuzeigen.
Im Falle einer thermischen Blockierung muss man sich tber die Ursachen vergewissern, die den Eingriff der

Schutzvorrichtungen verursacht haben, bevor man den normalen Betrieb der Pumpe wiederaufnimmt.
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10. Programmierung
Um zur Programmierung zu gelangen, muss man

(Men) dricken. Mit den Tasten (mehr)

oder ) (weniger) zum  gewdlinschten
Programmierungsparameter gelangen und die

Taste (Enter) drucken, um den Eingriff zu

bestatigen. Mit den Tasten (mehr) oder
(weniger) zu dem zu veradndernden Parameter
gelangen und den Eingriff bestatigen, indem man

die Taste @ (Enter) driickt. Mit den Tasten

(mehr) oder (weniger) die Werte erhéhen oder
verringern. Von diesem Moment an wird das

Programmierungssymbol /9 aufleuchten, bis der

geanderte Wert durch das Driicken der Taste
(Enter) bestatigt wird.
Um aus dem Programmierungsmenu zu gelangen,

muss man die Taste (MenU) driicken, bis man
zu den angezeigten Parametern zuriickkehrt.
Wenn man ins Programmierungsmeniu gelangt,

erscheint der Zustandsanzeiger z.
Beispiel einer Parametervariation.

Um den Betriebsdruck von 3,0 bar auf 2,8 Bar zu
andern:

Die Taste E (Men) und schlieBlich die Tasten
(mehr) oder (weniger) dricken, bis man
sich im MenU UP befindet. Die Taste [3 (Enter)

und schlieBlich die Tasten () (mehr) oder
(weniger) driicken, bis man sich im Meni UP05

befindet. Die Taste [3 (Enter) drucken und

schlieBlich mit den Tasten (mehr) oder
(weniger) den gewunschten Wert andern. Von
diesem Moment an wird das

Programmierungssymbol f aufleuchten, bis der

geénderte Wert durch das Drucken der Taste @
(Enter) bestatigt wird.
Um aus dem Programmierungsmenu zu gelangen,

muss man die Taste (Meni) driicken, bis man
zu den angezeigten Parametern zurlckkehrt.
Wenn man das Programmierungsmenu verlassen

hat, verschwindet der Zustandsanzeiger /9
10.1. Eingabe des PASSWORTS

Wenn man in ein Menlu mit einem Passwort
gelangen mdéchte, leuchtet die einzugebende
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Ziffer auf. Mit den Tasten (mehr) oder
(weniger) kann man die aufleuchtende Ziffer

verandern. Mit der Taste @ (Enter) bestatigt
man die Ziffer und gelangt zur nachsten Ziffer.
Wenn alle Ziffern korrekt sind, gelangt man zum
MENU, anderenfalls beginnt die erste Ziffer erneut
aufzuleuchten.

Um das Programmierungsmeni zu verlassen,

muss man die Taste (Men0) driicken, bis man
zu den angezeigten Parametern zurlickgelangt.
Wenn man die Programmierungsmodalitét verlassen

hat, verschwindet der Zustandsanzeiger f .

Passwort Wert
Benutzer 1959
Kundendienst Den Kundendienst
kontaktieren
11.Bei der Inbetriebnahme 2zu

uiberpriifende Parameter
Bei der Inbetriebnahme des Produktes muss man
3 Programmierungsparameter Uberprifen:
- Parameter UP02 Nominalstrom
Elektropumpe
Es muss der Nominalstrom der Elektropumpe
eingestellt werden.

Wenn der eingegebene Wert nicht

A korrekt ist, riskiet ~man, die

Elektropumpe zu beschéadigen oder den

Alarm wegen unerwartetem Uberstrom
auszulésen.

- Parameter UP03 Nominale Speisefrequenz
der Elektropumpe

Es muss die nominale Speisefrequenz der

Elektropumpe eingestellt werden.

Wenn der eingegebene Wert nicht
A korrekt ist, riskiert man eine Absorption,
die von der nominalen Absorption
abweicht, oder die Beschédigung der
+ Parameter UP05 Betriebsdruck
Es muss der Betriebsdruck der Pumpen
eingestellt werden.

Pumpe.
Wenn der eingegebene Wert in Hinsicht auf die
Anforderungen der Anlage nicht korrekt ist,
muss dieser erh6ht oder verringert werden.

2 Wenn das Auffiillen der Anlage wahrend

der

des ersten Anlassens mehr als 1 Minute
bendtigt und der Frequenzumwandler
wegen Trockenlauf Alarm schlagt, muss
man den Parameter AP06 erhdhen, bis
die Pumpen arbeiten. (Sich
vergewissern, dass die Pumpen mit
Flussigkeit gefullt sind).



11.1. Behalterdruck
Sobald der neue Betriebsdruck festgelegt
Aworden ist, muss der Druck der
vorgefullten Behalter veréandert werden,
der etwa 2/3 des Betriebsdrucks sein
muss (Beispiel: Betriebsdruck 4 bar,
vorgefullte Behalter 2,7 bar).
11.2. Befahigung Safe-Start
Es ist méglich, den Inbetriebsetzungsmodus
Safe-Start zu beféhigen. Dieser Modus
ermdglicht, Druckpeaks in den Anlagen zu
verhindern. Der Inbetriebsetzungsmodus Safe-
Start greift jedes Mal dann ein, wenn es eine
Unterbrechung der Speisung des
Frequenzwandlers gibt.
Um diesen Modus zu aktivieren, ist es notwendig,
den Parameter AP20 auf On einzustellen.
Bei jeder Unterbrechung der Speisung des
Systems wird der Frequenzwandler bei der
Ruckkehr der Speisung bei einer Frequenz
starten, die mit dem Parameter AP21 einstellbar
ist, und wird gemaB der vom Parameter AP22
festgelegten Zeit auf dieser Frequenz arbeiten.
Nach dieser Zeit wird das System wieder normal
modulieren. Dieses System wird, soweit es auf
der Masterpumpe aktiviert ist, auch in der
Konfiguration der Multipumpe operativ sein.

12. Anlassen der Einheit
ACHTUNG: Absolut den
ATrockenbetrieb — auch nur als Probe
— verhindern. Die Pumpe erst dann
anlassen, nachdem man sie vollstéandig
mit Flussigkeit aufgefillt hat.
Nachdem man die hydraulischen und elektrischen
Anschlisse ausgefuhrt hat und den Druck der
vorgefullten Behélter (fur die Einheiten mit
Membranbehaltern) uberprift hat, wie folgt mit
dem Anlassen der Einheit fortschreiten:

Die Pumpen auffillen (siehe auch Anleitungen
der Pumpen).

Saugpumpen:

- Die Pumpengehéuse aufflllen, indem man
die zweckméBigen Stdpsel verwendet, die
sich in der N@he der Saug6ffnung befinden.

- Die Saugleitung auffiillen, indem man Wasser
in die Offnung der Saugsammelleitung der
Pumpen gieft.

Pumpen unter dem Fliissigkeitsstand:

- Den Schieber auf der Saugleitung 6ffnen. Mit
ausreichendem Flussigkeitsstand Uberwindet
das Wasser den Widerstand der
Ruckschlagventile, die auf der Saugleitung
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der Pumpen montiert sind, und fullt die
Pumpengehduse auf. Anderenfalls die
Pumpen auffillen, indem man die
zweckmaBigen Stdpsel verwendet, die sich in
der Nahe der Saugd6ffnung befinden.

2 Die Pumpe nie langer als 5 Minuten mit

geschlossenem Schieber auf der
Saugleitung laufen lassen.

Anlauf der Pumpen

Wenn man dem Frequenzumwandler Spannung

gibt, stehen die Pumpen still und auf dem Display

des Frequenzumwandlers erscheint der
Bildschirminhalt mit der Aufschrift OFF.

Die Taste @ (Play) driicken, um den Zustand
der Pumpe von STOP auf ,in Funktion® zu
verandern. Die Pumpe startet mit der

eingestellten Beschleunigungsrampe, um den
gewdinschten Druck zu erreichen.

Wenn der Motor zu drehen beginnt,
Amuss man die Drehrichtung
tberprifen.
Wenn die Pumpe korrekt aufgefillt wurde, sieht
man nach einigen Sekunden auf dem Display,
dass der Druck am Steigen ist.

Wenn der Druck nach einigen Betriebssekunden
bei 0,0 bleibt, muss man die Pumpe mit der Taste

[i] (Stop) anhalten, weil die Auffullung nicht
korrekt durchgefiihrt worden ist und die Pumpe
leer lauft. Die Pumpe erneut auffillen und den
Anlassvorgang wiederholen.

12.1. Inversion der Drehrichtung
der Pumpe
Um die Drehrichtung des Motors zu andern, die

Taste (MenU) driicken und schlieBlich mit der
Taste (mehr) zum Parameter UP gelangen.
Die Taste (Enter) driicken und schlieBlich mit
der Taste (mehr) zum Parameter UPO0O4
gelangen. Mit der Taste [‘_7] (Enter) die Eingabe

bestatigen und die Taste (®) (mehr) driicken, bis
der gewlinschte Wert erscheint. SchlieBlich mit

der (Enter) die Eingabe bestatigen.
Um das Programmierungsmeni zu verlassen,

muss man die Taste @ (Menu) dricken, bis

man zu den angezeigten Parametern
zurlickgelangt. Wenn man die
Programmierungsmodalitadt verlassen hat,

verschwindet der Zustandsanzeiger f



13. Betrieb

Der Frequenzumwandler ist darauf programmiert,
den automatischen Betrieb 1 oder 2 Pumpen —
bei variabler Geschwindigkeit — abzuwickeln.

Je nach Verbrauch des Benutzers greifen die
Pumpen ein, um die ausreichende Menge Wasser
zu garantieren, die fur den eingestellten Druck
notwendig ist. Wenn eine Pumpe die nominale
Frequenz erreicht hat und sich die Nachfrage
nach Wasser erhéht, schaltet sich auch die zweite
Pumpe ein.

Die Pumpen sind geschutzt gegen:

- Trockenbetrieb, im  Frequenzumwandler
integriert (siehe Abschnitt 8) oder mittels
Schwimmerschalter, Niveausonden,

- Uber-/Unterspannung (Frequenzumwandler),

- Thermische Uberlast (Frequenzumwandler).

13.1. Schnelle Variation des

Betriebsdrucks
Wéahrend des automatischen Betriebs ist es
moglich, die Variation des Betriebsdrucks
durchzufiihren, ohne dabei zu den Benutzer-
Einstellungen gelangen zu missen.

Indem man die Taste (Enter) 5 Sekunden
lang gedrickt halt, gelangt man direkt zum
Betriebsdruck (Parameter UPQ5).

Mit den Tasten (mehr) oder [(E (weniger) kann
man den Druck bis zum gewiinschten Wert

verandern und schlieBlich mit der Taste @
(Enter) bestatigen.

Premendo una volta il tasto @ (Menti) drickt,
gelangt das System zum urspringlichen
Bildschirminhalt zurtick (siehe Abschnitt 9.1.).

14. Kontrolle durch
Megaohmmesser

Man darf keinen Megaohmmesser in einer Anlage
benutzen, in der ein Frequenzumwandler
vorhanden ist, da die elektronischen
Komponenten beschadigt werden wirden. Wenn
es unbedingt notwendig sein sollte, muss man
den Frequenzumwandler von der Anlage trennen.
Den Megaohmmesser auf der Pumpe, direkt im
Klemmengehé&use der Pumpe, benutzen.

15. Wartung

RegelméBig den Vorlastdruck des
Membranbehélters uUberpriifen, der
auf der Druckseite der Pumpe
installiert ist.

A
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16. Zubehor

16.1. RA 100

Schalttafel fiir Entfernungssignal
Dimensionen: 110x150x70
Speisung: 220-230 V einphasig
Signalisiert jegliche Stérung,
Pumpeneinheit eintreten sollte:

- Fehlendes Wasser an der Saugleitung.
- Panne der Einheit.

- Panne des Frequenzumwandlers.

die auf der

Rot aufleuchtendes Licht: 5 Watt plus akustisches
Signal 75 dB — 3600 Hz fiur Installationen in
gerduschvollen Gegenden , in einer auch aus
Entfernung sichtbaren Position.

Die Schalttafel ist mit einer Led fir
sSpannungsprasenz® und einer Taste zum
Ausschalten des Alarms ausgestattet.

16.2. Stiitzgehause

Unterbringung fir Rohr von G1, G1 % oder G1 2.
Bezuglich der G1 2 Version des EASYMAT ist es
notwendig die auf dem Tosbecken montierte
Schrauben mit denen in dem Stutzen Set
beiliegenden Schrauben zu tauschen.

16.3. Set Stutzen

Metallgewinderohr, komplett mit Stutzen,
vorbereitet flr den Anschluss des Drucksensors.

17. Entsorgung
Europaischer Richtlinie 2012/19/EU (WEEE)

Die ortlichen Vorschriften beachten und die
Steuervorrichtung gemaB deren Anleitungen
entsorgen. Das Produkt enthélt elektrische und
elektronische Komponenten und muss
dementsprechend entsorgt werden.



RU

Pexxum paboTbl C OHMM HACOCOM

I1epep, BbIMOJIHEHUEM NYyCKa U3y4uUTb
WHCTPYKLUUIO NO nNOAKNHYEeHUo

perynaTopa 4acToTbl.

1. Myck

Mocne BkntoyeHna perynatopa EASYMAT nu
BbINOMHEHUA KOHTPONA CUCTEMOi Ha Avcrnee
noAaeBuTCcA Hagnucb "Er06". Tenepb HEO6X0AMMO
3a/aTh B perynATope cneaylolime napameTps:
- UP02 HomuHanbHas cuna Toka

- UPO3 HomuHanbHas yactota

- UPO5 pa6ouee nasnenve

2. UP02 HoOMMHanNbHas cuna
TOKa (cm. Takxke cxemy Ha [nasa 23)

HaxkaTb KHOMKM . (MeH10) n (sBOR). C

MOMOLLbIO KHOMKM (nntoc) cnepyeT nepentn
k napametpy UPO02. Mpn HaxaTum kHOmKm

(BBOL) BbLIMOMHAETCA BXOA, B napametp.
Mocne 3TOro U3MEHWUTb 3HaYeHUe C MOMOLLbIO

KHOMOK (nntoc)  wnn (MUHyC),

yCTaHOBMB 3HA4YE€HNEe HOMUHANBLHOW CUSbl TOKA,
npuBefeHHoe Ha Tabnuuyke anekTpoHacoca u

noaoTBEPAMTb KHOMKOM (BBOA). HaxkaTb

HECKONIbKO pa3s KHOMKY @ (MeHw) ansa
BO3BpaTa K rMaBHoOW CTpaHuLe.

3. UP03 HoOMuMHanbHaA YyacToTa
(cm. Takxe cxemy Ha nasa 23)

HaxxaTb KHOMKM @ (MeH0) n (sBOR). C

MOMOLLbIO KHOMKM @ (nntoc) cnepyeT nepentn
k napametpy UPO03. Mpn Haxatm kHomkm

(BBOA) BLINOMHAETCA BXOA B napameTp.
Mocne aTOro M3MEHUTb 3HAYEeHVEe C MOMOLLBIO

KHOMOK (nnroc) nnm (MyHYC), ycTaHoBMB

3Ha4veHne 4acToThbl, NpBEeOeHHOE Ha Tabnuyke
AN1eKTpoHacoca n noaTesepanTb KHOMKOM

(BOA). HaxkaTb Heckonbko pa3 KHOMKY
(MeHI0) anA Bo3Bparta K rnaBHOW CTpaHuLe.

nyckK
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4. UP0O5 pabouee paBneHue

HaxxaTb KHOMKm (mMeHto) n (sBOA).

C nomoLbio KHOMKKN (nntoc) cnepyet
nepeiitn k napametpy UPQ5 1 HaxxaTsb kHonky

(BBOA) ANA BXOAA B napameTp.
[Mocne 3TOro M3meHUTb 3Ha4yeHne paboyero
naBneHns [o TpebyemMoro ¢ NMOMOLLbIO KHOMOK

(nntoc) vnn

KHOMNKOM @ (BBOA). HaxkaTb Heckonbko pas

(MWHYC) n nopTBEPANTH

KHOMKY (MeHI0) onA Bo3BpaTa K rnaBHOWN
cTpaHuue.
[Mocne aToro perynAaTtop 4acToTbl FOTOB K

paboTe. HaxaTb KHOMKy @ (pabota) pnA
M3MeHeHNA cocToAHMA Hacoca u3 "CTOMM" Ha

paboyee.
Korna aABuUrartenb Ha4yHeT
BpawaTbCA, nposepuTb
HarnpaBJieHue BpalieHUs.

5. UameHeHMe HanpaslieHusA
Bpaw,eHun Hacoca UP04

(c TpexchasHbIM gBUrarenem)
[OnAa wn3ameHeHMA HanpasfeHWA BpaLlleHuA

asuratenA HaxaTb KHOMKY (meH10).
HaxaTtb KHomKy (8BOAO) OnA BXxopa B

napameTp U KHOMKOW (nntoc) nepenTtu K
napametpy UPO4. Montsepants KHOMKOIA

(BBOA) M HAXKMMATbL KHOMKY (nntoc) po

Tex nop, noka He nosBuTcA Tpebyemoe
HanpaBsfieHne BpaLlleHun. MooTBepanTb

KHOMKOW [‘JJ (BBOMD).
[nA BbIxoda M3 pexuma nporpaMmmmpoBaHua

HaXxaTb HECKOJIbKO pas KHOMKY (meHt0).
Mpun BbIXOAE W3 nporpamMMMpoBaHMA Ha

aucnnee nponagaeT CUMBO f

Tenepb MOXHO BK/OYaTb perynaATop c

MOMOLLbKO KHOMKM @ (paboTa).



PerynAaTop yactoThbl AsAa Hacoca

EASYMAT

WHCTPYKLIMWN NO SKCIMTYATALINN

7.4.3.

7.4.4.

7.4.5.

7.4.6.
7.5.

BsogHaA yactb
CneunanbHble  ykasaHuA
4acToThl

Tunbl

Pa6oune ycnosua
KoHcTpykuma
TexHN4eckne xapakTepucTukm
DYHKLNM KHOMOK
'pachmyeckunii nuTepdpenc

no perynatopy

. OCHOBHbIE MHAMKATOPSI
. IHcbopmaumoHHbIn aucnnen
. Paboune pexxumbl

MpyMeHeHe CO CKBaXKMHHbIMW Hacocamu
nnn kabenamu 60bLION OINHBI
YcTaHoBKa

MoncoennHeHne 3NeKTPUYECKOn YacTu
JInHnA anekTponuTaHua

MopcoenvHeHve gguraTena
MopcoeomHeHve gaTymka gaBneHua
Pexxum paboTbl C HECKOSIbLKUMW Hacocamm

. YcTaHoBKa npu paboTe C HEeCKOSbKMMM

Hacocamu

. OneKTpuYecKoe coenHeHve npu paéoTe ¢

HEeCKOJbKMMM Hacocamu
JAnekTpuyeckoe coeamHeHne npu paboTte ¢
2 Hacocamu ¢ NepemMeHHON CKOPOCTbIO
OnekTpuyeckoe coeauHeHve npu paboTe ¢
1 Hacocom C nepemMeHHolr CKOpoCTbio M 1
HacoCOM C MOCTOAHHOW CKOPOCTbIO

MporpammupoBaHne B pexume
«MynbTUMOMMa»

[yck B pexxume «MynbTunomna»
MopcoennHeHne nonaaBKoro

BblK1Ko4aTend

[MopcoennHeHe aBapuiHOro curHana
3awmTa oT Cyxoro xoaa

MapameTpsbl

MapameTpbl COCTOAHUA HACOCOB
MapameTpbl NporpamMmpoBaHua
[MporpammupoBaHne

. Bsop naponsa

MapameTpbl, KOHTPONMPYeMble MpU MycKe

CTpOMCTBa
aBieHve B pecusepe

. AKTuBauma nnaBHoro nycka

Myck cTaHuun
CMmeHa HanpaBneHuA BpalleHnA Hacoca
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13.
13.1.
14.
15.
16.
16.1.
16.2.
16.3.
17.
18.

18.1.
18.2.

19.

20.
21.
22.
22.1.
22.2.
23.
24.
25.

PaboTta

BbicTpoe nsmeHeHne paboyero nasneHns
KOHTpOnb ¢ NOMOLLBIO MerommeTpa

Tex. obcnyxunBaHve

Akceccyapsbl

RA 100

MoHTa)Hble Haknagkun

KomnnekT natpybkos

YpaneHve B oTxonpl

MpumeHeHne EASYMAT ¢ yaonnHEeHHbIMK
kabenAMun onA gsuratena

YMeHbLUEeHMEe 3N1EKTPOMArHUTHOrO Wyma
CokpallleHne 3n1eKTPOMarHMTHbIX MoMex
n3nyyaembix Ha ABuraTenb

MpumeHeHne ceteBbix unbTpos EMC /
RFI nna EASYMAT

AnekTpu4eckne cxembl

Cxema nepeocHacTKn CUCTEMbI

CxeMbl yCTaHOBKM Hacoca

Cxema ycTaHOBKM € 1 HAacocom

Cxema yCTaHOBKM C 2 Hacocamu

Cnncok napameTpoB NporpaMM1poBaHnA
AnekTpuyeckne cxembl

[eknapaumAa cooTBETCTBUA



1. BBogHaa yacTtb

Mbi pekomeHOoyem nonb3oBaTento
BHMUMATE/IbHO O3HAKOMUTbCA WU CO6J‘IIO.D,aTb
npasuna, npmBedeHHble B HaACTOALWEM TexX.
PYyKOBOACTBE perynATopa 4acToThbl.

Wcnonb3yemble 0603HaYeHUA:

3TOT CMMBON yKa3biBaeT Ha ONMacHOCTb,
CBA3aHHYI0 c BbICOKUM
Hanpsa)xeHuem. BHumaHue npu pabote ¢
KOMMOHEHTaMN WM BbIMNOJIHEHUN
onepauuii C PUCKOM [AnA 300pOBbA
onepaTtopa.

OTOT cuMBON  Mcnonb3yetcA  AnA
NpUBNEYEHNA BHMMaHWA onepaTtopa B
cnyyanAx, roe uMmeeTcA onmacHocTb [AnA
nofen NNy BO3MOXHOCTb MOBPEXAEHVA

> B

npomyKTa.

2. Cneuuanbuble yKasaHMAa no
perynaropy 4actoThbl

Mbl  pekOMeHAyem  MO0fb30BaTENo

BHMMaTENbHO 03HaKOMUTbLCA "

cobnogatb npasuna, nNpuUBeLeHHble B

HacToALEeM Tex. pyKoBoACTBe

perynaTopa 4actoTbl.

Hu B Koem c/ly4yae HeJib3A OTKpbiBaTb,

CHUMATb 3aWmuTy WM U3MEHATb
KOHCTPYKLMIO PETYJIATOPA
YACTOTbI.

Perynatop 4acToThbl OOJKEH
yCTaHaBIMBaTbCA, PerynmpoBaTbCA U
obcny>xmBaTbcA TONbKO
KBaNMULMPOBAHHbBIM nepcoHasnom,
3HaKOMbIM c COOTBETCTBYHOLWNMU
puckamu.

[omKHbI 6bITb npenycMoTpeHbI

yCcTpovcTBa AnA 3awuThl OT nepenagoB
Mo HanpPAXEHWIO N TOKY B COOTBETCTBUM
C [elCTByOWWUMW cTaHpapTamu no
6e3onacHoOCTH.

OMACHOCTb NOPAXEHUA TOKOM!
[Mepen gocTynom K vHBEpPTOPY cneayet
OTKIOUYNTL 3N1EKTPONUTAHME.
Hanps>keHne BHYTpM WHBepTOpa ocTaeTcs
onacHblM, MoOKa He mnoracHeT CBeTOBOW
VNHAMKaTOP Ha UM poBOW NaHenn nHeepTopa.

> b bbb P

CoeOnHeHNA aBapuiHbIX YCTPOWCTB
MOryT OblTb NOA, HANPAXEHMEM AaXe Npu
BbIK/IIOYEHHOM pEerynAaTope 4acToThbl.
Yb6eoutbcA B TOM, 4TO Ha BbIBOAAX
aBapuiiHbIX YCTPOWCTB HET OCTaTOYHOro
HanpAXeHs.

Bce cunoBble BbiIBOAbI M NpoYMe BbIBOAbI
LOJDKHbI  6blTb  HEAOCTYMHLIMW Nocne
3aBepLUeHVA YCTaHOBKM.

> P
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MakcumanbHaA  BbIXOAHaA
NoMKHa COOTBETCTBOBATb TMny
obcnyxmBaemoro Hacoca. PaboTta c
4acTOTOW, Bblle AOMYCTUMOM BedeT K
MOBbLILIEHHOMY MOTPe6NeHnto Toka wu
NOBPEXAEHNIO YCTPOUCTBA.

HacToTa

Mpun HeobxoanmocTu nemMoHTaxa
perynATopa 4acToTbl CnegyeT CHUMaTb
TOMBbKO 3aLUMTY B MUHUMaJSIbHOM 06beME,
4yTo6bl MOXHO 6bII0  OTCOEOUHUTH
anekTpuyeckmne nposoga. Cobniogatb
Heobxoanmble Mepbl MPeSoCTOPOXHOCTH.
CneguTb 3a TeM, 4YTOObl He MOBPeaAUTb
3/IEKTPOHHbIE CXEMbI.

HecobntoneHvie Mep NpefoCcTOPOXXHOCTM
MOXEeT MpUBECTU K BO3HUKHOBEHUIO
onacHoCTU AnA Nofeiln U umyllecTsa ¢

COOTBETCTBYOWNM npekpatieHnemM
[eCTBUA rapaHTun.

OTBETCTBEHHOCTb:

3aBoA-M3roToBMUTENb  HE  HECeT  HUKaKoW

OTBETCTBEHHOCTU 3a cbou B paboTe, €Cnn U3pJenve He
6bI10  NPaBUIbHO YCTAHOBMIEHO, OblM  BHECEHbI
N3MeHeHVA 6e3 pa3peLueHna nnn nagenve pabortano
He Mo Ha3Ha4eHWIo unn 6e3 CobMIAEHNA HOMUHATBHBIX
napameTpoB. Kpome 3Toro, 3aBoA-U3roTOBUTENb HE
HeceT OTBETCTBEHHOCTM 32 BO3MOXHbIE HETOYHOCTY B
TeX. PyKOBOACTBE U3-3a OLWMOOK Mpu TUMorpadckonm
06paboTke nnu Habope TekcTa.

Kpome aToro, 3aBog-n3rotoBuUTENb OCTaBMAET 3a
coboi npaBO BHOCWUTb B WU3OENNA U3MEHEHWA,
KOTOpble OH MNOCYMTaeT HeobXOAUMbIMU  UNn
noneaHbIMK, €C/M TakoBble He 3aTparvsaroT
OCHOBHbIX MapameTpoB U3OeNni.
OTBETCTBEHHOCTb 3aBofa-n3roToBuTENA
orpaHu4MBaeTCA TONMbKO CaMUM W3[enuem,
VCKIIIOYaA pacxodbl Unv yuiep6, BO3HMKaloWme
13-3a cboeB B paboTe CUCTEM.

3. Tunbl
Tvin Makc. cuna Toka  TUnMYHaA MOLIHOCTb
(MoHOGha3HbIN) Ha BbIxofe npurarens
perynATopa YacToTbl 230B
A kBT
Easymat 9,2MM 9,2 0,37-1,5

Tvin Makc. cuna Toka  TUnmMYHaA MOLHOCTb
(TpexdpasHbiit) Ha BbIxoge nsuvratend
perynaTopa 4acTtoTbl 230B
A kBT
Easymat 9,2MT 9,2 0,37 -2,2




4. Paboume ycnoBus
(cTaHpapTHOE UCMOJTHEHUE)
WN3penve paboTtaetr 6e3 cboeB npwu yCnoBuun
cobntoAeHVA cnepywmx napameTpoB nNUTaHUA
N YCTaHOBKM:
- MNepenapbl HanpAXXeHUA:
- Mepenappl YacToTbI: +/- 4 % max
- Temnepatypa Bo3ayxa: -10°C a+40°C
- OTHOCUT. BnaxKkHOCTb: 20-90% 6e3 KoHAeHcaTa
- Bubpauma: makc. 5,9 m/c? (0,6 r) npu 10-55 'y,
- Boicota: Hap yp. MopA He 6onee 1000 ™,
yCTaHOBKa BHYTPY NOMELLEeHA.
- Makc. Temnepartypa XuakocTu:
+ 50 °C EASYMAT 5MM, 9,2MM, 5MT, 9,2MT
+ 40 °C EASYMAT 7,5MT
- MuHumanbHbIn pacxod;: 3 n/MUH

A

5. KoHcTpykuusa
(cTaHpapTHOE UcnoniHeHue)
Curctema CoCTOUT M3 CriefyoLmnX KOMMOHEHTOB:
- perynAaTop 4acToThbl.
- faTyuK gaBrieHUA.
- Haknagku ana coeguHeHnA ¢ Tpyoon.
- Kpene>XHble BUHTbI.
- obwan KnemMmHaA Kopobka.
- NPUXVMbI NPOBOAOB.
- YNJI0THEeHUEe C HECKONIbKUMU OTBEPCTUAMW.

+/-10% max

Cuna ToKa Ha BbIXOLE perynatopa
4acToThbl [OMKHA GblTb HE MeHbLUE CUSibl
Toka, NoTpebnAemMol  ynpaBnAeMbIM
[BuraTtenem.

5.1. TexHunueckue xapaKTepucTUKu
MutanHne: 230 B + 10%
Knacc 3awuThbl: IP55
Owvcnneii: XnaKoKpucTanmyeckuni
Knasunatypa: 6-kHorno4HanA
LindpoBble Bxoapl: - MONNaBoOK AnA 3awuTbl OT
cyxoro xoga
- MONNaBoK [ONA WHOuKauun
3anonHeHns pesepByapa
- aBapuiiHoe perne AaBneHuns
AHanoroeble BXogbl: AaTuvK AasneHnsa 4-20 mA
LindopoBble Bbixodbl: aBapuiiHble  CUrHanbl  (Ha
oucnnee nokasblBaeTcA TuM
aBapuu, CMOTPW pasgenbl
7.619.3.)
CoepunHeHne: RS485
3awmTa: - oT cyxoro xoga
- MO TOKY
- OT neperpesa 3NEKTPOHHOW YacTu
- OT BbICOKOrO HanpsXeHuA
- OT KOPOTKOro 3aMblKaHuA Mexay
BbIXOAHbIMW chazamu
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5.2. ®yHKUMA KHOMOK

[= calpeda

ce

493410

@ CNY>XUT AN1A BKIIIOYEHNA Hacoca.

@ CNY>XWT AJ1A OCTAHOBKM Hacoca.

C MOMOLLbIO 3TOI KHOMKM BbIMNOSIHAETCA BXOL,
B PeXVM MporpaMMUpOBaHnA perynartopa. B
peX1Me NPorpaMMNPOBaHIMA KHOMKA CITY>XXUT
LNA rnogbema BBepX Mo MeHIO.

C MOMOLLbID 3TOW KHOMKW BbINOAHAETCA
BXon B napamMmeTpbl B pexnme
nporpaMmmMmmnpoBaHnA. npu N3MEHEeHUN
3Ha4YeHnA napameTpa 3Ta KHOoMKa CIy>XUT
OnA noaTeep>XaeHMA HOBOro 3Ha4YeHunA.

CNY>XUT ONA YMeHblleHUA 3HavYeHunA wunn
CMeHbl napameTpa.

3 rpacbuqeckuu m-rrep(bem:

CNYXXUT ONA yBeNn4yeHnA 3HaYeHuA wunu
CMeHbl napameTpa.

4.93.409.1

Ipadhmnuecknin MHTepderic aucnnen
pasgenAeTcA Ha TpU CeKLMM BU3yanm3aumm:

- OCHOBHbIE UHAMKATOPbI

- MHEPOPMALIMOHHBIN Aucnnen

- paboyve pexumsl



a1

.3.1. OCHOBHBIE MHAUKATOPbI
ABTOMaTUYECKUI PEXMM PaGoTbi
YKasbiBaeT Ha paboTy perynAatopa B
aBTOMaTMNYECKOM pexume.

PyyHoW pexxum pa6oTbl
VYkasbiBaeT Ha paboTy perynAatopa B
PYYHOM pexxume.

BK/OYEH PeXXMm NporpaMmMupoBaHud

YkasbiBaeT Ha paboTy B pexume
rporpammmpoBaHuA. Bo Bpema nameHeHvA
3Ha4yeHunA nuKTOorpaMmma Muraert.

MoATBEPAMTL KHOMKOI BBOAA (<J) .

ABapuiHbIA UHAMKaTOP

YkasblBaeT Ha npucyTcTene cboA. Ha
avcnnee nokasbiBaeTcA Kopg cboAa. B
pexvime nporpaMmvpoBaHunsa aTOT
VHOMKATOP COBCEM He MOKa3blBaeTCA.

B NE®

WHpukaTop cocToAHMA AaTyMKa
YKkasblBaeT Ha Hanuune partymka
fasnenuAa. Ecnu vHOoukatop Muraer,
3HA4YUT, YTO QJaTynmka HeT WIn OH
HeucnpaseH.

®

Pa6ouee cocToAHMe Hacoca

OTM [pBa cuMBONa ykasbiBalT Ha
cOoCTOAHME Hacoca: B paboTe unu B
pexuvme 0XuaaHuA.

>00

Pexxum paboTbl C HECKONbKUMU Hacocamu
YKasblBaeT Ha pexum paboTbl C
HECKONMbKMMKM Hacocamu. [1Ba BEpXHMX
C/MBONa yKasblBalOT KakowW Hacoc
paboTaeT, a Kakor HaxoamUTCA B pexvme
oXnpgaHuA. HXHUIR cMBON NoKasbiBaeT
B KakoW PpOnu BbICTynaeT HAcoc: Kak
rnaBHbli  (MOCTOAHHO  BKJIOYEHHaA
NUKTOrpaMmMa) WM BCMOMOraTesbHbIN
(Muratowan nMKTorpaMmMa).

5.3.2.
aucnnen
Oucnnen cocTouT
rpacuyeckon  wWKanbl,  MPOMOPLIMOHAIbHOW
3Ha4yeHWto, MoKasaHHOMY Ha gucnniee MU
COOTBETCTBYIOLMX EAVHUL, U3MEPEHNA.

[wvcnneli ¢ noacBETKON M NoACBETKA OTK04YaeTcA
yepe3 20 CeKyHf, nocrne NpocTofA CUCTEMbI.

8v

NHcdopMaLLMOHHBbIN

n3 KONNYeCTBEHHOMN

5.3.3. Pexxumbl paboTbl

Pe)XXum nocToAHHOro AaBnieHuA
PerJ'IFlTOp nognepxueaet [naBlieHue
MOCTOAHHbIM.

Pe>Xum NocTOAHHON CKOPOCTH
PerynaTtop paboTtaeT Ha hUKCUPOBaAHHOM
CKOPOCTU, 3a[jaHHOI NONb30BaTENEM.
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5.4. NpymeHeHue CO CKBAXXUHHbIMM
HacocamMu wunu Kabensamm

60onbLION ANWHbBI
Mpn HeobxoouMOCTN PaboTbl CO CKBaKMHHBLIMU
(vnn NMOBEPXHOCTHLIMM) Hacocamu,
pacrofioXXeHHbIMM Ha paccToAHun 6onee 10 M OT
perynATopa 4acToThbl, CM. pasaen 18.

Morpy>kHol aBuratenb fomKeH pabotaTb
¢ vactoTom B pAguanasoHe oT 30 Iy
(MUHMManbHaA paboyas yactoTta) o 50
My (makcumanbHaA paboyaA 4vacToTa)
ona guratenein 50 'y v B ananasoxe 30-
60 'y ona geuraTtenen 60 Iu.

KpueaAa yckopeHnAa oT 0 go 30 Iy nm
3amegnenna ot 30 go O 'y gomkHa 6biTb
KaK MOXHO KOpo4e U OOHOBPEMEHHO
COBMECTMMOW C MOLLHOCTbIO ABUraTena.

6. YcTaHOBKa

[OnAa ynpoweHuA MOHTaXa W  [eMOHTaxa
perynAaTopa 4actoTbl pekomeHayeTcA cobniogatb
npmBeneHHbIe HXXe MUMHUMalibHble PacCTOAHUA.

250

© i

——1U

Ecnn pacctoAHMA oOKasblBAlOTCA  MeHbLUe,
NOACOEAVHUTbL PErynATop YacToTbl C MOMOLLLIO
COOTBETCTBYHOLWMX NaTpybKoB (cMm. pasgen 16.3).
He ycTtaHaBnuBaTb 3NeKTPOWMT B MecTax,
NoABEepPXXEHHbIX npAMomy BO3/JENCTBUIO
COMHEYHbIX Nly4ei M MOrogHbIX YCNOBUI WK
6IM3KO K UCTOYHMKaM Tenna.

MopcoeamHnTb paccemBatens Tenna (a) K
HanopHon Tpybe Hacoca Yepe3 Haknagku (b1-b2)
N BVHTBI (C) N3 KOMMIeKTa.

v
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Oatunk naBnenvAa (d) BomkeH ObITb YCTAHOBIMEH B
cucteme. PekomeHayeTcA Bceraa ycTaHaBnveaTtb
HebOoMbLUOWN paclUMpUTEnbHbIA 6aK (e) (MUHUMYM 8
NMTPOB) Nocre BbIXxoAa Hacoca.

7. MopcoepuHeHue
IANEKTPUHECKOMN Yactm
SJ'IeKTpI/I‘-IeCKI/Ie KOMMOHEHTbl O0JI>KHbI
nogko4aTbCA  KBanMuUUMpOBaHHbIM
ANEeKTPUKOM c cobnogeHnem
TpeboBaHW OEeNCTBYIOWNX CTaHOAPTOB.
CoGniopaiiTe NpaBuna TEXHUKKU GE30MacHOCTH.
BbinonHUTb 3a3emsnieHue.

CobniogaTb yKasaHuA, NpvBedeHHbIe Ha
NMPUIOXKEHHOW 3/TEKTPUYECKOW CXEME.

Cetun IT:
OTOT NprBOP HE MOXET ObITb YCTAHOBIEH B
cucTemax ¢ cetbto IT

Bo BpemA BbINO/HEHNA 3MEKTPUHECKOrO
COEOVHeHVA cneguTb 3a Tem, 4TOObI
BO3MOXHO OCTaBLUMECA KYCKU MPOBOAOB,
onneTKu, Waibbl UK Opyre NocTOPOHHUE
npeaMeTbl He Nonany BHYTPb perynATopa.

KnemMmHble KOpOOKW CUIOBOW NUHWUM U
nBuratensa Mo3BONAT  UCMONb30BaTb
NpoBOAA C MakKCUMaslbHbIM ceveHviem 2,5
KB.MM. B 3TOM cnydae, pekomeHayeTcsa
1CroNb30BaTh BbIBOAHbIE HAKOHEYHUKM.

HenpaBunbHble  coefuHeHUA  MoOryT
MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO 3MIEKTPOHHOIO
KOHTYpa perysiATopa 4acTtoTbl.

A\
A
A
A\
A
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7.1. JIuHMa aneKTponuTaHusa
JInHnA SNEeKTPONUTaHMA AOO0/KHa COOTBETCTBOBATb
TpeboBaHVAM, NPeACTaBEHHbIM B pasaene 4.

Ecnm nonb3oBatenb  HamepesaeTcs
MCMomnb30BaTh 3awmTy
andpdepeHumansHoro Tuna, crnegyet

ncnonb3oBatb  AuddepeHunanbHbIN
BbIKIOYaTenb Tvna A, 3aluLeHHbIA OT
HecBOEBPEeMEHHbIX cpabaTbiBaHui u C
ypoBHeM cpabaTbiBaHus 30 MA.

SneK‘rpuqecKoe coegunHeHue

CETb

4934136

Easymat .. MT Easymat .. MM
Motor Suggested Motor Suggested
Current Breaker Current Breaker
la (A) (A) la (A) (A)
la<2.6 6 la<3.6 6
27<la<43 10 37<la<6.0 10
44<la<6.9 16 6.1<la<9.2 16
70<la<8.6 20
87<la<9.2 25

7.2. NopgcoeauHeHue aBurarens
CunoBble kabenA anekTpoaBuraTenA LOSKHbI
6bITb MOACOEAMHEHbl HanpAMYI0 B KIEMMHYIO
KOpOOKY Ha BbIXOAE perynatopa 4acToTbl.
[nAa cootBeTcTBMA  TpeboBaHWAM MO
SJ'IeKTPOMarHI/ITHOI7I COBMECTUMOCTHU
HeobX0AMMO UCTIONb30BaTh 3KPAHNPOBaHHbI
TPexXmnontocHbln (anAa mogenen MM) wnu
YeTbIPEXMNOMOCHbIN  (AnA  mopenein MT)
Kabenb C Hapy>XHOW 3aLLUTHON OMIETKON.
CunoBon kabenb gsuratesniA HU B KOeM Ccryyae
He [O/KEeH WMATW PAAOM CUIOBbIM Kabenem
perynAaTopa 4acToTbl.

AnekTpuyeckoe coeanHeHue

NBUIATENb
1~

—

4934135




7.3. MoapcoeguHeHMe paTyukKa

aaBrieHus
[JaTynk p[aBneHuAa ABMAETCA  aHalioroBbiM
npUcnocobaieHnemM ¢ BbIXOOHbIM curHanom 4-20
MA, cry>kalmm 1A HeNpepbIBHOIO ONpeaeneHnsa
0aBfeHnA B cUcTeMe.

BHUMAHWE:
CTtaHpapTHble npeobpas3oBaTenn He
npuroaHbl AnA MOPCKOM BOAbI

Tex. xapaKTepuUCTUKU:
Wcnonbayemble ctanpapTsl: EN 50081-1, EN 50082-2.
MutaHne: 8-28 B

[nanasoH paenenHus: 0-6, 0-10, 0-16 6ap
Bbixog: 4-20 MA

Pabouas Temneparypa: ot 0 go +50°C
Knacc sawmrbi: IP 65
l'mppaenunyeckoe
Hapy>xHaA pesbba % [.
Bec:60r

coegviHeHue:

AneKTpuyeckoe coeanHeHne

& || o

123|456|%8 9|+
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KnemmHansn
Kopobka gaTynka

AaBneHunAa
7.4. Pexum pabotrbl >0
HEeCKONMbKMMM Hacocamm
(mynbTMnomna)

Perynatopbl 4actoTel EASYMAT noparotoeneHs!
AnA paboTbl B BYCTEPHbIX CTAHLMAX N3 MaKCUMyM 3
HacoCoB B CreaytoLLmX KOHPUrypaumax:
- bycTepHaA cTaHuMA C 2 Hacocamun C
nepeMeHHON CKOPOCTbIO
- bycTepHaa cTaHuuA ¢ 3 Hacocamu C
nepeMeHHON CKOPOCTbIO
-bycTepHaA cTaHuMA Cc 1 Hacocom C
nepemMeHHon CKOpoCTbio U 1 (MOHOa3HbIM)
HacoCOM C MOCTOAHHON CKOPOCTbIO.

7.4.1. YcTaHOBKa C
HeCKONbKMMM HAcocamMmm
[MoocoeonHUTL perynATopbl YacTOTbl C HAMOPHbLIM
Tpyb6am HacocoB. YCTaHOBKa perynaTopoB YacToThbl
OOJHKHa COOTBETCTBOBATb TpGﬁOBaHMHM,
npeacTaBneHHbIM B pasgene 6.
|_|O,D,COE,D,I/IHI/ITb 0aT4yuKn1 OaBneHnA K HanopHoOMy
KOJI/TIEKTOPY CTaHuun.

[nA nydwen paboTbl CTaHUWMM peKOMeHOyeTcA

Aycmmamb [IaTYMKV AaBNEHUA B OQHON TOYKeE C
KOJINEKTOPOM U YCTaHOBWTb MaHOMETP [AJIA
BU3yanu3aLmm AaBneHus.

742.9 neKTpUuueckKkoe
coeguHeHue npum pa601'e C
HeCKOoJibKMMM HaAacocamMmm

MopcoenmHnTb cunoBble kabenAa c

anekTpoasuratenam n K ceTeBon NHUK, cnenyA

yKasaHuAam n3 paspena 7. NnHna
3N1eKTPONUTaHNA OOJKHA oTBe4YaTtb

TpeboBaHMAM, NpMBeLEeHHbIM B pasaene 4-5.
MopcoennHeHve K ceTeBON IMHUM LOMKHO

ABbII‘IOJ‘IHHTbCH vyepes OBYXNOJIIOCHblEe
MarHUTHbIE BbIKOYaTenu (Mo ogHoOMy AnA
Kadk[oro perynatopa 4actoThbl) .

[OnAa Takmx anekTpoaBuratenen HeobXo4MMO

1CMoNb30BaTh YCTPOMCTBO 3aLUMTHOMO OTKIIOYEHMA

CO CnepytoLLen MapKMpOBKON: Takne BblkovaTenu

OOJDKHBI MMETb MapKUpOBKY CO CReaylowmumMm

0603HaYEHNAMN: [ ~_
lava™

7.4.3. dnekTpuyeckoe coeguHeHue
npu pabote ¢ Hacocamu cC
nepeMeHHOM CKOPOCTbIO
3neKTpuquKoe C 2 Hacocamu

C nomowplo cooTBeTcTByOWero kabensa
BbIMNONTHNTbL CoOeaAUHEeHne Ha Kriemmax 4-5-6 OByX
perynAaTopos 4acToThbl.

[ 1]
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AnekTpuyeckoe ¢ 3 Hacocamu
C nowmowb cooTBeTCTByWero kabena
BbIMNOSIHUTL COeAUHEHVEe Ha Kremmax 4-5-6 AByx
perynATopoB 4acToTbl.
NMPUMEYAHWE: nonb3oBaTtenb [OO/MKEH
ABI:II‘IOHHVITI: nepemblyky B YaCTOTHOM
npeobpasoBarene, Kak Nnokas3aHo Ha pyCyHKe.

|456| |456| |456|
[ | [ [ |

Mposeputb nocnenoBaTenbHOCTb
ACOQHMHQHMVI n ybeouTtbcA B TOM, 4TO

BbIBOAbI K&XKA0ro Kabena noacoeavHeHbl K

K/IleMMe C TakKuM >Ke€ HOMEPOM.

Ona cooTBeTcTBMA  TpeboBaHMAM  NO

31IEKTPOMarHUTHON COBMECTVIMOCTU B Crydae

kabenein pnnHon Gonee 1 M pekomeHayeTcA
MCMONb30BaTh AKPAHMPOBAHHbIN Kabenb C ONeTKown,
COEOVHEHHOW C Maccon B 06erxX yCTPOMCTBaXx.



7.4.4. AneKkTpuyeckoe coeguHeHue

npm pa60're [ Hacocom C

nepemeHHou CKOpOCTblIO [’ ]

HaCcoCOM C NOCTOSAHHOM CKOpPOCTbIO
oeauHuTbL  knemmbl  10-11 ¢

& 7 GECKOHTaKTHbIM BbIK/loHaTENem
makc. 250 B nepem., makc. cuna
1011 UToka 450 MA; noAcoeavHUTb K
| u BbIK/lOYaTeNto ceTeBble KabenAa n
> cunosble kabenAa Hacoca C
I'IOCTOF|HHOI7I CKOPOCTbIO.
e
% -
Acmpocmm K JIVHUW 3NeKTponuTaHuA
[OMKHO BbIMONHATLCA Yyepes
OBYXMOJIOCHBIN ~ MarHUTHbBIM  BbIKNOYaTenb
COOTBETCTBYIOLLEro pasmepa.
Mpn  uncnonb3oBaHWUK
AHeCKOﬂbKMMM Hacocamu, OAWH U3
KOTOPbIX UMEET MOCTOAHHYK CKOPOCTb,
HEBO3MOXHO MOAK/IOYNTL aBapuiHble CUrHasbI
VNN OUCTaHUMOHHBIN NynbT ynpaenenna RA100.

—

@EOI

lNopknioyeHne Hacoca € MNOCTOAHHOM

pexuma Cc

7.4.5. MNMporpamMmupoBaHue B
pexxume «MmyrnbTUnomMmna»
ByctepHaAa cTaHUMA € 2 Hacocamu
nepeMeHHOW CKOpPOCTbIO.
BbINONHMB coeaMHeHne, HacTpouTb napameTp
APQ9 Ha 3HayeHne UU pgnAa oboux perynatopos
YacToTbl, ONPeaenTb Kakon 13 ABYX PerynaTopoB
paboTaeT Kak rMaBHbIi U ONA 9TOro perynAtopa
NoMeHATb 3HadveHve napameTtpa AP10 ¢ SLA
(BcrnomoratesnbHbii) Ha MAS (rnaBHbIi).

c

ByctepHaa cTtaHuMA ¢ 3 Hacocamu C
nepemMeHHOW CKOpPOCTbHO.
Mocne BbINOMHEHWA MEpPeMblNKM 3apaTb B napameTpe
AP09 3HayeHne "UU" panAa  BCex 4acTOTHbIX
npeobpasoBaTenen, HasHauMTb OAMH W3  Tpex
VIHBEPTOPOB IMaBHbIM V1 MOMEHATb 1A 3TOr0 MHBEPTOpa
napametp AP10 co 3HayenmA "SLA" (slave) Ha "MAS"
(master). Wamenntb 3atem napameTtp AP15 onAa npyx
OCTaBLUMXCA "3aBUCUMbIX" YCTPOWCTB CREQYOLWMM
obpasom: anA 2-ro nHeepTopa 3apatb 3HadeHve "SLA1T",
a anA 3-ro yctponcrtea - " SLA2".
[lnA npaBubHOM HACTPOMKM Brioka pekomeHpyeTcA
BbIK/IOYMTb BCE Mpeobpas3oBaTenn 1 3aTem CHoBa
BKJIOYNTD.
OTa nocnepHAA HacTpovika CRyXwT AnA
Aonpe,uenermn OOHO3HAYHOrO agpeca AnA
Kaxxgoro nHBEPTOpA. HenpasunbHaA
HacTponka 3Toro MocneaHero napameTpa
NpVBEAET K HenpasuibHON paboTe B pexume
"MynbTUHacoc".
ByctepHaa crtaHumAa ¢ 1 Hacocom ¢
rnepemMeHHOn cKopocTbio U 1 (MoHoda3HbIM)
HacoCOM C NOCTOAHHON CKOPOCThIO.
BbINONHMB CcoeanHeHVe, HacTpoUTb napameTp
perynaTtopa AP09 Ha 3HayeHune UF.
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7.4.6. Myck B pexxume
«MynbTHURIOMMOA»

MpoBepuTh, 4yTO napameTpbl pe>xxuma

«MynbTUNOMNa» COOTBETCTBYIOT TpebyembiM

3Ha4veHnAM. NapameTpbl, BAMAOLWME Ha paboTy B

pexviMe «MynbTunomna», creayroLme:

AP16 TllapeHne paBneHuA ONA BKJOYEHMA B
pexwume «MynbTunomna»

AP17 3apepxka BK/OYEeHUA
«MynbTUNomMna»

AP18 T[lpepenbHoe napeHwe [p[asBneHuA
pexxume «mynbTMnomMna»

B pexume

B

lMocne npoBepkM NpaBWUIBHOCTM MapamMeTpoB
BKMIOYMTL  OYCTEpHYIO  CTaHuuio, cnepyA
yKasaHuAM, npusBeneHHbIM B pasgene 12.

7.5. NMoacoepuHeHi
BblKIouaTensa
Mpy Hanuuun nonnaeka MNOACOEAVHUTb €ro K
knemmMam 8-9. lNMonnaBok MOXET MCMNOJIb30BaTLCA
ONA Cneayowmx Luenem:
NMPUMEYAHNE: B pexume "MynbTu-
Hacoc" B cNiyyae, Korga Hacoc ¢
NMOAKIIOYEHHBIM MOMIaBKOM UMeeT cHoi,
nonnaBok He 6yaeT paboTaThb.
AnekTpuyeckoe coeavHeHne

nonnaBkKoro

7.6. NMopcoeauHeHune
aBapUMMHOrNro curHana

MopcoepuHnTs K knemmam 10-11 ycTporcTeo
aBapuiiHOM CuUrHanuaaummn (npy Hanuyaum) unm
AVCTaHUMOHHbIN NynbT ynpasnexmAa RA100.
OTO coefMHEHNE UCMONb3yeTCA ANA CNeayoLWwen
OVCTaHUMOHHOW CUrHanmaaumn:

- Hanmyme c6oA B perynAaTope 4actoTbl (CM.

pasgen 9.3);
- HopmasbHaA paboTa perynATopa 4acToTbl.

Paboune orpaHunyeHua: 250 B nepewm.,
Makc. peancTmBHanA cuna Toka 450 MA.

AnekTpuyeckoe coeAnHeHne
A
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8. 3awmTa ot cyxoro xoga

PerynAaTop 4acToTbl OCHALLEH CUCTEMOW 3almnTbI
OT Cyxoro xopa, Kotopasa cpabaTbiBaeT, Korpa
LaBneHne OoCTaeTCA HWXe MWHUMaNbHOro
paBneHnA cyxoro xopa (AP0O7) B TeueHwue
BPEMEHW, MPEeBbILLAIOWEro BPEeMA Cyxoro xoma
(APQ5). Kpome aToro, AnA 3awmTbl OT CyXOro
X0[a MOXHO MCMOoJb30BaTh HapY>XHbIN NOMIaBoK
(cm. paspen 7.5). B atom cnyyae, Hacocbl 6yayT
BK/IOYATbCA C 3aJEPXKKOW (B CEKYHAOAX), paBHOM

3HA4YeHuUIo napameTpa AP19 (Bpema
peakTMBauMn LMGPOBOro BXOAA), OTCHeT
BPEMEHN HAYMHAETCA MOC/e CMEeHbl COCTOAHMA
nonnaeka. [lpouenypa nporpamMMuMpoBaHuA
onucaHa B pasgene 10.

9. MNapameTpbl

Ha auncnnee perynatopa 4acToThI

NMOKa3bIBAOTCA:
- NapameTpbl COCTOAHUA HACOCOB;
- NapameTpbl MPOrpaMMM1pPOBaHNA;
- aBapuiiHble curHasbl

9.1. MNapameTpbl COCTOAHUA HACOCOB
3pechb nokasblBalOTCA CreaytoLlme napameTpbl:

- paboyan yacToTa Hacoca (rnasHaA CTpaHMLa);

- aB/ieHne B CUCTeEME,

- noTpebneHve Toka B INHUN.

HauymHaA ¢ rnaBHOWN CTpaHWUubl, ANA NPOCMOTpa
OPpYrMx napameTpoB crepyeT WCMNonb3oBaTb
CTPEeNKU nepemMeLLeHuna *) (nnoc) nnm )
(MUHyC).

Mpumep:
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9.2. MapameTpbl NporpaMMMUpoBaHUs
Ona BU3yanusaumm napameTpoB

nporpamMmmmpoBaHnNA HaXkaTb KHOMKY (MeHIO).
MokasblBaloTCA nocnenoBaTenbHO:

UP - HacTpoiiku nosib3oBaTesii: OCHOBHblE
HaCTPOViKW, AOCTYMNHbIE 1A NoNb3oBaTens.

AP - lononHutenbHble HacCTPOWUKMU:
OOMONMHUTENbHbIE HACTPOMKW, AOCTYMHblE
TONbKO ana cneunannu3npoBaHHOro
nepcoHana. [nAa pocTtyna Heob6xoaum
naponb (cM. pasgen 10.1).

SA - HacTpoiiku gnA TeXHUYEeCKOW MOMOLM:
OOMOJSIHUTESNbHbIE HACTPONKW, AOCTYMHblE
TONMbKO AN1A TeX. CneumanvcToB 3aBofa-
narotosutena. [nA poctyna Heobxoaum
naponb (cM. pasgen 10.1).

MAnN - BknloyeHne pexxuma MOCTOAHHOW
CKOPOCTU: CNYXUT [nA BKJKOYEHUA
pexuma  MOCTOAHHOMW  CKOPOCTM 1

COOTBETCTBYHOLLEN paboyein YacToTbl. ATU
[OMNONHUTESbHBbIE HACTPOVKWN AOCTYMHbI
TONbKO  ANA  cneuvann3npoBaHHOro
nepcoHana. [nA pocTtyna Heobxoaum
naponb (cM. pasgen 10.1).

AE - [lononHuTenbHaA BU3yanusauua: CNy>xuT
TONMbKO ANA BU3yanusauum HEeKOTOpbIX
[OMOMTHUTENbHbIX napameTpos,
MCMonb3yemMblX NPy AMarHOCTUKE CUCTEMbI.

AEO1 nporpammHoe obecneyeHne
AEOQO2 HanpsyxeHue nutaHua (B)
AEOQO3 ApxuB nocnegHux 5 aBapuiiHbIX CUrHasaoB

I'Ipwmep BU3yaiusaumun HanpA>xXeHUA NUTaHUA.

Mpn HaxaTum KHOMKM (MeHto) BbIXOAUT
napametp UP. Bbibpatb napametp AE ¢

MOMOLLbIO KHOMKK @ (ﬂJ'IIOC) - HaOXMMaTb, noka

He TMNOoABUTCA CTpaHuua , 3aTtem

NOATBEPAUTb KHOMKOM @ (BOA). C momoubto
KHOMKM (nmoc)  BbIGpaTb  CTpaHuuy

M NOOTBEPAMTb KHOMKOW (sBOR).

Tenepb Ha gucnnee NokasblBaeTCA HanpsXeHne
nUTaHUA.



9.2.1. UP - Hactponku nonb3oBarens

N° OnucaHue CraHpapT. 3Hay. | UsmeHeHuAa | MpumeyaHua
UPO1 | Pexxum HOBOro BKOYeHWA nocne cbosa
B 3NIEKTPONUTaHMN rA
[rA = aBTOMaTUYeCKUiA, rM = py4HON]
UP02 | HomuHanbHanA cuna Toka Hacoca (A) 0,1
UPO3 | HommHanbHaa yactoTa BpaweHna Hacoca ('u) 50
UP04 | HanpasneHve BpatleHua -3
[---3= cTaHgapTHOoe; E--- = obpaTHoe]
UPO5 | Pabouee paBneHune (6ap) 1,5
9.2.2. AP - [lononHuTernbHbIe HACTPOMKM
[nA poctyna B 370 MeHI0 TpebyeTcA naposnb nosnb3osartensa (cMm. pasgen 10.1)
N° OnucaHue CrtaHpapT. 3Hay. | UsmeHeHuA | MpumeyvaHusa
APO1 | KanubpoBka gatynka gaBneHuA (6ap) 10
[HacTpoika KoHua LWwKanbl AaT4mkal
APQ02 | Bpemsa KprBOW OCTaHOBKM (cek.) 3
APO3 | Bpema kpusoi nycka (cek.) 2MT
(cpmkecmnpoBaHHoe 3HaveHne gna MM) 0 MM
APO4 | 3apep>kka OCTaHOBKW UK BpemaA (cek.) 30
npeaBapuTesibHoN naysbl
APO5 | BpewmA cyxoro xoga (cek.) 10
APOQ6 | lNMepBoe BpemsA cyxoro xoga (cek.) 60
APQ7 | MuHuMmanbHOE AaB/ieHue Cyxoro xoda (6ap) 1,5
AP08 | OuHamuka cuctemsbl 3
[1 = 6onee BbICcTpaA AVHaMMKa;
5 = MeHee bbICTpas AvHamM1Ka)
APOQ9 | Pexum "mynbtunomna" oFF
[BbIKA; UU = MynbTUNOMNa ¢ ABOMHBIM YaCTOT. Npeobpas.;
dP = gBa Hacoca
UF = MynbTMnomMna ¢ 0gHMM 4acToT. npeobpas.]
AP10 | HacTporika naBHblii/BecnomoraTesbHblii SLA
MAS = rnaBHbIn; SLA = BcnomoraTesbHbil
AP11 | C6poc Ha 3aBOACKNE HACTPONKU
AP12 | AkTvBaumA umdpoBOro Bxona 1
[0 = BbIKNT; 1 = HOPM. OTKPBIT.;
2 = HOPM. 3aKpbIT.]
AP13 | AkTmBauma umcpoBoro Bbixoga 0
[0 = BbIKN; 1 =BK/; 2 =HOPM. OTKpPbIT.;
3 = HOpPM. 3aKpbIT.]
AP14 | HacTporika nageHuAa gaBneHuns onAa (6ap) 0,5
BK/IIOYEHNA Hacoca
AP15 | Appec Hacoca SLA1
AP16 | MapeHve paBnenuna gna BkaodeHAa  (6ap) 0,3
B peXxxvme MynbTvnomna
AP17 | 3apepxka BKIIOYEHVA B PeXUME (cek.) 10
MynbTMNOMNa
AP18 | MNpepenbHoe nageHne nasneHna (6ap) 0,6
B peXxxvme MynbTvnomna
AP19 | Bpema peakTuBauum UmMcpoBoro Bxoga (cek.) 30 e ™
[Bpema oxungaHmA nonnaskal
AP20 | AkTuBaumA pexumMa nnaaBHoro nycka Off
AP21 | YacTtoTa pexuma nnaBHoro nycka (Tw) 32
AP22 | BpemA akTuBauumn pexxmma (MUHYT) 1

NNaBHOro nycka
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9.2.3. SA - HacTpouku gna TeXHUM4YeCKOU NoMOoLLM

[nA goctyna B 3T0 MeHio TpebyeTcA Naposib A1 TeXHUYECKOro nepcoHana (CM. pass,

en 10.1)

N° OnucaHue CtaHpapT. 3Hau. | UsmeHeHusa | MpumeyaHusa
SA01

SA02

SA03 | MapameTp PID paBneHuna (MponopLvoHabHbIN) 2.8
SA04 | MNapameTp PID gaBneHnAa (MHTerpasnbHblii) 5.5
SA05 | MapameTp PID pasneHna (Npon3BoaHbIN) 5.0
SA06 | MuHMmanbHaA paboyanA yacToTa (Tu) 30
SA07 | MakcumasbHaa paboyana Yyactota (Tu) 60
SA08 | VYBenuyeHuwe paboyero gaBneHuna (6ap) 0,3
SA09 | Bpemsa yBenvmyeHvAa gaBneHna (cek.) 3
SA10 | KpuBaa yBennyeHva gaBneHuaA (6ap/cek.) 0,3
SA11 | Kpusas KoHTponA paboyero faeneqnsa  (6ap/cek.) 0,4
SA12 | YacTtoTa mogynauumn (KIw) 7010
SA13 | lNyckoBaA MoHOha3HaA YyacToTa (Hz) 80
SA14 | OpgHodhasHoe HanpAxeHuA npu 3anycke (V) 195
SA15 | HommHanbHOe HanpAXeHne (V) 220

9.2.4. MAn - BknioyeHue pexxmmMma NoCToOAHHOM CKOpPOCTU
[na poctyna B 370 MeHto TpebyeTcA naposnb AJ1A TEXHUYECKOro nepcoHana (cm. pasgen 10.1)

N° Onucaxue CraHpapT. 3Hay. | UsmeHeHuna | Mpumeyanua
MAN1 | AKTuBaumA pexxvMa NOCTOAHHOW CKOPOCTYU oFF
MAN2 | Pa6o4yasa yactoTta [MANn2 < UP03] (M) 45
9.3. ABapuiHble CUrHanbl
N° C60M1, NnoKa3aHHbIW Ha gucniee MpWYKrHbI
Er01 | BnokvupoBka n3-3a 0TCYyTCTBUA BOAbI OTcyTCcTBME BOAbI B pe3epByape AA BcacblBaHUA.
CTaHumA oCTaHaBNMBAETCA 1 3aTeM aBTOMATUHEeCKU BKIOHaeTCA.
- 1 nonbITKa BKIIOYEHNA Kadkaple 10 MUHYT (BCero 6 nomnbIToK);
- 1 NoONbITKa BKIIOYEHNA KaXKAbIN Yac (Bcero 24 nonbITKM);
- 1 nombITKa BKAYeHNA Kaxkable 24 Yaca (Bcero 30 NonbIToK).
Er02 | Het patuvka nasnexus MpoBoa He noacoeavHeH, 06pbIB NPOBOAA, HEMCNPABHOCTb AATHVIKA.
Er03 | BriokmpoBka m3-3a HU3KOro HanpAXXeHnA CeTeBOe HanpAXeHWe CMLIKOM HU3koe (MeHblue 190 B).
nuTaHunA - PaboTta BO306HOBNAETCA, KOrga Ha Kemme HanpaxeHue
cHoBa npesbiwaeT 190 B.
Er04 | BriokmpoBka m3-3a BbICOKOro HanpaxeHna | CeTeBoe HanpsaXXeHWe CULWKOM BblICOKOe (MeHbLue 250 B).
nuTaHnA - PaboTta BO306HOBNAETCA, KOrga Ha Kiemme HanpaXXeHue
cHoBa onyckaeTtca Huke 250 B.
Er05 | BnokMpoBKa 13-3a OTCYTCTBMA HACTPOMKN
Er06 | BriokmpoBska n3-3a neperpy3ku no Toky
B ABUratesnie anekTpoHacoca
Er07 | BnokupoBka 13-3a neperpysku no Toky
B perynAaTope 4actoTbl
Er08 | BriokmpoBka 13-3a KOPOTKOro 3aMblkaHUA
Ha BbIXOAHbIX hasax
Er09 | bnokumpoBKka 13-3a neperpesa
Er10 | BnokupoBka 13-3a neperpesa 6510ka nuTaHus
Er11 | BnokmpoBka mn3-3a HU3KOro HanpAXXeHUA
B KOHTYype 24 B
Er12 | OctaHoBKka u3-3a cpabaTtbiBaHuA nonsaeska | CucTema BKIOYAETCA C 3a€P>KKOI, paBHoi napameTpy AP19,
nocne CMeHbl COCTOAHMA nonnaska. ABapuA He NnokasbliBaeTcA
Ha [VCTaHLUMOHHOM MyfbTe ynpaBaeHua
Er13 | BHyTpeHHAA owmbKa annapaTypbl O6palaTbCA B CEPBUCHYIO CNY>XOY.
Er14 | Ownbka B nepenaye AaHHbIX B pexxunme MpoBepuTb coeanHeHne RS485 n akTusaumio 060Mx HacCOCoB

"MynbTMNomMna"

Mpn HaMM4MM HECKOSIbKUX aBapUHbIX CUrHANOB C MOMOLLBbIO KHOMOK (nntoc) mnn
(MWHYC) NpOCMOTPETh BCE BbIlIEALLNE OLUNOKN.

Mpn 6noknpoBke n3-3a neperpeBa nepen BO300HOBNEHWEM paboTbl Hacoca MNPOBEPUTb
NpUYMHbI cpabaTbiBaHNA TEMNIO3alMTHBIX YCTPONCTB.
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10. MporpammupoBaHue
[nAa Bxopa B PeXXnm nporpaMmmMmnpoBaHnA HaXkaTb

KHOMK MeHi0). C MOMOLLbIO KHOMOK
y ( )

(nntoc) unm ) (MUHyC) nepenTn K Tpebyemomy
napameTpy MporpamMuMpoBaHuMA U HaxaTtb

KHOMKY (8BOA) AnA noateepxAaeHuAa. C

MOMOLLbIO  KHOMOK @ (nntoc) mnm (MuHyC)
nepenTy K napameTpy AS1A U3MEHEHMA N HaXaTb

KHOMKY (BBOA) ANA NOATBEPXAEHWA, fanee

YBEMYNTL  WAN  YMEHbWWUTb 3HayeHue ¢
NOMOLLbIO KHOMOK (nntoc) nnn (MuHyc). C
3Toro MOMeHTa nukKTorpamma

nporpamMmMmmpoBaHnA ﬁ Ha4YMHaeT Muratb 00 Tex
nop, nMokKa HOBOE 3Ha4YeHne He 6yp,eT

NoATBEPXAEHO KHOMKOWM (sBOA).
[nAa Bbixoga M3 pexuma nporpaMMupoBaHunA

HaXkaTb HECKONbKO pa3 KHOMKY (meHtio
rnoka He BbllOeT CTpaHuua C BuU3yanusauune
napameTpoB.

Mpn Bxogoe B pexum

)
n

nporpaMmmnpoBaHuns

noABNAETCA MHONKATOP COCTOAHUA ﬁ

Mpumep usameHeHUA napameTpa.
M3meneHne paboyero gasnexmna ¢ 3,0 Ha 2,8 6ap
BbIMOMHAETCA CneayoLwmm o6pas3om:

HaXkaTb  KHOMKY @ (MeHO) ©n 3aTem

MCMNONb30BaTh KHOMKW () (nntoc) wnnm
(MnHyC), 4Tobbl nNepenTtn K MeHo UP. Haxatb

KHOMKY (<7) (BBOA) M 3aTem MCMosb30BaTh

KHOMKU (nntoc) wnn (MUHYC), 4TOOBI

nepenitn Kk napametpy UPO05. HaxaTb KHOMKy

['_3] (BBOA) M 3aTEM C MOMOLLBIO KHOMOK

(nntoc) vnn (MuHyC) ycTaHoBUTbL Tpebyemoe
3HavyeHne. C 3TOro MOMEHTa MMKTOrpamma

nporpaMmMmpoBaHusA Y HauyMHaeT Muratb 40 Tex
nop, mnoka HOBOe 3HaveHne He OygeT

NOATBEPXXAEHO KHOMKOM @ (BBOL).
OnAa Bbixoga M3 pexuma nporpaMmmmMpoBaHns

HaXxaTb HECKOSIbKO pas KHOMKY (MeH10),
rnoka He BbIiAET CTpaHuua C Buayanusaumeit
napameTtpoB. [lpv Bbixoge U3 pexuma

nporpamMmMmmpoBaHnA MHOUKATOP COCTOAHUA /9
ncyesaer.

83

10.1. Beog napons

Mpw HeobxoammocTy BBOoAa NMAPOJIA anAa Bxoga
B MEHI0, COOTBETCTBYyloLWAA uudpa HayMHaeT

muratb. C MOMOLLBIO KHOMOK @ (nntoc) nnm
(MuHyC) murawowaA uudpa U3MeHAeTcA.
Tpebyemoe 3Ha4eHVe NOATBEPXKOAETCA KHOMKOM

['_3] (8BOA) W BbINONHAETCA
cnepyowen undpe.

Ecnn Bce wuuMcpbl npaBusibHble, BbLIXOAUT
COOTBETCTBYIOLLEE MEHIO; B MPOTVBHOM Cryyae,
CHOBa HauMHaeT muraTb nepeas Umdpa.

OnAa BbIxoga W3 pexuma nporpaMMUpoBaHnA

nepexon K

HaXKaTb HECKOJbKO pa3 KHOMKY @ (meH10), noka
He BblngeT CcTpaHuMua C Bu3yanusaumen
napameTpoB. [lpy Bbixoge U3  pexuma

nporpaMmMmMpoBaHnA MHOUKATOP COCTOAHUA %
ncyesaer.

napoJib 3Ha4YeHue
nonb3oBartesnb 1959
TeX. nepcoHan Of)paTVITbCFl B
CEPBUCHYIO CNy>X0y
11. MapameTpbl, KOHTpONMUpyeMbie

npu NyckKe yCTpoucrsea
Mpn nepBOM BKIOYEHUW U3JenunAa cnepyet
npoBepuTbL 3 NapameTpa NporpaMmM1MpoBaHUA:
- MapameTp UP02 - HOMMHanbHaA cuna Toka
Hacoca
[omkHa 6bITb HACTpoOeHa HOMMHanbHaA cuna
ToKa Hacoca.
Ecnn BBOAMTCA HenpasuibHOE
3Ha4veHne, MoOXeT 6bITb noespexpneH
Hacoc UAn BbINTU HenpeayCMOTPEHHbIV
cbon neperpysku no TOKy.

- MapameTtp UP03 - HOMMHanbHaA 4yacToTa
nuTaHuA Hacoca

[JomkHa O6bITb HacTpoeHa HOMWHanbHanA
HacToTa Hacoca.
Ecnn BBOOUTCA HenpaBuJibHOE

3HayeHne, MoXeT 6biTb MOBPEXAeH
HacoC WnM nosyyatbcA noTpebrieHve,
OT/IMYHOE OT HOMMHAJBHOTO.

- MapameTtp UPO5 - pabouee aaBneHue
[omkKHO 6bITb HACTPOEeHO pabodvee faBfieHne
HacocoB.

Ecnn BBOAUTCA 3HayeHue,

HEeCOOTBETCTBYIOLEE MOTPEOHOCTAM CUCTEMBI,

OHO [O/IKHO 6blTb YMEHBLLEHO UN YBENNYEHO.
Ecnn npu nycke 3anonHeHve cucTeMbl
TpebyeT BpemA 6onee 1 MUHYTbl W
perynATop 4acToTbl AaeT owunbKy 13-3a
Cyxoro xopa, crnepyeT YyBenM4UTb
3HayeHne AP06, noka Hacochl He HaYyHyT
paboTatb 6e3 OCTaHOBOK (ybeauTbcA B
TOM, YTO HacoCbl 3a/IUThl).



11.1. laBneHue B pecuBepe
[Mocne HacTpolikm HoBoro pabouero
AaBneHuns crenyeT U3MeHWUTb AaBleHve
3apAnku pecreepoB. OHO A0MKHO 6bITb

npyMepHo 2/3 oT paboyero gasneHvAa (MpumMep:

paboyee fasnexve - 4 6ap, AaBneHve 3apAnKu
pecvBepoB - 2,7 6ap).

11.2.
nycka
MOXHO aKTMBMpOBaTb PEXMM MNMABHOroO Nycka,
KOTOpPbIN NO3BOMAET npeaynpexaaTtb MUKK
faBneHnAa B cuctemax. Pexxum nnasHOro nycka
cpabaTtbiBaeT KaxAabli pas3, Korga npoucxoauT
06pbIB MMTaAHMA YaCTOTHOro NpeobpasosaTenA.

[nAa akTmBauum 3TOro pexuvma HeobxooMmo
HacTpouTb 3HayeHne napameTtpa AP20 Ha "On".

Mpn kaxpom ob6pbiBE MUTAHUA CUCTEMbl 1
nocneaylwemMm BOCCTAHOBAEHUN MNUTaHUA
npeobpasoBaTtenb 6ygeT BKYaTbCA C
yactoTon, 3agaHHon B napameTpe AP21 un
paboTaTb C 3TOM 4acTOTON B TEYEHUE BPEMEHW,
3apaHHoro B napametpe AP22. Mo ncteveHum
3TOr0  BpemMeHu cucTema BepHeTcA K
HOpManbHOMY pexumy moaynAaumn. Ecnu
aKTMBMpOBaHa Ha TrfaBHOM Hacoce, 9dTa
dyHKUMA paboTaeT TakxXe B KOHurypaumn
"MynbTMHacoc".

AKTuBauma nnaBsHoOro

12. NMyck ctaHuun
BHUMAHUE! KaTeropuuecku
umsberatb pab6oTbl Hacoca BCYXY!o,
paxe B KayecTBe MUCMbITaHUA.
BkntoyaTb Hacoc ToSIbKO Mocne ero
MOJSIHOTO 3aMOJIHEHMA XXUOKOCTbIO.
Mocne BbLINOMHEHUA  TUOPABAMYECKUX U
3MIEKTPUYECKUX COEAUHEHUA U MPOBEPKMU
LaBneHnA 3apAnoku pecuBepoB (B cry4vae
pecnBepoB C MeMO6paHoW) BbIMOMHUTbL MYCK
cTaHuuu cnegyowmmM o6pasom:

3annTb HacocChbl XNAKOCTbIO (CM. TakXe Tex.
pPyKOBOACTBA HacoCoB).

YcTaHOBKa Bblille YPOBHA XXUAKOCTHU:

- 3an1Tb Kopnyca HacocoB yepes
cneuvanbHoe OTBepCcTMe, PacnosioXXeHHoe
PALOM C BbIXOAOM Hacoca;

- 3aMofHUTbL BcacbiBawlylo Tpyby BOAoOM

yepesa OTBepCTME Ha BCaCbIBAOLEM
KOJINIEKTOPE HACOCOB.

YcTaHoBKa noa ruapaBiNYecKUM
Hanopom:

- OTKpbITb 3acC/IOHKy Ha BcacbiBawoLwwen
Tpy6e. MNpu pocTaTtoyHoOM Hanope BoAa
npeofosieBaeT COMPOTUBIEHNE 06paTHbLIX

84

KnanaHoB Ha BcacbiBaloLen pr6e n
3anosiHAeT Kopnyca HacoCOoB. B NpPOTUBHOM
cny4yae, 3aJinTb HacoCbl Yepeas cneunarnbHble

OTBEPCTWA, PAaCMOIOXKEHHbIE PALOM C
BbIXOOM Hacoca.
KaTeropuuecku 3anpeuaeTtcsa

OCTaBJIATb Hacocbl B pa6oTe 6onbLue,
yem Ha 5 MUHYT npu 3aKpbITOW
3ac/IoHKe Ha Bbixoge.

BknioyeHue HacocoB

Mpv nogaye HanNpAXXeHWNA Ha perynaTop YacToTbl
HacoCbl OCTAHOB/IEHbI M Ha AWCMee perynaTopa
nokasbiBaeTcA cTpaHuua ¢ Hapnuceto OFF
(BbIKJT).

HaxkaTb KHOMKY [E (nyck) pnAa CmeHbl
COCTOAHMA Hacoca C 0CTaHOBKW Ha pabouee.
Hacoc BkntoyaeTcA ¢ 3agaHHON KPMBOW YCKOPEHNA
[0 JOCTUXKEHNA TpebyeMoro AaBneHuA.

Korpa asuratenb HavyHeT BpawaTbCA,
npoeepuTb HanpasJieHWe BpalleHUA.

Ecnu Hacoc 6bin 3anuMT npaBubHO, Yepes
HEeCKONbKO CEeKyHA, Ha jaucnnee BUAHO
yBenMyeHne AaBneHuns.

Ecnv no ucteveHnn HecKonbKmx cekyHn, paboTbl
faBfieHne OCTaeTCA HynesblM, crnegyeT

OCTaHOBUTb HACOC KHOMKOW [i] (cTom), Tak Kak
3anofiHeHne He 6blNo BbIMOMHEHO NPaBWUIbHO U

Hacoc paboTaeT BxonocTyw. [loBTopuTb
npouenypy 3anosiHeHNA 1 nycka.
12.1. CmeHa HanpaBneHus

BpaleHua Hacoca
[nAa cmeHbl HanpaBneHWA BpalleHuA asuraTensa

HaXxaTb KHOMKY (MeH10) 1 3aTem C MOMOLLBIO
KHOMKMN @ (nntoc) nepenitn K napametpy UP.
Ha>kaTb KHOMKY (BBOA) M C MoOMOLLbIO

KHOMKU

NoATBEPAUTb KHOMKOM @ (BBOA) M C MOMOLLBIO

nntoc) nepentn K napametpy UP04,

KHOMKMN (nntoc) BbIBECTM Ha Aucnnen
Tpebyemoe 3HavyeHue. 3aTeM NOATBEPOMTb

KHOMKOM (eBOA). ONA BbIXOAA U3 pexuma
nporpamMMupoBaHnA HaXaTb HECKONbKO pas

KHOMKY @ (MeHI0), Noka He BbIAAET CTpaHuua
C Bu3yanusaumen napameTpos. [pu Bbixoge n3
pexuma  nporpamMmMpoBaHuUA  UHAMKaTOpP

COCTOAHMA f ncyesaer.



13. Pabora

PerynAatop yactoTbl 3anporpamMmupoBaH AnA
yrnpaBneHnsa aBTomatunyeckoln paboTtor 1 unm 2
HaCcoCOB (BCE C MEPEMEHHOWN CKOPOCTbIO).

WcxopA M3 noTpebneHnA BOAbl, HacoChl
BK/IOYAOTCA W BBLIKMNOYAOTCA C  Lenblo
obecneynTb Tpebyemoe KONMYECTBO BOAbl C
3afaHHbIM faBneHneM. Korpga nepBblii Hacoc
LOCTUI HOMUHAIBHOW YacToTbl, a noTpebneHune
BO/bl PacTeT, BK/IIOYAETCA BTOPOW HacoC..

Hacocbl MMetoT cnepytoLLyto 3alumTy:

-OT Cyxoro xofa: BCTPOEHO B perynatop
YyacToTbl (CM. pasgen 8) MAM ¢ MNOMOLLbIO
MoniaBKoOBOro BbIKOYaATENA MW [AaTYUKOB
YPOBHS;

- NMOBbILLEHHOrO/MOHMXEHHOTO
(perynAaTop 4acToThbl);

- neperpesa (perynAaTop 4acToThl).

HanpAXeHnA

13.1. BbicTpoe U3MEeHeHue

pa60qero aAaBrieHmAa
Bo Bpema paboTbl B aBTOMATUY4ECKOM pexunve
MOXHO W3MeHATb pabodvee pasneHve 6e3
M3MEHEHWA HACTPOeK nonb3oBaTenA.

HaxaTtb n yaepxuBaTb 5 ceKyHA KHOMKY
(BBOQ); BbIMNOMHAETCA NPAMON BXOA B NapameTp
"paboyee pasnexue" (UPO5).

C nomoLLpbo KHOMOK @ (nntoc) nnm (MuHyc)
yCTaHOBUTb Tpebyemoe 3Ha4yeHve AaBfeHnA un

NOATBEPAUTH KHOMKOW @ (sBOA).
Mpn HaxaTUM KHOMKWM MEeHI0 cucTema nepenpet
Ha rnaBHyto cTpaHuuy (cM. pasgen 9.1.).

14. KoHTpOnb C NOMOLbIO
MeroMmmMmeTpa

3anpelaetcA Mcnonb3oBaTtb MerommeTp B
CMUCTEeMe C perynATopoM YacToTbl, TaK Kak 3To
npuBeneT K MOBPEXAEHUIO 3/TIEKTPOHHbIX
KOMMOHEHTOB. Ecnn Takom KOHTPOJIb
CTaHOBUTCA KpalHe HeobxoaumbiM, cnepyeT
O0TCOEVHUTb PerynATop 4acToTbl, UCMOMb30BaTb
MeroMMeTp HanpAMylo Ha Hacoce (B KIeMMHOW
Kopobke Hacoca).

15. Tex. o6¢cnyxusaHue

PerynapHo npoBepATb
npeasapuTesibHoe haBneHue
(3apAapkun) mem6paHHOro pecusepa,
yCTaHOBJIEHHOr0 Ha BbIXxOAe Hacoca.
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16. Akceccyapbl
16.1. RA 100
OAMCTAHLUMOHHLIN
nynbT

Fabaputbl: 110 x 150 x 70
MutaHne: 220-230 B MoHoasHoe

CnyxuT gnAa curHanusauumn o nobom cboe B
HaCOCHOW CTaHLMN:

- OTCYTCTBME BOAbI HAa BCACbIBaHWN

- aBapvA B CTaHUum

- aBapviA B perynATope 4acToTbl

aBapUMUHBbIN

KpacHbii muralowmn vagukatop 5 BT nntoc
3ByKoBaA curHanusaumA 75 gb 3600 Iy anA
YCTaHOBKW B LUYMHbIX MECTax.

MynbT pomkeH ycTaHaBnMBaTbCA B MecTe,
XOPOLLO BUAVMOM M3paneka.

MynbT OCHalWeH CWUrHanbHON  NamMnoY4Kown
HanMyMA MUTaHWA U KHOMKOW OTKIIOYeHUA
3BYKOBOW CUrHannsaumu.

16.2. MoHTaXXHble HaKnagkm
MHespa pnAa Tpybbl amametpa G1, G1 1/4 nnn
G11/2.

Ina sepcun G1 1/2 EASYMAT Hy>KHO NOMEHATb
BUHTbI, YCTAHOBJIEHHbIE HA paavaTope, BUHTaMu
13 komnnekta G1 1/2.

16.3. KomnnekTt narpy6kos

MeTannuyeckasa Tpy6a c pe3bb0oii, Co WTyLepamm
LNA NOACOeAVHEHNA JaTyvka JaBneHnA.

17. YpaneHue B oTxoAabl
EBponerickne ovpekTuBbl
2012/19/EU (WEEE)

Cobniopate MeCTHble CTaHOapTbl U yaanATb

YCTPOWCTBO  ynpaBfieHuA B OTXopAbl (o]
cobnogeHem cooTBeTCTBYOWMX TpebosaHui. B
nagenun nmetoTcA aneKkTpuyeckmne n

3M1EeKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI 1, COOTBETCTBEHHO,
cnegyeT cobnogatb YCTaHOB/IEHHble npasuna
npu ero yaaneHun B oTxompbl.



18. Applicazione di EASYMAT con cavi motore di elevata lunghezza
High length cables EASYMAT applications
Application de PEASYMAT avec cables moteur de longueur élevée
Aplicacion de EASYMAT con cables motor de longitud elevada
Anwendung von EASYMAT mit Motorkabeln hoher Lange
MpumeHenne EASYMAT c yanuHeHHbIMU Kabenavu ana asurarens

18.1. Riduzione dei disturbi elettromagnetici emessi
Reduction of the electromagnetic noise emissions
Réduction des émissions de bruit électromagnétique
Reduccion de las emisiones de ruidos electromagnéticos
Reduzierung elektromagnetischer ausgesendeter Storungen
YMeHblweHUe 3MeKTPOMarHMTHOro wyma

Cavo motore

Installazione

Componenti aggiuntivi

Motor cable Installation Additional components

Cable du moteur Installation Composants supplémentaires
Cable motor Instalacion Componentes adicionales
Motorkabel Installation Zusatzliche Komponenten
Ka6enb gBurartens YcTtaHoBKa [ononHuTernbHbie KOMMOHEHTbI
Cavo non schermato Fuori terra -

Not shielded cable Out of ground

Cable non blindé
Cable sin blindaje
Nicht abgeschirmtes Kabel
HeakpaHnpoBaHHbI kaberb

Dessus du sol

Por encima del suelo
Oberirdisch

Ha noBepxHOCTM 3emnu

Cavo non schermato

Not shielded cable

Cable non blindé

Cable sin blindaje

Nicht abgeschirmtes Kabel
HeakpaHnpoBaHHbIi kaberb

Fuori terra

Out of ground

Dessus du sol

Por encima del suelo
Oberirdisch

Ha noBepxHOCTM 3emnu

Ferrite tipo Kitagawa RFC-13
Ferrite type Kitagawa RFC-13
Ferrite type Kitagawa RFC-13
Ferrita tipo Kitagawa RFC-13
Ferrit Typ Kitagawa RFC-13
Pepputbl TMNa Kitagawa RFC-13

Cavo non schermato

Not shielded cable

Cable non blindé

Cable sin blindaje

Nicht abgeschirmtes Kabel
HeakpaHupoBaHHbI kabernb

In canalina metallica
Inside steel pipe

Dans tuyau métallique
En conducto de metal
In einem Metallkanal

B meTannuueckon Tpybe

Cavo non schermato Interrato -

Not shielded cable Inside the ground

Cable non blindé Sous-sol

Cable sin blindaje Sotano

Nicht abgeschirmtes Kabel | Unterirdisch

HeakpaHupoBaHHbI kabenb | lMog 3emnen

Cavo non schermato Fuori terra Filtro sinusoidale Schaffner FN 5020-25-33
Not shielded cable Out of ground Sinusoidal filter Schaffner FN 5020-25-33

Cable non blindé
Cable sin blindaje
Nicht abgeschirmtes Kabel
HeakpaHnpoBaHHbI kaberb

Dessus du sol

Por encima del suelo
Oberirdisch

Ha noBepxHOCTM 3emnu

Filtre sinusoidal Schaffner FN 5020-25-33
Filtro sinusoidal Schaffner FN 5020-25-33
Sinusformiger Filter Schaffner FN 5020-25-33
CuHycounganbHbii dounbtp FN 5020-25-33

Cavo schermato
Shielded cable

Cable blindé

Cable blindado
Abgeschirmtes Kabel
OKpaHMpOBaHHbIN kKabenb

Fuori terra

Out of ground

Dessus du sol

Por encima del suelo
Oberirdisch

Ha noBepxHOCTM 3emnu
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Lunghezza massima
Maximum lenght
Longueur maximum
Longitud maxima
Hochstlange
MakcumanbHasa gnvHa

Indicazioni
Indications
Indications
Indicaciones
Hinweise
MokasaHus

<2m

1 Ferrite ogni 5 metri di cavo

1 Ferrite every 5 meters of cable

1 Ferrite chaque 5 métres de cable
1 Ferrita cada 5 metros de cable

1 Ferrit alle 5 Kabelmeter

1 cheppuT Ha kaxable 5 M kabens

Le ferriti possono essere montate anche in serie
The ferrites can also be installed in series

Les ferrites peuvent également étre montés en série
Las ferritas pueden tambien estar montadas en serie
Die Ferrite kdnnen auch serienmafig montiert werden
®eppuThbl Takke MOXeT ObITb YyCTAHOBMEHbI B CEpumn

Nessun limite di lunghezza
No length limitations

Pas de limite de longueur
Ningun limite de longitud
Kein Langenlimit

Bes orpaHnyeHust onvHbl

La canalina metallica deve essere collegata a terra
The steel pipe must be hearth connected

Le tuyau métallique doit étre mis a la terre

El conducto de metal debe estar contectado a tierra
Der Metallkanal muss an der Erde angeschlossen sein
MeTtannuyeckas Tpyba formkHa 6biTb 3a3emneHa

Nessun limite di lunghezza
No length limitations

Pas de limite de longueur
Ningun limite de longitud
Kein Langenlimit

Bes orpaHnyeHust onvHbl

Nessun limite di lunghezza
No length limitations

Pas de limite de longueur
Ningun limite de longitud
Kein Langenlimit

bes orpaHuyeHns AnuHbI

<10m

Il cavo deve avere una capacita inferiore a 5 KpF
The cable must have a capacity lower than 5 KpF

Le cable doit avoir une capacité inferieure a 5 KpF

El cable debe tener una capacidad inferior a 5 KpF
Das Kabel muss eine Kapazitat von unter 5 KpF haben
Kabenb He gomkeH npesbiwaTh 5 KpF
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18.2. Riduzione dei disturbi elettromagnetici irradiati al motore
Reduction of the electromagnetic irradiated noises to the motor
Réduction des bruits électromagnétiques irradiés dans le moteur
Reduccion de las emisiones de ruidos electromagnéticos
irradiados en el motor
Reduzierung elektromagnetischer am Motor ausgestrahlter
Storungen
COKpaI.I.IeHVIe JNIEKTPOMarHUTHbIX NomMex uany4vyaemMbiX Ha asurartersrb

Cavo motore Installazione Componenti aggiuntivi

Motor cable Installation Additional components

Cable du moteur Installation Composants supplémentaires
Cable motor Instalacion Componentes adicionales
Motorkabel Installation Zusatzliche Komponenten
Kabenb pBuratens YcTtaHoBKa [dononHutenbHble KOMMNOHEHTbI

Tutti i tipi di cavo

All cable types

Tous les types de cables
Todos los tipos de cable
Alle Kabeltypen

Bce tunbl kabenen

Tutte le installazioni
All installations

Tous les installations
Todas las instalaciones
Alle Installationen
Bce tunbl yctaHoBOK

Filtro induttivo
Inductive filter

Filtre inductif

Filtro inductivo
Induktivfilter
MHOYKTUBHBIV UnbTP

Tutti i tipi di cavo

All cable types

Tous les types de cables
Todos los tipos de cable
Alle Kabeltypen

Bce tunbl kabenen

Tutte le installazioni
All installations

Tous les installations
Todas las instalaciones
Alle Installationen
Bce Tvnbl ycTaHoBOK

Filtro sinusoidale Schaffner FN 5020-25-33
Sinusoidal filter Schaffner FN 5020-25-33
Filtre sinusoidal Schaffner FN 5020-25-33
Filtro sinusoidal Schaffner FN 5020-25-33
Sinusfoérmiger Filter Schaffner FN 5020-25-33
CuHycounpanbHbin cunstp FN 5020-25-33

19. Applicazione di filtri EMC/RFI di linea su EASYMAT
Line filter EMC/RFI for EASYMAT applications
Application des filtres de ligne EMC/RFI avec PEASYMAT
Aplicacion de filtros de linea EMC/RFI con EASYMAT
Anwendung von EMC/RFI-Leitungsfiltern auf EASYMAT
MpumeneHue cetesbix hunbTpos EMC/RFI pna EASYMAT

Tipologia di filtro
e de filtre
EASYMAT T%,ppo de filtro
Filtertyp
Tun dunbTpa
Filtro di linea EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
EASYMAT 9,2MM Line filter EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
Filtre de ligne EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
EASYMAT 9,2MT Filtro de linea EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
Leitungsfilter EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
CeteBon punbtp EMC/RFI Schaffner FN 2020-16-07
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Lunghezza massima Indicazioni

Maximum lenght Indications
Longueur maximum Indications
Longitud maxima Indicaciones
Hochstlange Hinweise
MakcumanbHasa anvHa MokasaHus

Nessun limite di lunghezza
No length limitations

Pas de limite de longueur
Ningun limite de longitud
Kein Langenlimit

Bes orpaHuyeHns AnuHbl

Nessun limite di lunghezza
No length limitations

Pas de limite de longueur
Ningun limite de longitud
Kein Langenlimit

Bes orpaHnyeHust onviHbl

Indicazioni
Indications
Indications
Indicaciones
Hinweise
Moka3aHusa

Il filtro & in classe di protezione IP20, 'aumento del grado di protezione (qualora richiesto) € a cura
dell’utente.

The filter is in IP20 protection class, the user (if necessary) is responsible for the increasing of the
protection.

Le filtre est en classe de protection 1P20, I'utilisateur est responsable d’augmenter la protection (si
nécessaire).

El filtro esta en clase de proteccion IP 20, el usuario es responsable de aumentar el grado de proteccién
(si es necesario).

Der Filter hat die Schutzklasse IP20. Der Benutzer ist fir die Erhéhung des Schutzgrades (falls
notwendig) verantwortlich.

PunbTp co cTeneHbio 3awmTsl IP20, yBennyeHne crenenm 3awmuTtbl (Mpy HEO6XOANMOCTHN) BbINOSHAETCS
nonb3oBaTenem.
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20. Schemi collegamento elettrico
Electrical connection scheme
Schémas du branchement électrique
Esquemas de conexion eléctrica
Schemata der elektrischen Anschliisse
AneKTpuUyecKkue CXemMbl

LINE MOTOR ©¢ /7] assaiaa
CETb  [BWIATE/b

4934143

Max. @ 4,5 mm
Makc @ 4,5 Mm

LINE MOTOR 4
~ CETb [OBUTATESb
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MOTOR

&

&

MOTOR
OBUrATENb
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3? (2] 3? LINE

00
CETb  [BUFATENb CETb usmrﬁﬁgib& &b M\ LIE  woToR
CETb  [IBUFATEfb

21. Schema conversione impianto
Plant conversion scheme
Schéma de modification de Pinstallation
Esquema de conversion de la instalacion
Konversionsschema der Anlage
Cxema nepeocHaCTKM CUCTEeMbI

N
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22.

22.1.

22.2.

Schema installazione pompa

Pump installation scheme

Schéma de P’installation de la pompe
Esquema de instalacion de la bomba
Installationsschema der Pumpe
CxemMbl yCTaHOBKM Hacoca

Schemi installazione ad 1 pompa
One pump installation scheme
Schémas de Pinstallation a 1 pompe
Esquema de instalacion a 1 bomba
Installationsschema mit 1 Pumpe
Cxema yctaHoBku ¢ 1 Hacocom

Schemi installazione a 2 pompe

Two pump installation scheme
Schémas de Pinstallation a 2 pompes
Esquema de instalacion a 2 bombas
Installationsschema mit 2 Pumpen
Cxema ycTaHOBKM C 2 Hacocamm
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Liste des parameétres de programmation
Verzeichnis Programmierungsparameter

Lista parametros de programacion

23. Elenco parametri di programmazione
Parameter table list
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Modifica parametro - Change parameter - Changement de paramétre
Cambio de parametros - Parameterwert &ndern - usmeHeHuve napameTpa




24. Schemi Di Collegamento
Connection Diagrams
AnschluBBplane Weiter Unten
Schema De Raccordement
Esquemas De Conexion
Cxemb! Ana NMogknoueHun
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Noi CALPEDA S.p.A. dichiariamo sotto la nostra esclusiva responsabilita che il variatore di frequenza, tipo e numero di
serie riportati in targa, sono conformi a quanto prescritto dalle Direttive 2011/65/UE, 2014/30/EU, 2014/35/EU, e dalle
relative norme armonizzate CEl EN 55014-1, CEI EN 55022, CEIl EN 61000-3-3, CEI EN 61000-4-2, CEl EN 61000-4-
3, CEI EN 61000-4-4, CEI EN 61000-4-5, CEI EN 61000-4-6, CEl EN 61000-4-11.

G

®

DECLARATION OF CONFORMITY

We CALPEDA S.p.A. declare that our frequency converter, with pump type and serial number as shown on the name
plate, are constructed in accordance with Directives 2011/65/UE, 2014/30/EU, 2014/35/EU, and assume full respon-
sability for conformity with the standards CEI EN 55014-1, CEI EN 55022, CEl EN 61000-3-3, CEI EN 61000-4-2, CEI
EN 61000-4-3, CEI EN 61000-4-4, CEI EN 61000-4-5, CEI EN 61000-4-6, CEl EN 61000-4-11.

DECLARATION DE CONFORMITE

Nous, CALPEDA S.p.A., déclare sous sa seule responsabilité que le convertisseur de fréquence, type et numéro de
série indiqués sur la claque, sont conformes aux prescriptions des Directives 2011/65/UE, 2014/30/EU, 2014/35/EU et
des normes harmonisées correspondantes CEI EN 55014-1, CEI EN 55022, CEI EN 61000-3-3, CEl EN 61000-4-2,
CEI EN 61000-4-3, CEI EN 61000-4-4, CEI EN 61000-4-5, CEl EN 61000-4-6, CEI EN 61000-4-11.

9

®

DECLARACION DE CONFORMIDAD

En CALPEDA S.p.A. declaramos bajo nuestra exclusiva responsabilidad que el convertidor de frecuencia, tipo y
numero de serie de la placa de nombre, son conformes a las disposiciones de las Directivas 2011/65/UE,
2014/30/EU, 2014/35/EU y de la normas CEI EN 55014-1, CEI EN 55022, CEl EN 61000-3-3, CEI EN 61000-4-2, CEI
EN 61000-4-3, CEI EN 61000-4-4, CEIl EN 61000-4-5, CEI EN 61000-4-6, CEI EN 61000-4-11.

©

KONFORMITATSERKLARUNG

Wir, das Unternehmen CALPEDA S.p.A., erklart unter eigener Verantwortung, dass der Frequenzumwandler, Typ und
Seriennummer auf dem Typenschild angegeben, mit den Vorschriften 2011/65/UE, 2014/30/EU, 2014/35/EU sowie
mit den harmonisierten Vorschriften CEI EN 55014-1, CEI EN 55022, CEI EN 61000-3-3, CEI EN 61000-4-2, CEI EN
61000-4-3, CEI EN 61000-4-4, CEI EN 61000-4-5, CEl EN 61000-4-6, CEI EN 61000-4-11 (ibereinstimmen.

H

[eknapaLusa cooTBEeTCTBUA
Komnanua "Calpeda S.p.A." 3aABNAET Nof, CBOIO MCKIIOUYMTENbHYIO OTBETCTBEHHOCTb, YTO PErYIATOP YacTOTbl, TUM W NAcMOPTHbIA
HOMEp KOTOPOro yKa3aHbl Ha 3aBOACKON Tabnuuke, oTBevaeT TpeboaHuam [vpextve 2011/65/UE, 2014/30/EU, 2014/35/EU 1 cooT-

BETCTBYHOLUMX YHUDMLMpOBaHHbIX cTaHaapToB CEl EN 55014-1, CEI EN 55022, CEI EN 61000-3-3, CEI EN 61000-4-2, CEI EN 61000-
4-3, CEI EN 61000-4-4, CEI EN 61000-4-5, CEI EN 61000-4-6, CEI EN 61000-4-11.

Montorso Vicentino, 06.2021

UK DECLARATION OF CONFORMITY

We Calpeda S.P.A. declare that:

the undersigned company certifies under its sole responsibility that the pumps specified below satisfy the following
requirements of UK regulations.

Electric control box Models : Easymat
UK Regulations:
Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Montorso Vicentino - Italy — 06 June 2021

P 444.11 Con riserva di modifiche - Changes reserved
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